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IMPORTANT: Use this P266 Series Single-Phase
Condenser Fan Speed Control only as an operating
control. Where failure or malfunction of the P266
Series Fan Speed Control could lead to personal
injury or property damage to the controlled
equipment or other property, additional precautions
must be designed into the control system.
Incorporate and maintain other devices, such as
supervisory or alarm systems or safety or limit
controls, intended to warn of or protect against
failure or malfunction of the P266 Series Fan Speed
Control.

CAUTION: Risk of Property Damage
Use only single-phase Permanent Split
Capacitor (PSC) motors approved by the
manufacturer for speed control
application with the P266 Series control.
Failure to use a single-phase PSC motor
may damage the motor and other

property.

A

The P266 Series Single-Phase Condenser Fan Speed
Control is a cost-effective, compact, weather-resistant,
and durable speed control for single-phase PSC
motors used in a wide variety of low-ambient
refrigeration and air conditioning condenser
applications.

The P266 Series Fan Speed Controls are designed to
replace the Johnson Controls® P66 Series and P215
Series Fan Speed Controls and provide additional
features and application flexibility.

Mounting

Location Considerations

Observe these guidelines when locating and mounting
a P266 Series Fan Speed Control:

)
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Figure 1: P266 Single-Phase Condenser
Fan Speed Control Mounting Dimensions, mm (in.)

¢ Mount the P266 Series control upright on a vertical
surface with the heat sink fins oriented vertically
and the conduit/electrical holes facing down.

« Ensure that air can flow through the heat sink fins
and provide 10 cm (4 in.) minimum clearance
around the heat sink.

¢ Mount the P266 Series control in a location away
from sources of excessive heat and within the
specified ambient operating conditions. See
Technical Specifications for ambient operating

conditions.
» Ensure that the mounting surface and mounting
hardware can support the control and wiring.
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Wiring
Refer to the model-specific wiring diagram located on
the interior label of the P266 Series control and

observe these guidelines when wiring the P266 Series

control:

WARNING: Risk of Electric Shock.
Disconnect or isolate all power supplies
before making electrical connections.
More than one disconnect or isolation
may be required to completely
de-energize equipment. Contact with
components carrying hazardous voltage
can cause electric shock and may result
in severe personal injury or death.

A

IMPORTANT: Do not connect supply power to the
P266 Series control before finishing wiring and
checking all wiring connections. Short circuits or
improperly connected wires can result in damage to
the P266 Series control and void any warranty.

24 VAC Class 2 Supply Power Wiring
for P266A, P266B, and P266C Type Controls
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Earth Ground Pressure Transducer Class 2
Wiring for All P266 Models

Connection

IMPORTANT: Do not exceed the P266 Series Fan
Speed Control electrical ratings. Exceeding P266
Series control electrical ratings can result in
permanent damage to the P266 Series control and
void any warranty.

IMPORTANT: Use 60/75 C copper conductors only.
Make all wiring in accordance with local, national,
and regional regulations.

IMPORTANT: Electrostatic discharge can damage
P266 control components. Use proper Electrostatic
Discharge (ESD) precautions during installation and
servicing to avoid damaging P266 components.

Ensure that the wires between the P266 Series
control and the fan motor do not exceed 15 m
(50 ft).

Wires connected to the line-voltage terminal block
must be 3.31 mm? (12 AWG) or smaller.

Low-voltage wires must be less than 30 m (100 ft).

24 VAC Class 2 Fan Control Wiring

for P266A, P266B, and P266C Type Controls
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If a second P266 transducer is used,
wire the P2 terminals the same
as P1 terminals.

P266 Electronic
Pressure Transducer

= A—— 24 VAC

Fan 1 Starter
(Optional)
Fan 2 Starter
(Optional)
Fan 3 Starter

@ (Optional)

Low-Voltage (<30 V) Class 2 Auxiliary Fan Control
Wiring for P266E Type Controls

External Low-Voltage SELV
Power Supply

c ||| Line-Voltage VAC
Low-Voltage (<30V) Primary Supply
Class 2 Power Power

o—m— 1

m="‘—2 Fan 1 Starter

m=F'=—3 (Optional)

@ Fan 2 Starter
(Optional)

Fan 3 Starter
(Optional)

Figure 2: P266 Series Control Physical Features and Low-Voltage Wiring
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Low-Voltage Wiring

Figure 2 shows the P266 Series control features under
the housing cover and the low-voltage wiring diagrams
for the P266A, P266B, P266C, and P266E Type control
models.

IMPORTANT: The L2/N terminal must be
connected to line voltage in order for a P266 Series
control to comply with the FCC and IEC Class B
radio frequency interference emissions limit.

Use Table 1 to determine the high-voltage wiring
options available for P266A, P266B, P266C, and
P266E Type control models.

High-Voltage Wiring

Figure 3 shows the high-voltage wiring diagrams for
the P266A, P266B, and P266C Type control models.
Figure 4 show the high-voltage wiring diagrams for the
P266E Type control models.

Two Triac with LSC Wiring for One Triac with LSC Wiring for
P266A, P266B and P266C Type Controls P266A, P266B, and P266C Type Controls
(208/240 VAC, 380/460 VAC, and 460/575 VAC) (208/240 VAC, 380/460 VAC, and 460/575 VAC)
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Split Winding/Three Triac with LSC Wiring
for P266A Type Controls
(208/240 VAC Only)
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Optional Optional
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Note: Some P266A, P266B
and P266C models do not
have M2 or M3 Triacs.

Figure 3: High-Voltage Wiring Options for P266A, P266B, and P266C Type Controls
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Single Triac Wiring

Two Triac with LSC Wiring
for P266E Type Controls

Split-Winding/Three Triac with LSC Wiring

for P266E Type Controls
(208/240 VAC Only)

e°6°'6°'6°'6°6

BHEHBRHA

M3 M2 M1 L1 L2/NL2/N
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\
\ PSC \ PSC N\ PSC
A N __ _ Motor B N~ __ _ Motor C < — ~ Motor

Note: Some P266E models do not have
M2 or M3 Triacs.

Note: The L2/N terminals are connected internally.
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Figure 4. High-Voltage Wiring Options for P266E Type Controls
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Table 1. Product Type High-Voltage Wiring Options and Voltage Ranges

Product | Split Winding/ Two Triac with Single Triac
Type Three Triac with | Low-Speed Capacitor
Number | Low-Speed

Capacitor

208/240 VAC 208/240 VAC | 380/460 VAC | 460/575 VAC | 208/240 VAC 380/460 VAC | 460/575 VAC
P266AA See Figure 3A See Figure 3B See Figure 3C
P266AB See Figure 3A See Figure 3B See Figure 3C
P266AC See Figure 3C
P266AD See Figure 3C
P266BC See Figure 3C
P266BD See Figure 3C
P266BG See Figure 3B See Figure 3C
P266BH See Figure 3B See Figure 3C
P266EA See Figure 4A See Figure 4B See Figure 4C
P266EB See Figure 4A See Figure 4B See Figure 4C
P266EC See Figure 4C
P266ED See Figure 4C
P266EE See Figure 4C
P266EF See Figure 4C
P266CH See Figure 3B See Figure 3C

Setup and Adjustments

All P266 Series controls ship with factory-set default
values and mode settings. In most applications, the
default values and modes do not require field
adjustment.

If your P266 Series control application requires you to
change the value or mode settings, you must:

1. Calculate the new values and determine the new
mode settings required for your application. (See
P266 Series Control Values and Modes.)

2. Change the existing settings on the control to the
new values and modes using the P266 Series
control setup interface. (See Setting Values and
Modes.)

P266 Series Control Setup Interface

The P266 Series control setup interface consists of a
DIP switch block with eight binary switches, a push
button switch, and a green Light-Emitting Diode (LED)
(Figure 2). You can change the factory-set default
values and modes by repositioning the DIP switches
and saving the new settings. The number of LED
flashes (in sequence) indicates which value and/or
modes that you are saving. See Table 2 for more
information about LED flash sequences, values, and
modes.

During normal operation, the green LED is on. When
you press and hold the push button, the LED goes off
for 3 seconds then flashes two times. The LED then
goes off again for 3 seconds and flashes three times,
and continues in this pattern until seven flashes or until
you release the push button.

Each sequence of flashes indicates a value or a value
and set of mode settings. Releasing the push button
after the desired flash sequence saves the value
and/or modes that are currently set on the DIP switch
block. See Table 2 for more information.

After you complete the setup, set all of the DIP
switches to the ON position to lock out the push button
operation.

P266 Series Control Values and Modes

P266 Series controls have up to ten values and modes
(in six flash sequences) that can be changed in the
field. See Table 2 for more information about flash
sequences and the associated values and modes.

Start Voltage Value

The start voltage (VAC) is the voltage delivered by the
P266 Series control to the fan motor to run the motor at
minimum speed in your application.

The Start Voltage value is a percentage of the P266
Series control’s input voltage. Use the following
formula to calculate the Start Voltage value for your
application.

4 P266 Series Single-Phase Condenser Fan Speed Control Installation Instructions




Start Voltage (VAC) _ Start Voltage

Value (%)

P266 Control
Input Line- Voltage (VAC)

Low Pressure Mode

Low Pressure Mode determines whether the fan motor
is either On (at start voltage/minimum speed) or Off
when the sensed pressure at the P266 transducer is
below the start pressure setpoint.

Start Pressure Value

Start pressure (psi or bar) is the pressure setpoint at
which the P266 Series control outputs the start voltage
and runs the fan motor at minimum speed. Start
Pressure value is a function of the start pressure
setpoint and the pressure range of the referenced
P266 transducer. Use the following formula to calculate
the Start Pressure value. See Table 3 for P266
transducer pressure ranges.

Start Pressure

Setpoint (bar or psi) Start Pressure
0 =

Value

X 25
P266 Transducer Pressure
Range (bar or psi)

End Pressure Value

The end pressure setpoint is the pressure (bar or psi)
at which the P266 Series control outputs the End
Voltage and runs the fan motor at maximum speed.
End Pressure value is a function of the end pressure
setpoint and the total pressure range of the referenced
transducer. Use the following formula to determine your
application End Pressure value. See Table 3 for P266
transducer pressure ranges.

End Pressure

Setpoint (bar or psi) End Pressure

Value

X 250 =
P266 Transducer Pressure
Range (bar or psi)

Split Winding Mode

Some single-phase PSC motors have split motor
winding wire leads. Setting the Split Winding mode On
enables the M2 Triac to provide voltage to the main
windings (and not the auxiliary windings), which
increases motor efficiency (Figure 3A and Figure 4A).

Note: Split Winding mode is available for only

240 VAC single-phase PSC motors that have split
winding wire leads. Refer to the motor manufacturer’s
installation instructions to determine if your fan motor
may be wired to enabled the Split Winding mode.

Copeland Digital Scroll™ Compressor Mode

Digital Scroll Compressor Mode allows you to use the
P266 Series control on a system that uses a digital
scroll compressor. Failure to enable the digital scroll
compressor mode when using a digital scroll
compressor may cause your condenser fan to oscillate.

End Voltage Mode

End voltage is the voltage output by the P266 Series
control (as a percentage of the full voltage) that is
maintained when the monitored pressure is equal to or
greater than the End Pressure. The End Voltage mode
can be set to either 95% or 97% of the total input
voltage. See Figure 5.

End 4— — —95 or 97% Max Voltage — — —
Voltage /‘_

P
g Mode N\o‘o‘ |
§ Low o ‘

o Pressure \@Q
5 Mode NO |

fe—— On e
8 Start +— — — t ‘
o Voltage
S | Low Pressure Mode |
Off

) |4 |

b= 0 T 1

‘ Start End

Pressure Pressure

s|8y NIBAT 992

Pressure at Sensor

Figure 5: Relationship between
P266 Fan Speed Control Variables
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Low-Speed Capacitor Mode

In some fan speed applications, a (user-supplied)
Low-speed capacitor (LSC) can be connected to the
P266 Series control's M3 triac and the controlled fan
motor (Figure 3 and Figure 4). The low-speed capacitor
is enabled at low voltages to enhance the fan motor
efficiency and performance. Set Low-speed Capacitor
mode to On when a low-speed capacitor is used.

Low-Speed Capacitor Low-Speed Capacitor

End Enabled Disabled
Voltage
S S
5 )
S o ‘
> y\o“\ _L
2  cvi—Changeover Voltage — o= — — — —
(] A
g X |
e
> Start , |
Voltagel[~+—LPM On:-| ety T
b | Off ‘
2 Start End
; Pressure Pressure

Pressure at Sensor

Figure 6: Low-Speed Capacitor Operation

Note: The optional low-speed capacitor should be
equal in both the voltage range and the microfarad
value to the auxiliary capacitor supplied by the
manufacturer, but the capacitor must not exceed
15 microfarads.

Note: You must also set the Changeover Voltage
value when a low-speed capacitor is used in your P266
Series control application. See Changeover Voltage
Value and Determining Changeover Voltage Value for
more information on setting the Changeover Voltage
value.

Auxiliary Fan Stage Mode

You can set the P266 Series control to cycle (On/Off)
up to three additional (fixed-speed) fan motors or fan
stages in conjunction with the variable speed fan
controlled by the P266 Series control.

Three low-voltage circuits (Figure 2) can be wired to
control the auxiliary fan motor/stage starters. See
Table 2 for information on setting the number of
auxiliary fans used in your application.

Figure 7 shows a P266 Series control application with
one auxiliary fan operating in conjunction with the
speed-controlled fan. When the condenser load
exceeds the output capacity of the speed-controlled
fan, the P266 Series control powers On the auxiliary
fan and shifts the speed-controlled (P266) fan to a new
start pressure.

Fi Fan Throttling Range ﬁ
A

% Fan %
Total | ; Overlap | E
£ | P266 F | : o“‘Q\)‘Aux an )
'C an .
o] | Stage/j'/_\‘ 66\?0(\ Plus
5] ’ Shift ! o7 ! P266| Fan
O 1t | P | Output
Stage [ | [
;5:'_ ’ O\)\Q\)\ T Auxiliary ’
= (,0“ 1 S Fan
o | ,7536 g Qutput |
Pl |,
0 Start Eﬁd
Pressure Pressure

Pressure at Sensor

Figure 7: Speed-Controlled (P266) Fan Operating
with One Auxiliary (On/Off) Fan Stage
over the Entire Pressure Range

Auxiliary Fan Overlap Value

Auxiliary Fan Overlap value determines the pressure
range overlap (as a percentage of the total pressure
[throttling] range) between the fan stages set up on the
P266 Series control. The fan overlap value is equal for
all auxiliary fan stages set up on the control.

Increasing the Auxiliary Fan Overlap value decreases
the (On/Off) cycling rate of the auxiliary fans and
increases the pressure differential between auxiliary
fan stages (which increases the pressure range of each
auxiliary fan stage).

Note: If the P266 Series control is set for no auxiliary
fans, the Auxiliary Fan Overlap value is not used. See
Table 2 for information on setting the number of
auxiliary fans used in your application.

Changeover Voltage Value

The Changeover Voltage value determines the voltage
at which the P266 Series control enables and disables
the M3 triac and the low-speed capacitor (Figure 6).
See Determining Changeover Voltage Value.
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Setting Values and Modes

To change settings and values on a P266 Series
control:

1. Determine the operating pressure setpoints (psi or
bar), voltage inputs and outputs (VAC), and the
other modes of operation required for your
condenser fan motor control application.

2. Convertthe selected pressure setpoints (psi or bar)
and voltage targets (VAC) into P266 Series control
values. See P266 Series Control Values and
Modes and Table 2.

3. Position the DIP switches to set the new values
and/or modes. See Setting up the DIP_Switch
Block.

4. Press and hold the push button until the number of
LED flashes indicates the desired value or set of
values and/or mode settings. Release the push
button after:

* two flashes to save the Low Pressure mode
setting and the Start Voltage value

* three flashes to save the Start Pressure value
» four flashes to save the End Pressure value

« five flashes to save the Split Winding,
End Voltage, Low-speed Capacitor Mode, and
Auxiliary Fan Stages mode settings

» six flashes to save the Auxiliary Fan Overlap
value

» seven flashes to save the Changeover
Voltage value

Note: See Table 2 for more information about the
values and modes that are associated with the
number of LED flashes.

5. Repeat Steps 3 and 4 for the next value and/or
mode you need to change.

6. After you save all of the new values and mode
settings, set all of the DIP switches to the On
position to lock out the push button operation.

Setting up the DIP Switch Block

To set new values and modes on the DIP switch block:

1. Position all of the switches on the DIP switch block
to the Off position.

2. Position the numbered switches to ON so that the
total of the switch numbers (in the ON position)
equals the desired setup value. Start with the
highest number switch that is less than the setup
value. (For example, if the desired setup value is
185, position switch 128 to ON first. Then position
switch 32 ON, followed by switch 16, switch 8, and
switch 1 [128+32+16+8+1=185] [Figure 8]).

Mode settings require you to position only one or
two switches on the DIP switch block, depending
on the mode. See Table 2 for more information
about the values and modes that are associated
with the number of LED flashes.

ol

©
9 o <+ «~ o

FIG:p266_DIP_swtch

Figure 8: A DIP Switch Block with the
Switches Positioned for a Setup Value of 185

IMPORTANT: All of the switches on the DIP switch
block must be set to the proper positions for your
application before you press and release the push
button to save the values and/or mode settings. See

Table 2 for more information on switch positions.

Test Voltage Mode

Test Voltage mode is a setup and diagnostic tool in the
P266 Series control firmware that allows you to test a
condenser fan motor’s operation at different voltage
values in the field and determine the optimal Start
Voltage value for your P266 Series control application.

Test Voltage mode also allows you to determine and
set the optimal Changeover Voltage value for the M3
triac in P266 Series control applications that use a
low-speed capacitor.

To use the Test Voltage Mode, you need:

* aP266 Series control model designed for your
condenser fan application

* access to the condenser (and fan motor) controlled
by your P266 Series control

* aclamp-on ampere meter with 15 A range (to
check changeover current draw when determining
Changeover Voltage value)

« aninsulated probe to hold down the push-button
and change the DIP switch positions

P266 Series Single-Phase Condenser Fan Speed Control Installation Instructions 7



a 24 VAC Class 2 power supply (only for P266
Series control models that require an external
24 VAC power supply)

a Low-Speed Capacitor (LSC), sized for the fan
motor (only for P266 Series control applications
that use a low-speed capacitor)

Note: The LSC should be equal in both the
voltage range and the microfarad value to the
motor manufacturer’s auxiliary capacitor, but the
LSC must not exceed 15 microfarads.

3.

Set up the P266 Series control and the condenser
fan motor for the intended operation, by setting the
required values and modes of operation for your
condenser fan application. See Setup and
Adjustments for procedures.

Determining Changeover Voltage Value

In the Test Voltage mode, you can determine and set
the Changeover Voltage value for P266 Series control
applications that use an optional low-speed capacitor.
To determine and set the Changeover Voltage value:

Setting up Test Voltage Mode 1. Mount, wire, and set up the P266 Serie; cqntrol
. and the condenser fan motor for operation in the

Before you power on a P266 Series control and enable Test Voltage mode. See Setting up Test Voltage

the Test Voltage mode on the control: Mode 9 '

1. Read and follow the guidelines and procedures in Note: Do not wire the low-speed capacitor until

the Mounting and Wiring sections. Step 6 of this procedure P P

2. Mount and W|re.the. P266 Series control in your 2. Set all of the DIP switches except switch 1 to the
condenser application and observe these ON position: set switch 1 to OFE

additional guidelines: P ' '

. o . 3. Apply line-voltage power to the P266 Series control
Refer to the _Iabel inside the P266 Se'.“?s . (and the external 24 VAC power supply on required
control housmg cover for mode_l-_specm_c wiring models), then, within the first 30 seconds after
details. See Wiring for some wiring options. applying power, press and release the push button

*  Wire the auxiliary and main windings according three times. The LED goes off and stays off, and
to the motor manufacturer’s instructions and the fan motor accelerates to maximum speed (at
your application requirements. Split the 95 or 97% of maximum voltage) and stays at the
windings (at the winding leads) and power maximum voltage for up to 5 minutes.
them separqtely, if'your appli'cation and' motor 4. At maximum voltage, use the clamp-on ampere
a"(;m::for spl;lt-wmdlng operation. See Figure 3 meter to check the current draw (in amperes) of the
and Figure 4. fan motor auxiliary windings and record the

» If your application uses an optional low-speed auxiliary windings current draw for the motor at
capacitor, wire the LSC to the M3 triac and maximum voltage.
motor only after you have checked and 5. Disconnect line-voltage power to the P266 Series
recorded the current draw at maximum. See control (and the external 24 VAC power supply on
Determining Changeover Voltage Value. required models).

* Ifyour P266 Series control model requires an 6. Wire the low-speed capacitor to the M3 triac and
external 24 VAC power supply for control the motor auxiliary windings. (See Figure 3 and
operation, wire that power supply to the Figure 4 for M3 triac wiring options.)
control. (Refer to the wiring label inside the _ )

P266 Series control cover for external power 7. ggttc?liho; t(;lliFD;I)ESSi\t,ivtlytr?'h:(jtes)\(/\(l:i(t?r: ;S"Vg;hnzsfzigd
supply requirements. '
PPy Ted ) the ON position. (8 + 32 = 40% of maximum

* You do not have to connect, wire, or power the voltage value.)

P266 transducer, or put a load on the . .
condenser to operatg a P266 Series control in 8. Apply line-voltage power to the P266 Series control
the Test Voltage mode. Test Voltage mode (and the external 24 VAC power supply on required
allows you to use the DIP switch to set the models), then, within the first 30 seconds after
voltage supplied to the motor by the P266 applying power, press and release the push button
Series control three times. The LED goes off and stays off, and

' the fan motor accelerates to the speed at 40% of

the maximum voltage (for up to 5 minutes).
8 P266 Series Single-Phase Condenser Fan Speed Control Installation Instructions



10.

11.

12.

13.

14.

At 40% of maximum voltage, use the clamp-on
ampere meter to check the current draw (in
amperes) of the fan motor auxiliary windings
connected to both capacitors and record the
current draw for the auxiliary winding at 40%
voltage.

Repeat Step 7 but increase the percent voltage
value by 8%, then repeat Step 8, Step 9, and

Step 10 at the increased voltage values until the
current draw equals the (maximum voltage) current
draw recorded in Step 4.

Note: If the motor stops or does not run smoothly,
reduce the voltage value on the DIP switches by
4% and test the motor operation.

The DIP switch voltage value is now equal to the
highest voltage of the low-speed mode or the
Changeover Voltage value.

Press and hold the push button until the LED
flashes 3 times, then release the button. The
Changeover Voltage value is set and saved on the
P266 Series control.

Note: If you want to also determine and set the
Start Voltage value for your P266 Series control
and motor, you can go directly to Step 3 of the
Determining Start Voltage Value procedure.

Disconnect power to the P266 Series control and
set all of the DIP switches to the On position to lock
out the push button operation.

Reconnect power to the P266 Series control to
resume normal motor speed control.

Determining Start Voltage Value

In the Test Voltage mode, you can also determine and
set the Start Voltage value on for P266 Series control
application.

To determine and set the Start Voltage value:

1.

Mount, wire, and set up the P266 Series control
and the condenser fan motor for operation in the
Test Voltage mode. See Setting up Test Voltage
Mode.

Note: If your application uses Split Winding mode
and Low Speed Capacitor mode, wire the split
windings and low-speed capacitor according to
your application requirements (Figure 3A and
Figure 4A).

Apply line-voltage power to the P266 Series control
(and the external 24 VAC power supply on required
models), then, within the first 30 seconds after
applying power, press and release the push button
three times. The LED goes off and stays off.

Position the DIP switches so that the total value of
the switches positioned ON is equal to a
percentage value equal to or slightly higher than
your estimated Start Voltage value. (For example, if
you estimate the start voltage of the motor to be
25% of the total voltage, position switches 16, 8, 4,
and 2 ON. 16 + 8 + 4 + 2 = 30%, which is slightly
higher than your 25% estimate.) The fan motor
accelerates to the speed at 30% of maximum
voltage and stays at that speed.

Observe the fan motor operation and determine if
the applied start voltage runs the motor at the
desired start speed:

« If the start speed and motor operation meet
your application requirements, go to Step 5.

« If the start speed or operation does not meet
your application requirements, return to Step 3
and set a new estimated Start Voltage value to
generate the desired motor start speed.

When your motor is running at the desired start
speed (Start Voltage value), press and hold the
push button until the LED flashes 2 times in
succession, then release the push button. The
Start Voltage value is set and saved on the P266
Series control.

Disconnect power to the P266 Series control and
set all of the DIP switches to the ON position to
lock out the push button operation.

Reconnect power to the P266 Series control to
resume normal motor speed control.

P266 Series Single-Phase Condenser Fan Speed Control Installation Instructions 9
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P266 Electronic Pressure Transducers

P266 Series controls are designed to reference either
one or two Johnson Controls P266 Electronic Pressure
Transducers to monitor condenser pressure.

Refer to the P499 Series Electronic Pressure
Transducers Product/Technical Bulletin (LIT-12011190)
for information on installing P266 transducers.

Table 3: P266SNR Electronic Pressure

P266 transducers are specialized versions of the
P499 Series Electronic Pressure Transducers
designed for use with P266 Series controls. See
Table 3 for the available P266 transducer models.

Note: On P266 Series control applications that use
two P266 transducers, the P266 Series control always
references the transducer that is sensing the highest

pressure.

IMPORTANT: When two P266 transducers are
connected to a P266 Series control, the transducers
must be the same model (product code number).
Failure to connect the same P266 transducer
models to the P266 Series control can result in

erratic control behavior.

Transducers
Product Description
Code
Number
P266SNR-1C | Electronic Pressure Transducer:
0 to 35 bar (0 to 508 psi) total range
with a 1/4 in. SAE Female Flare
connection and a 2 meter (3.1 ft) cable.
P266SNR-2C | Electronic Pressure Transducer:
0to 52 bar (0 to 754 psi) total range
with a 1/4 in. SAE Female Flare
connection and a 2 meter (3.1 ft) cable.

Technical Specifications

P266xxx-x Single-Phase Condenser Fan Speed Control

Input Supply Power

208/240 VAC 50/60 Hz, 380/460 VAC 50/60 Hz, or 480/575 VAC 50/60 Hz depending on
model (Refer to the label inside the P266 control housing cover for rated voltage range
and model-specific wiring diagram.)

Short Circuit Current Rating

Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 5,000 rms
Symmetrical Amperes, 600 Volts Maximum When Protected By Class H Fuses.

Low-Voltage Power Supply

P266A, P266B, and P266C Types: External 24 VAC Class 2, 20 VA Supply Transformer
P266Exx Types: Low-voltage power for P266 control is provided by an onboard
transformer.

Note: When auxiliary fan starters are connected to P266E type controls, you must

provide an external Safety Extra-Low Voltage (SELV) AC supply to power the fan starters
(Figure 2).

Ambient Operating Conditions

Temperature: -40 to 60°C (-40 to 140°F)
Humidity: Up to 95% RH non-condensing; Maximum Dew Point 29°C (85°F)

Ambient Shipping and Storage
Conditions

Temperature: -40 to 85°C (-40 to 185°F)
Humidity: Up to 95% RH non-condensing; Maximum Dew Point 29°C (85°F)

Low-Voltage Connections

1/4 in. Quick-Connect terminals, 30 m (100 ft) maximum wiring runs

Input Transducer

P266SNR-x Pressure Transducer: 5 VDC for 0.5 to 4.5 VDC ratiometric analog signal

Enclosure Type

NEMA 3R, IP54

Case Construction

Aluminum Die Casting

Cover Construction

UV Stabilized Polycarbonate

P266 Series Single-Phase Condenser Fan Speed Control Installation Instructions 11



P266xxx-x Single-Phase Condenser Fan Speed Control

Dimensions (HxWxD) 159 x 177 x 70 mm (6-1/4 x 7 x 2-3/4 in.)
Weight Heaviest Model Weight: 1.0 kg (2.2 Ib)
Approximate Shipping Weight: 1.2 kg (2.6 Ib)
Compliance Europe: Mark: CE Compliant; CENELEC EN 60947-1 & 4-2;

RoHS Directive (2002/95/EC); WEEE Directive (2002/96/EC)

North America: cULus File 244421;
FCC Compliant to CFR47, Part 15, Subpart B, Class B
Industry Canada (IC) Compliant to Canadian ICES-003, Class B limits

Australia: C-Tick Compliant (N1813)

The performance specifications are nominal and conform to acceptable industry standards. For application at conditions beyond these
specifications, consult Johnson Controls Application Engineering at (414) 524-5535. Johnson Controls, Inc. shall not be liable for damages
resulting from misapplication or misuse of its products.

United States Emissions Compliance (FCC)

This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B digital device, pursuant to Part 15 of the FCC Rules. These
limits are designed to provide reasonable protection against harmful interference in a residential installation. This equipment generates, uses
and can radiate radio frequency energy and, if not installed and used in accordance with the instructions, may cause harmful interference to
radio communications. However, there is no guarantee that interference will not occur in a particular installation. If this equipment does cause
harmful interference to radio or television reception, which can be determined by turning the equipment off and on, the user is encouraged to try
to correct the interference by one or more of the following measures:

- Reorient or relocate the receiving antenna.

- Increase the separation between the equipment and receiver.

- Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which the receiver is connected.

- Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

Canadian Emissions Compliance

This Class (B) digital apparatus meets all the requirements of the Canadian Interference-Causing Equipment Regulations.

Johnson /)))(' Building Efficiency

ContrO S 507 E. Michigan Street, Milwaukee, WI 53202

Johnson Controls/PENN® are registered trademarks of Johnson Controls, Inc.
All other marks herein are the marks of their respective owners. © 2010 Johnson Controls, Inc.
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Commande de vitesse de ventilateur de condensateur

monophaseé de la série P266
Réf. n° 24-7664-2705, Rév. D

Instructions d’installation Date de publication 27 aolt 2010
P266XxxX-X Remplace 8 avril 2010

Application 178
)

F1G:p266_dims

de ventilateur de condensateur monophasé série P266
gu'en tant que commande de fonctionnement. Si une . \
panne ou un dysfonctionnement de la commande de %
vitesse de ventilateur série P266 risque d’entrainer des % Q;
blessures ou des dommages matériels a I'équipement Emm
commandé ou a d'autres matériels, des précautions 8 76
supplémentaires doivent étre prévues dans le systeme 3

de commande. Intégrez et conservez les autres
dispositifs, tels que les systémes de supervision P 2 66
ou d’alarme ou les commandes de sécurité ou de
limitation, prévus pour avertir ou protéger des pannes ~\\ J

ou des dysfonctionnements de la commande de g\i T@
vitesse de ventilateur série P266.

IMPORTANT: N'utilisez cette commande de vitesse gﬂ
f

J

"~

ATTENTION: Risque de Dégats matériels 165
N'utilisez que des moteurs a condensateur
permanent (PSC) monophasés approuvés

par le fabricant pour I'application de
commande de vitesse avec la commande

|

66
série P266. Dans le cas contraire, vous (2-5/8)
pourriez endommager le moteur et d’autres
équipements.
La commande de vitesse de ventilateur de Figure 1: Condensateur monophasé P266
condensateur monophasé série P266 est & la fois Dimensions de montage de la commande

économique, compacte, résistante aux intempéries de vitesse de ventilateur, mm (po)
et durable pour les moteurs PSC monophasés utilisés
dans une grande variété d'applications de condensateur
de réfrigération et de climatisation.

* Montez la commande série P266 droite sur une
surface verticale en orientant les ailettes de la
source de froid verticalement et les trous pour

Les commandes de vitesse de ventilateur série P266 sont les conduits/cables électriques vers le sol.

congues pour remplacer les commandes de vitesse de

ventilateur des séries P66 et P215 de Johnson Controls®,
et fournir des fonctions supplémentaires et une plus grande
souplesse d'application.

» Assurez-vous que l'air peut passer a travers les
ailettes de la source de froid et prévoyez un
dégagement d’au moins 10 cm (4 po) autour
de la source de froid.

Montage + Montez la commande série P266 dans un

Recommandations pour le choix de I'emplacement emplacement éloigné de sources de chaleur
Suivez les indications ci-dessous pour le choix excessive et offrant des conditions ambiantes

de 'emplacement et le montage d'une commande de fonctionnement conformes a celles spécifiées.
de vitesse de ventilateur série P266: Reportez-vous a la section Caractéristiques

_ techniques pour connaitre les conditions
»  Assurez-vous que la surface et le matériel de montage ambiantes de fonctionnement.

peuvent supporter la commande et le cablage.

Commande de vitesse de ventilateur de condensateur monophasé de la série P266 13
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Cablage

Reportez-vous au schéma de cablage spécifique du
modéle figurant sur I'étiquette intérieure de la commande
série P266 et suivez les indications ci-dessous lors du
cablage de la commande de vitesse série P266 :

AVERTISSEMENT: Risque de Choc
électrique.

Débranchez ou isolez tous les blocs
d’alimentation avant d’effectuer les
branchements électriques. Plusieurs
débranchements ou isolements peuvent étre
nécessaires pour éteindre complétement
I'équipement. Le contact avec des
composants transportant des tensions
dangereuses peut provoquer des décharges
électriques et entrainer des blessures
graves ou la mort.

IMPORTANT: Ne raccordez pas la commande série
P266 au secteur tant que vous n'avez pas terminé
et vérifié tous les branchements. Des courts-circuits
ou des cables mal connectés peuvent endommager
la commande série P266 et annuler la garantie.

Cablage alimentation Classe 2 24 VAC pour
commandes type P266A, P266B et P266C

c Alimentation
principale 120/240 VAC
m—m— A

Alimentation 24 VAC
Classe 2

© G C)
@/ Bloc de commutateurs DIP
o
/
Voyant
8| O
_— A
Bouton-poussoir ©
s
O =3
F
—v
T _— p
7 D ? Cc
5°6°6°0°6°0 2
1 —r
EE=E=E=E=1=] —_— 8
© M3 M2 w1 L1 L2IN 2N © 7Ty
& (o) S
C\ "@ L
Connexion a
lamasse Cablage du transducteur de pesssion Classe 2

pour tous les modéles P266

9

P1

FIG:P266_lwV_wim

Transducteur de pression
électronique P266

——
V_\_Rouge
o P-BIanc-‘%:
—m— C—, Noir
En cas d'utilisation d'un second transducteur

P266, raccordez les bornes de P2 aux
bornes similaires de P1.

IMPORTANT: Ne dépassez pas les caractéristiques
électriques de la commande de vitesse de ventilateur
série P266. Dans le cas contraire, vous pourriez causer
des dommages permanents a la commande série
P266 et annuler la garantie.

IMPORTANT: N'utilisez que des conducteurs en cuivre
60/75C. Réalisez tout le cablage conformément a la
réglementation locale, régionale et nationale.

IMPORTANT: Une décharge électrostatique peut
endommager les composants de la commande P266.
Prenez les précautions adéquates contre les décharges
électrostatiques (ESD) lors de l'installation et de I'entretien
afin d’éviter d'endommager les composants de la P266.

» Assurez-vous que les cables reliant la commande
série P266 au moteur du ventilateur ne dépassent
pas une longueur de 15 m (50 pi).

e Le diametre des cables connectés au bloc de
jonction de tension secteur ne doit pas dépasser
3,31 mm? (12 AWG).

e Lalongueur des cables basse tension doit étre
inférieure & 30 m (100 pi).

Cablage de commande de ventilateur Classe 2 24 VAC pour les
commandes de type P266A, P266B et P266C

Démarreur ventilateur 1
(en option)

Démarreur ventilateur 2

@ (en option)

Démarreur ventilateur 3
(en option)

Cablage de commande ventilateur auxiliaire basse
tension Classe 2 (<30 V) pour commandes type P266E

Alimentation SELV basse tension
externe

C

Alimentation principale
secteur VAC

Alimentation basse
tension Classe 2 (<30V)

Démarreur ventilateur 1
(en option)

Démarreur ventilateur 2
(en option)

Démarreur ventilateur 3
(en option)

Figure 2: Caractéristiques physiques de la commande série P266 et cablage basse tension

14  Commande de vitesse de ventilateur de condensateur monophasé de la série P266



Cablage basse tension

La Figure 2 présente les caractéristiques de la commande
série P266 sous le couvercle du bottier et les schémas de
cablage basse tension pour les modeles de commande
de type P266A, P266B, P266C et P266E.

IMPORTANT: La borne L2/N doit étre reliée

a l'alimentation secteur pour que la commande

série P266 soit conforme aux limites d'un appareil
de classe B en matiére d’émission d'interférences
radio selon la réglementation de la FCC et de la CEI.

Reportez-vous au Tableau 1 pour connaitre les options de
cablage haute tension disponibles pour les modéles de
commande de type P266A, P266B, P266C et P266E.

Céablage haute tension

La Figure 3 présente les schémas de cablage haute tension
pour les modéles de commande de type P266A, P266B,
etla P266C. La Figure 4 présente les schémas de cablage
haute tension pour les modéles de commande P266E.

Cablage a un triac avec LSC pour
Commandes de type P266A, P266B et P266C
(208/240 VAC, 380/460 VAC et 460/575 VAC)

@Yg@"@‘a@
BB EE

M Ml Ll L2/N

Cablage a deux triacs avec LSC pour
Commandes de type P266A, P266B et P266C
(208/240 VAC, 380/460 VAC et 460/575 VAC)

EXEXEXEXE)
HHHEHH

M3 M2 M1 L1 L2/N

Cablage a bobinage fractionné/trois triacs
avec LSC pour commandes type P266A
(208/240 VAC uniguement)

EXEXEXEXE)
HEHEH

M3 M2 M1 L1 L2/N

Condensateur basse Condensateur basse
vitesse (LSC) vitesse (LSC)
en option en option .
208/240 VAC VAC de ligne VAC de ligne
-~ . 17> {
Condensateur _|Condensateur Condensateur
auxiliaire [~ auxiliaire auxiliaire
/ \ / \
Bobinages Condensateurs Bobinages Condensateurs Bobinages Condensateurs
principaux auxiliaires principaux auxiliaires principaux auxiliaires
' ' .
\ \ \
\ AN \ Z
Moteur Moteur >
A ~ _ PsC 7 B ~ _ psc” C "~ _ Moteurs z
P4
Remarque : Certains modeles P266A, §I
P266B et P266C ne possedent pas de =3
triac M2 ou M3. %
Figure 3: Options de cablage haute tension disponibles pour les commandes
de type P266A, P266B et P266C
Cablage a bobinage fractionné/trois triacs avec Cablage a deux triacs avec LSC Cablage a un triac pour commandes
LSC pour commandes type P266E pour commandes type P266E de type P266E
(208/240 VAC uniquement) (208/240 VAC uniquement) (208/240 VAC uniquement)
° ) ) ) B) G © G ) B ° e G
& 66666 8666686 8’66’6
e —
3 M2 Ml Ll L2/N L2/N M3 M2 M1 L1 L2/NL2/N M1 L1 L2/NL2/N
T~ 208/240 VAC 208/240 VAC 208/240 VAC
/ ~| = / 1T
Condensateur Condensateur Condensateur
Condensateur basse / auxiliaire Condensateur basse R auxiliaire auxiliaire
vitesse (LSC) vitesse (LSC) \
en option / \ en option \
Bobinages Condensateurs Bobinages Condensateurs Bobinages Condensateurs
principaux auxdliaires principaux aud |;\|res principaux auxiliaires
A AN Moteur B \ Moteur C N\ Moteur E'
~N R PSC ~ _ PSC ~ __ -~ PsC e

Remarque : certains modeles P266E n'ont pas

Remarque : les bornes L2/N sont connectées de facon interne.
de triacs M2 ou M3.

Figure 4: Options de cablage haute tension disponibles pour les commandes de type P266E

FIG:p266_E

Commande de vitesse de ventilateur de condensateur monophasé de la série P266



Tableau 1: Options de cablage haute tension et plages de tension par type de produit

Référence | Bobinagefractionné/trois | Deux triacs avec Triac unique
du type de | triacs avec condensateur | condensateur basse vitesse
produit basse vitesse
208/240 VAC 208/240 VAC | 380/460 VAC | 460/575 VAC | 208/240 VAC | 380/460 VAC | 460/575 VAC
P266AA Voir Figure 3A Voir Figure 3B Voir Figure 3C -
P266AB Voir Figure 3A Voir Figure 3B Voir Figure 3C -
P266AC - - Voir Figure 3C
P266AD - - Voir Figure 3C
P266BC - - -- -- Voir Figure 3C
P266BD - - - - Voir Figure 3C
P266BG - Voir Figure 3B - - Voir Figure 3C
P266BH - Voir Figure 3B - - Voir Figure 3C
P266EA Voir Figure 4A Voir Figure 4B Voir Figure 4C -
P266EB Voir Figure 4A Voir Figure 4B Voir Figure 4C -
P266EC - - Voir Figure 4C
P266ED - - Voir Figure 4C
P266EE - - Voir Figure 4C
P266EF - - Voir Figure 4C
P266CH - Voir Figure 3B - - Voir Figure 3B

Configuration et réglages

Toutes les commandes série P266 sont expédiées
avec des valeurs et modes par défaut réglés en usine.
Dans la plupart des applications, il n’est pas nécessaire
de modifier les valeurs et modes par défaut.

Si I'application de votre commande série P266 requiert la
modification des valeurs et modes par défaut, procédez
comme sulit:

1. Calculez les nouvelles valeurs et déterminez les
nouveaux réglages de mode requis pour votre
application. (Voir Valeurs et modes de la
commande série P266.)

2. Modifiez les réglages existants en indiquant les
nouvelles valeurs et modes a I'aide de l'interface
de configuration de la commande série P266.
(Voir Réglage des valeurs et des modes.)

Interface de configuration de la commande
série P266

L'interface de configuration de la commande série P266
est constituée d’'un bloc de commutateurs DIP doté de huit
commutateurs bipolaires, d'un commutateur a bouton-
poussoir et d'un voyant lumineux vert (Figure 2). Vous
pouvez modifier les valeurs et modes par défaut réglés

en usine en changeant la position des commutateurs DIP
et en enregistrant les nouveaux réglages. Le nombre de
clignotements du voyant (en séquence) indique les valeurs
et/ou modes gue vous enregistrez. Reportez-vous au
Tableau 2 pour en savoir plus sur les séquences

de clignotements du voyant, les valeurs et les modes.

Lors du fonctionnement normal, le voyant vert est allumé.
Lorsque vous maintenez le bouton-poussoir enfoncé, le
voyant s'éteint pendant 3 secondes, puis clignote deux
fois. Ensuite, il s'éteint a nouveau pendant 3 secondes,
puis clignote trois fois, et ainsi de suite jusqu’a atteindre
sept clignotements ou jusqu’a ce que le bouton-poussoir
soit relaché.

Chague séguence de clignotements indique une valeur, ou
bien une valeur et un ensemble de réglages de mode.
Lorsque le bouton-poussoir est relaché apres la séquence
de clignotements souhaitée, la valeur et/ou les modes
réglés a ce moment sur le bloc de commutateurs DIP sont
enregistrés. Reportez-vous au Tableau 2 pour en savoir
plus.

Une fois la configuration terminée, placez tous les
commutateurs DIP sur la position ON pour verrouiller les
boutons-poussaoirs.

Valeurs et modes de la commande série P266

Les commandes série P266 comportent jusqu’a
dix valeurs et modes (dans six séquences de
clignotements) modifiables sur site. Reportez-vous
au Tableau 2 pour en savoir plus sur les séquences
de clignotements, et les valeurs/modes associés.

Valeur de la tension de démarrage

La tension de démarrage (VAC) est la tension fournie par la
commande série P266 au moteur du ventilateur pour le
faire tourner & la vitesse minimale dans votre application.

16 Commande de vitesse de ventilateur de condensateur monophasé de la série P266




La valeur de latension de démarrage est un
pourcentage de la tension d’entrée de la commande série
P266. Utilisez la formule ci-dessous pour calculer la valeur
de la tension de démarrage pour votre application.

Tension démarrage (VAC) valeur de la tension

~ de démarrage (%)

Alimentation principale
commande P266 (VAC)

Mode basse pression

Le mode basse pression détermine si le moteur du
ventilateur est en marche (a la tension de démarrage/
vitesse minimale) ou a l'arrét lorsque la pression détectée
au niveau du transducteur P266 est inférieure au point de
consigne de la pression de démarrage.

Valeur de la pression de démarrage

La pression de démarrage (bar ou psi) est le point

de consigne de pression auquel la commande série P266
délivre la tension de démarrage et fait tourner le moteur du
ventilateur a la vitesse minimale. La valeur de la pression
de démarrage est fonction du point de consigne de
pression de démarrage et de la plage de pression du
transducteur P266. Utilisez la formule ci-dessous pour
calculer la valeur de la pression de démarrage. Reportez-
vous au Tableau 3 pour connaitre les plages de pression
du transducteur P266.

Point de consigne de pression
de démarrage (bar ou psi) Valeur de la
pression

de démarrage

X 250 =
Plage de pression du
transducteur P266 (bar ou psi)

Valeur de la pression finale

Le point de consigne de pression finale est la pression (bar
ou psi) a laquelle la commande série P266 délivre la
tension finale et fait tourner le moteur du ventilateur a la
vitesse maximale. La valeur de la pression finale est
fonction du point de consigne de pression finale et de la
plage de pression totale du transducteur. Utilisez la formule
ci-dessous pour calculer la valeur de la pression finale pour
votre application. Reportez-vous au Tableau 3 pour
connaitre les plages de pression du transducteur P266.

Point de consigne de pression

de démarrage (bar ou psi) valeur de la

pression finale

X 250 =

Plage de pression du
transducteur P266 (bar ou psi)

Mode bobinage fractionné

Certains moteurs PSC monophasés possédent des fils de
bobinage de moteur fractionnés. L'activation du mode
bobinage fractionné permet au triac M2 d'alimenter les
bobinages principaux (et non les bobinages auxiliaires), ce
qui augmente le rendement du moteur (Figure 3A et
Figure 4A).

Remarque: Le mode bobinage fractionné n’est
disponible que pour les moteurs PSC monophasés
de 240 VAC munis de fils de bobinage fractionnés.
Reportez-vous aux instructions d’'installation du
fabricant du moteur pour déterminer si votre moteur
de ventilateur peut étre raccordé de maniére

a permettre le mode bobinage fractionné.

Mode compresseur Copeland Digital Scroll™

Le mode Digital Scroll Compressor vous permet d'utiliser la
commande série P266 sur un systéme doté d'un
compresseur a défilement numeérique. Si I'activation du
mode Digital Scroll Compressor échoue lorsque vous
utilisez un compresseur a défilement numérique, le
ventilateur du condensateur risque d'osciller.

Mode tension finale

La tension finale est la tension délivrée par la commande
série P266 (exprimée en pourcentage de la tension totale),
qui est maintenue lorsque la pression surveillée est égale
ou supérieure a la pression finale. Le mode tension finale
peut étre réglé sur 95 ou 97 % de la tension d’entrée
totale. Voir Figure 5.

Mode } _  _ o50u97 % de la tension max. — —
. tension
=] finale
2 o |
o o
£ o
= %
T Mode basse (\5\0
c pression << |
i) ) l—activé —»
O Tension de |
c '€ e —_- -
© démarrage t
= | Mode basse pression |
désactivé

b

o L4 |

=] O _' | .

‘ Pression de Pression

démarrage finale

|2y NIeA 99z

Pression au détecteur

Figure 5: Rapport entre les variables
de la commande de vitesse de ventilateur P266
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Mode condensateur basse vitesse

Dans certaines applications de vitesse de ventilateur, un
condensateur basse vitesse (LSC) (fourni par I'utilisateur)
peut étre connecté au triac M3 de la commande série P266
et au moteur de ventilateur commandé (Figure 3 et

Figure 4). Le condensateur basse vitesse est activé aux
basses tensions afin d'optimiser le rendement du moteur
de ventilateur. Activez le mode condensateur basse vitesse
lorsqu’'un condensateur basse vitesse est utilisé.

Condensateur basse
vitesse désactivé

Condensateur basse
vitesse activé

Tensionf ~ Viesseatlve
finale
=
=1
5 |
£
S
> o\e\) ‘
c «
c ) ) A
k=l CV +— Tension commutation —,00______1_
(%] (\9\
G <@
; |
Tension de
démarragel«— | pM activé 4 —I—
activé LPM
n désactivé |
2]
2 L I
& Pression de Pression
2 démarrage finale
Py

Pression au détecteur

Figure 6: Fonctionnement du condensateur
basse vitesse

Remarque: Le condensateur basse vitesse en option
doit avoir la méme plage de tension et la méme valeur
de microfarad que le condensateur auxiliaire fourni par
le fabricant, sans dépasser 15 microfarads.

Remarque: Lorsqu’un condensateur basse vitesse
est utilisé dans I'application de votre commande série
P266, vous devez également régler la valeur de la
tension de commutation. Reportez-vous aux sections
Valeur de la tension de commutation et Détermination
de la valeur de la tension de commutation pour en
savoir plus sur le réglage de la valeur de la tension
de commutation.

Mode étagé de ventilateur auxiliaire

Vous pouvez régler la commande série P266 pour qu’elle
active/désactive jusqu’a trois moteurs de ventilateur ou
étages de ventilateur supplémentaires (a vitesse fixe)
conjointement avec le ventilateur & vitesse variable
commandé par la commande série P266.

Trois circuits basse tension (Figure 2) peuvent étre
raccordés afin de commander les démarreurs de moteur/
étage de ventilateur auxiliaire. Reportez-vous au Tableau 2
pour en savoir plus sur le réglage du nombre de
ventilateurs auxiliaires utilisés dans votre application.

La Figure 7 présente une application de commande
série P266 avec un ventilateur auxiliaire fonctionnant
conjointement avec le ventilateur a vitesse commandée.
Lorsque la charge du condensateur dépasse la
puissance nette du ventilateur a vitesse commandée,
la commande série P266 active le ventilateur auxiliaire
et établit une nouvelle pression de démarrage pour

le ventilateur a vitesse commandée (P266).

Plage d'étranglement ventilateur
A % chevauchement de ventilateur

&
=
Q
| ) |
Total i i 2
@/| o
2 | ‘ i o“ﬂ%
5 ‘ Decalagedd /j/\ | (\\\\ Puissance du
1) ellages ;266 ventilateur auxiliaire
% ‘ ventilateur ‘ ?\)g& 1 plus Ie ventl ateur
|
It | | I
@ €étage | 4 |
= (o)
% ‘ ?'], ‘© Puissance du |
% ‘ (\.\\\a o ‘§ ventilateur
o} << auxiliaire ‘
1
b?“ A |
» 1

»
0 >
Pressmn de Pression
démarrage finale

Pression au détecteur

Figure 7: Ventilateur a vitesse commandée
(P266) fonctionnant avec un étage de ventilateur
auxiliaire (marche/arrét) sur toute la plage
de pression

Valeur de chevauchement de ventilateur auxiliaire

La valeur de chevauchement de ventilateur auxiliaire
détermine le chevauchement de la plage de pression
(exprimée en pourcentage de la plage de pression totale
[étranglement]) entre les étages de ventilateur configurés
sur la commande série P266. La valeur de chevauchement
de ventilateur est identique pour tous les étages de
ventilateur auxiliaire configurés sur la commande.

L'augmentation de la valeur de chevauchement

de ventilateur auxiliaire réduit la cadence du cycle de
fonctionnement (marche/arrét) des ventilateurs auxiliaires
et augmente le différentiel de pression entre les étages
de ventilateur auxiliaire (ce qui augmente la plage de
pression de chaque étage de ventilateur auxiliaire).

Remarque: Si la commande série P266 est réglée
pour un fonctionnement sans ventilateur auxiliaire,

la valeur de chevauchement de ventilateur auxiliaire
n'est pas utilisée. Reportez-vous au Tableau 2 pour
en savoir plus sur le réglage du nombre de ventilateurs
auxiliaires utilisés dans votre application.

Valeur de latension de commutation

La valeur de la tension de commutation détermine la
tension a laquelle la commande série P266 active et
désactive le triac M3 et le condensateur basse vitesse
(Figure 6). Voir Détermination de la valeur de la tension

de commutation.
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Réglage des valeurs et des modes

Pour modifier les réglages et valeurs sur une commande
série P266, procédez comme sulit:

1. Déterminez les points de consigne de pression de
fonctionnement (bar ou psi), les entrées et sorties de
tension (VAC), et les autre modes de fonctionnement
requis pour I'application de votre commande de
moteur de ventilateur de condensateur.

2. Convertissez les points de consigne de pression
sélectionnés (bar ou psi) et les tensions cibles
(VAC) en valeurs de la commande série P266.
Voir les sections Valeurs et modes de la
commande série P266 et le Tableau 2.

3. Positionnez les commutateurs DIP de fagon a régler
les nouvelles valeurs et/ou nouveaux modes. Voir
Réglage du bloc de commutateurs DIP.

4. Maintenez le bouton-poussoir enfoncé jusqu’a ce
gue le nombre de clignotements du voyant indique la
valeur ou 'ensemble de valeurs et/ou de réglages de
mode souhaité. Relachez le bouton-poussoir apres:

» deux clignotements pour enregistrer
le réglage de mode basse pression et la valeur
de tension de démarrage;

e trois clignotements pour enregistrer la valeur
de pression de démarrage;

e quatre clignotements pour enregistrer
la valeur de pression finale;

* cing clignotements pour enregistrer la
tension finale de bobinage fractionné, le mode
condensateur basse vitesse et les réglages
de mode d’'étages de ventilateur auxiliaire;

» six clignotements pour enregistrer la valeur
de chevauchement de ventilateur auxiliaire;

» sept clignotements pour enregistrer la valeur
de tension de commutation.

Remarque: Reportez-vous au Tableau 2 pour
en savoir plus sur les valeurs et modes associés
au nombre de clignotements du voyant.

5. Répétez les étapes 3 et 4 pour la valeur et/ou
le mode suivant & modifier.

6. Une fois que vous avez enregistré toutes les
nouvelles valeurs et les réglages de mode, mettez
tous les commutateurs DIP sur la position ON afin
de verrouiller le fonctionnement du bouton-poussoir.

Réglage du bloc de commutateurs DIP
Pour régler les nouvelles valeurs et les modes sur le
bloc de commutateurs DIP, procédez comme suit:

1. Mettez tous les commutateurs du bloc de
commutateurs DIP sur la position OFF.

2. Placez les commutateurs numérotés sur ON de sorte
que le total des chiffres des commutateurs (sur la
position ON) soit égale a la valeur de réglage souhaitée.
Commencez par le commutateur possédant le plus
grand chiffre inférieur a la valeur de réglage. (Par
exemple, si la valeur de réglage souhaitée est 185,
mettez d’abord sur ON le commutateur 128, puis le
commutateur 32, le commutateur 16, le commutateur 8
et le commutateur 1 [128+32+16+8+1=185] [Figure 8]).

Pour les réglages de mode, seuls un ou deux
commutateurs du bloc de commutateurs DIP doivent
étre actionnés, selon le mode. Reportez-vous au
Tableau 2 pour en savoir plus sur les valeurs et modes
associés au nombre de clignotements du voyant.

[ O
]
[ O
[ OO
[ O
]
0]
[ T

8
4
2
1
FioTze

Figure 8: Bloc de commutateurs DIP
avec commutateurs positionnés pour
une valeur de réglage de 185

IMPORTANT: Vous devez régler tous les commutateurs
du bloc de commutateurs DIP sur les positions appropriees
pour votre application avant d’enfoncer et de relacher
le bouton-poussoir afin d’enregistrer les valeurs et/ou
les réglages de mode. Reportez-vous au Tableau 2
pour en savoir plus sur les positions des commutateurs.

Mode tension d’essai

Le mode tension d’essai est un outil de configuration
et de diagnostic du micrologiciel de la commande
série P266 qui permet de tester le fonctionnement d’'un
moteur de ventilateur de condensateur a différentes
valeurs de tension sur le site, et de déterminer la valeur
de tension de démarrage optimale pour I'application
de votre commande série P266.

Le mode tension d’essai permet également de déterminer
et de régler la valeur de tension de commutation optimale
pour le triac M3 dans les applications de la commande
série P266 qui utilisent un condensateur basse vitesse.

Pour utiliser le mode tension d’essai, vous avez besoin
des éléments suivants:

e un modéle de commande série P266 congu pour
votre application de ventilateur de condensateur;

e un acces au condensateur (et au moteur de
ventilateur) piloté par votre commande série P266;

e un ampéremeétre-pince avec une plage de
15 A (pour vérifier la consommation électrique
de commutation lors de la détermination de
la valeur de la tension de commutation);
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une sonde isolée pour maintenir enfoncé
le bouton-poussoir et changer les positions
des commutateurs DIP;

une source d'alimentation de classe 2 de 24 VAC
(uniquement pour les modéles de commande
série P266 qui requiérent une source
d’alimentation externe de 24 VAC);

un condensateur basse vitesse (LSC), adapté

au moteur de ventilateur (uniguement pour les
applications de commande série P266 qui utilisent
un condensateur basse vitesse).

Remarque: Le LSC doit avoir la méme plage

de tension et la méme valeur de microfarad que
le condensateur auxiliaire du fabricant du moteur,
sans dépasser 15 microfarads.

Configuration du mode tension d’essai

Avant de mettre sous tension une commande série P266
et d’activer le mode tension d’essai sur la commande,
procédez comme suit:

3.

» Il nest pas nécessaire de connecter, relier
ou mettre sous tension le transducteur P266,
ou de mettre une charge sur le condensateur
pour faire fonctionner la commande série P266
en mode tension d’essai. Le mode tension
d’essai vous permet d'utiliser le commutateur
DIP pour régler la tension délivrée au moteur
par la commande série P266.

Configurez la commande série P266 et le

moteur de ventilateur de condensateur pour

le fonctionnement prévu en réglant les valeurs

et modes de fonctionnement requis pour
I'application de votre ventilateur de condensateur.
Reportez-vous a la section Configuration et
réglages pour connaitre les procédures.

Détermination de la valeur de latension de commutation

Dans le mode tension d'essai, vous pouvez déterminer et
régler la valeur de tension de commutation optimale pour
les applications de la commande série P266 qui utilisent un
condensateur basse tension en option. Pour déterminer et
régler la valeur de la tension de commutation, procédez

1. Lisez et suivez les indications et procédures .
figurant dans les sections Montage et Cablage. comme suit :
2. Montez et raccordez la commande série P266 1.  Montez, raccordez et configurez la commande
a votre application de condensateur, puis suivez serie P266 et le moteur de ventilateur de
les indications complémentaires suivantes: ConQensateur 'pour'le fonqtlonngment en mode
o o tension d’essai. Voir Configuration du mode
* Reportez-vous a I'étiquette située a l'intérieur du tension d'essai.
couvercle du boftier de la commande série P266
pour connaitre les détails de cablage spécifiques Remarque: Ne raccordez pas le condensateur
du modéle. Reportez-vous a la section Cablage basse vitesse avant I'Etape 6 de cette procédure.
pour connaitre les options de cablage. 2. Mettez tous les commutateurs DIP, sauf le 1, sur la
+ Reliez les bobinages auxiliaires et principaux position ON ; mettez le commutateur 1 sur OFF.
conformément aux instructions du fabricant 3. Branchez la commande série P266 a I'alimentation
du moteur et selon les exigences de votre secteur (et & la source d’alimentation externe de
application. Divisez les bobinages (au niveau 24 VAC sur les modeles qui le requiérent), puis,
des fils de bobinage) et mettez-les sous tension dans les 30 secondes suivant la mise sous tension,
séparément si votre application et votre moteur appuyez et relachez trois fois de suite le bouton-
permettent un fonctionnement avec un bobinage poussoir. Le voyant s'éteint et reste éteint, et le
fractionné. Voir Figure 3 et Figure 4. moteur de ventilateur accélére jusqu’'a la vitesse
«  Sivotre application utilise un condensateur maximale (a 95 ou 97 % de la tension maximale).
basse vitesse en option, reliez le LSC au triac M3 Il reste a la tension maximale pendant une durée
et au moteur uniquement aprés avoir vérifié pouvant atteindre 5 minutes.
et enregistré la consommation électrique a la 4. Alatension maximale, utilisez l'ampéremétre-pince
vitesse maximale. Voir Détermination de la pour vérifier la consommation électrique (en ampéres)
valeur de la tension de commutation. des bobinages auxiliaires du moteur, et enregistrer
«  Sile modéle de votre commande série P266 la consommatiqn électrique des bobinages auxiliaires
requiert une source d’alimentation externe pour le moteur a la tension maximale.
de 24 VAC pour le fonctionnement de la 5. Débranchez la commande série P266 de
commande, reliez cette source d'alimentation l'alimentation secteur (et a la source d'alimentation
ala commande. (Reportez-vous a I'étiquette externe de 24 VAC sur les modeéles qui le requiérent).
de cablage située a I'intérieur du couvercle . . .
de la commande série P266 pour connaitre les 6. Reliezle cpndensateqr_ passe vitesse au triac M3
exigences de la source d'alimentation externe.) et aux bobmages auxlllalre_s du moteur. (RepoArtez—
vous a la Figure 3 et a la Figure 4 pour connaitre
les options de cablage du triac M3.)
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10.

12.

13.

14,

Mettez tous les commutateurs DIP, sauf les
commutateurs 8 et 32, sur la position OFF; mettez
les commutateurs 8 et 32 sur la position ON.

(8 + 32 = 40 % de la valeur de la tension maximale.)

Branchez la commande série P266 a I'alimentation
secteur (et a la source d’'alimentation externe de
24 VAC sur les modeles qui le requiérent), puis,
dans les 30 secondes suivant la mise sous tension,
appuyez et relachez trois fois de suite le bouton-
poussoir. Le voyant s’éteint et reste éteint, et le
moteur du ventilateur accélére jusqu’a la vitesse
correspondant a 40 % de la tension maximale
(pendant une durée pouvant atteindre 5 minutes).

A 40 % de la tension maximale, utilisez
'amperemétre-pince pour vérifier la consommation
électrique (en ampéres) des bobinages auxiliaires
du moteur connectés aux deux condensateurs et
enregistrer la consommation électrique actuelle
des bobinages auxiliaires a 40 % de la tension.

Répétez I'Etape 7 mais en augmentant la valeur de
tension de 8 %, puis répétez I'Etape 8, 'Etape 9 et
I'Etape 10 aux valeurs de tension accrues jusqu’a
ce que la consommation électrique soit égale
(tension maximale) a la consommation électrique
enregistrée lors de I'Etape 4.

Remarque: Sile moteur s’arréte ou ne tourne pas
régulierement, réduisez la valeur de tension sur les
commutateurs DIP de 4 % et vérifiez le
fonctionnement du moteur.

La valeur de la tension du commutateur DIP est
maintenant égale a la plus haute tension du mode basse
vitesse ou a la valeur de la tension de commutation.

Maintenez le bouton-poussoir enfoncé jusqu’a

ce que le voyant clignote 3 fois, puis relachez-le.
La valeur de la tension de commutation est réglée
et enregistrée dans la commande série P266.

Remarque: Si vous souhaitez également
déterminer et régler la valeur de la tension

de démarrage pour votre commande série P266
et votre moteur, vous pouvez passer directement
a I'Etape 3 de la procédure Détermination de la
valeur de la tension de démarrage.

Mettez la commande série P266 hors tension, puis
placez tous les commutateurs DIP sur la position ON
afin de verrouiller le fonctionnement du bouton-poussoir.

Remettez la commande série P266 sous tension pour
rétablir la commande de vitesse de moteur normale.

Détermination de la valeur de la tension de démarrage

Dans le mode tension d’essai, vous pouvez également
déterminer et régler la valeur de la tension de démarrage
pour I'application de la commande série P266.

Pour déterminer et régler la valeur de la tension
de démarrage, procédez comme suit:

Montez, raccordez et configurez la commande série
P266 et le moteur de ventilateur de condensateur
pour le fonctionnement en mode tension d’'essai.
Voir Configuration du mode tension d'essai.

Remarque: Sivotre application utilise le mode
bobinage fractionné et le mode condensateur basse
vitesse, raccordez les bobinages fractionnés et

le condensateur basse vitesse conformément aux
exigences de votre application (Figure 3A et Figure 4A).

Branchez la commande série P266 a I'alimentation
secteur (et a la source d’alimentation externe de
24 VAC sur les modeles qui le requiérent), puis,
dans les 30 secondes suivant la mise sous tension,
appuyez et relachez trois fois de suite le bouton-
poussoir. Le voyant s’éteint et reste éteint.

Positionnez les commutateurs DIP de sorte

gue la valeur totale des commutateurs placés

en position ON soit égale ou légérement supérieure
au pourcentage correspondant a votre valeur

de tension de démarrage. (Par exemple, si vous
estimez que la tension de démarrage du moteur
est égale a 25 % de la tension totale, mettez les
commutateurs 16, 8,4et2surON. 16 +8 +4 +
2 =30 %, ce qui est légérement supérieur a votre
estimation de 25 %.) Le moteur du ventilateur
accélére a la vitesse correspondant a 30 % de

la tension maximale et reste a cette vitesse.

Observez le fonctionnement du moteur du ventilateur
et déterminez si la tension de démarrage appliquée fait
tourner le moteur a la vitesse de démarrage souhaitée :

» Silavitesse de démarrage et le fonctionnement
du moteur satisfont aux exigences de votre
application, passez a I'Etape 5.

» Silavitesse de démarrage et le fonctionnement
du moteur ne satisfont pas aux exigences de
votre application, retournez a I'Etape 3 et réglez
une nouvelle valeur de tension de démarrage
estimée afin d’'obtenir la vitesse de démarrage
de moteur souhaitée.

Lorsque votre moteur tourne a la vitesse

de démarrage souhaitée (valeur de tension

de démarrage), maintenez le bouton-poussoir
enfoncé jusqu’a ce que le voyant clignote deux
fois de suite, puis relachez-le. La valeur de la
tension de démarrage est réglée et enregistrée
dans la commande série P266.

Mettez la commande série P266 hors tension, puis
placez tous les commutateurs DIP sur la position ON
afin de verrouliller le fonctionnement du bouton-poussoir.

Remettez la commande série P266 sous tension pour
rétablir la commande de vitesse de moteur normale.
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Transducteurs de pression électroniques P266
Les commandes série P266 sont congues pour référencer
un ou deux transducteurs de pression électroniques P266

de commandes Johnson afin de surveiller la pression du

condensateur.

Les transducteurs P266 sont des versions spécialisées
des transducteurs de pression électroniques de

la série P499 concus pour une utilisation avec des
commandes de vitesse de ventilateur série P266.
Reportez-vous au Tableau 3 pour connaitre les modéles
de transducteur P266 disponibles.

Remarque: Sur les applications de commande
série P266 qui utilisent deux transducteurs P266,
la commande série P266 référence toujours le
transducteur qui détecte la plus haute pression.

Reportez-vous au Bulletin de produit/technique des
transducteurs de pression électroniques de la série P499
(LIT-12011190) pour en savoir plus sur l'installation des
transducteurs P266.

Tableau 3: Transducteurs de pression
électroniques P266SNR

Description

Référence
du produit

P266SNR-1C

Transducteur de pression électronique :
plage totale de 0 a 35 bars (0 a 508 psi)
avec une connexion conique femelle SAE
de 1/4 po et un cable de 2 métres (3,1 pi).

P266SNR-2C | Transducteur de pression électronique :
plage totale de 0 & 52 bars (0 a 754 psi)
avec une connexion conique femelle SAE

de 1/4 po et un cable de 2 métres (3,1 pi).

étre irrégulier.

IMPORTANT: Lorsque deux transducteurs P266
sont connectés a une commande série P266,

les transducteurs doivent étre du méme modele
(référence de produit). Si vous ne connectez pas
les mémes modeéles de transducteur série P266
a une commande P266, le fonctionnement peut

Caractéristiques techniques
Commande de vitesse de ventilateur de condensateur monophasé P266xxx-x

Alimentation

208/240 VAC 50/60 Hz, 380/460 VAC 50/60 Hz ou 480/575 VAC 50/60 Hz selon le modéle
(Reportez-vous a I'étiquette située a l'intérieur du couvercle du boitier de la commande P266 pour
connaitre la plage de tension nominale et le schéma de cablage spécifique du modele.)

Intensité du courant de
court-circuit

Convient pour un circuit ne restituant pas plus de 5 000 amperes symétriques rms, 600 volts
maximum en cas de protection par des fusibles de Classe H

Alimentation basse tension

Types P266A, P266B et P266C : transformateur d’alimentation 20 VA, classe 2 24 VAC externe
Types P266Exx : I'alimentation basse tension pour la commande P266 est fournie par un
transformateur intégré.

Remarque : Lorsque des démarreurs de ventilateur auxiliaire sont connectés a des commandes
de type P266E, vous devez fournir une alimentation AC (SELV) externe tres basse tension sdre
pour alimenter les démarreurs de ventilateur (Figure 2).

Conditions ambiantes de
fonctionnement

Température : -40 a 60 °C (-40 a 140 °F)
Humidité : jusqu’a 95 % d'humidité relative sans condensation ; point de rosée maximal 29 °C (85 °F)

Conditions ambiantes
d’expédition et de stockage

Température : -40 a 85 °C (-40 a 185 °F)
Humidité : jusqu’a 95 % d'humidité relative sans condensation ; point de rosée maximal 29 °C (85 °F)

Connexions basse tension

Raccords rapides de 1/4 po, longueur de cablage maximal de 30 m (100 pi)

Transducteur d’entrée

Transducteur de pression P266SNR-x : 5 VDC pour signal analogique quotientométrique
de0,5a4,5VDC

Type de boitier

NEMA 3R, IP54

Matériau du botitier

Aluminium coulé sous pression

Matériau du couvercle

Polycarbonate stabilisé contre les UV

Commande de vitesse de ventilateur de condensateur monophasé de la série P266 23



Commande de vitesse de ventilateur de condensateur monophasé P266xxx-x

Dimensions (Hx L x P) 159 x 177 x 70 mm (6-1/4 x 7 x 2-3/4 po)
Poids Poids du modeéle le plus lourd : 1,0 kg (2,2 Ib)
Poids approximatif a I'expédition : 1,2 kg (2,6 Ib)
Conformité Europe : Marque : conforme CE ; CENELEC EN 60947-1 et 4-2 ;

Directive RoHS (2002/95/CE) ; Directive WEEE (2002/96/CE)

Amérique du nord : cULus File 244421 ;
Conforme a la réglementation FCC, CFR47, section 15, sous-section B, classe B
Conforme a la norme NMB-003 du Canada, classe B

Australie : Conforme C-Tick (N1813)

Les caractéristiques technigues susmentionnées s'entendent en valeurs nominales et sont conformes aux normes de l'industrie.
Pour toute application dans des conditions différentes, contactez Johnson Controls Application Engineering au (414) 524-5535.

Johnson Controls, Inc. décline toute responsabilité pour les éventuels dommages résultant d'une mauvaise application ou d'une
utilisation inappropriée de ses produits.

Déclaration de conformité FCC (Etats-Unis)

Ce matériel a été testé et jugé conforme aux limites applicables aux appareils numériques de classe B, définies dans la partie 15 des
réglements de la FCC. Ces limites sont congues pour assurer une protection raisonnable contre les interférences nuisibles dans une
installation résidentielle. Ce matériel génére, utilise et peut émettre de I'énergie radiofréquence et, s'il n'est pas installé et utilisé conformément
aux instructions, peut causer des interférences nuisibles aux communications radio. Cependant, il n‘existe aucune garantie qu'il n'y aura pas
d'interférence dans une installation particuliere. Si cet équipement cause des interférences nuisibles a la réception télé et radio, ce qui peut étre
déterminé en mettant I'équipement hors, puis sous tension, I'utilisateur est invité a éliminer ces interférences a I'aide d'une ou plusieurs des
méthodes décrites ci-dessous :

- Réorienter ou déplacer I'antenne de réception.

- Augmenter la distance entre I'appareil et le récepteur.

- Brancher le matériel a une prise située sur un autre circuit que celui du récepteur.

- Contacter le revendeur ou un technicien radio/TV expérimenté pour assistance.

Conformité aux normes canadiennes

Cet appareil numérique de la Classe (B) respecte toutes les exigences du Reglement sur le matériel brouilleur du Canada.

JOhﬂSOﬂ /)))(' Building Efficiency

Contro S 507 E. Michigan Street, Milwaukee, WI 53202

Johnson Controls/PENN® sont des marques déposées de Johnson Controls, Inc.
Toutes les autres marques citées dans le présent document appartiennent & leurs propriétaires respectifs. © 2010 Johnson Controls, Inc.
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Drehzahlregler der Serie P266 fur einphasige Verflissigerlufter

Installationsanweisungen

P266xxx-X Teilenummer 24-7664-2705, Rev. D
Ausgabedatum 27. August 2010
Ersetzt vom 8. April 2010

Anwendung 178

WICHTIGER HINWEIS: Dieser Drehzahlregler der
Serie P266 fur einphasige Verflussigerlifter darf nur
zur Betriebssteuerung verwendet werden. Wenn ein
Versagen oder eine Fehlfunktion des Lifterdrehzahlreglers
der Serie P266 zu Personenschéden oder Sachschaden
an der geregelten Anlage oder anderen Gegenstanden
fihren kann, mussen zuséatzliche Vorsichtsmaf3nahmen
in das Steuerungssystem eingebaut werden. Integrieren
und halten Sie zuséatzliche Vorrichtungen bereit,

wie z. B. Uberwachungs- oder Alarmsysteme und
Sicherheits- oder Grenzwertkontrollen, die als Schutz
oder Warnung vor einem Versagen oder einer Fehlfunktion
des Lufterdrehzahlreglers der Serie P266 dienen.

ACHTUNG: Gefahr von Sachschaden
Verwenden Sie den Regler der Serie P266
ausschlieflich fur Kondensatormotoren
(PSC-Motoren), die vom Hersteller fur
A eine Drehzahlregelung zugelassen sind.
Wenn kein einphasiger Kondensatormotor
verwendet wird, kann dies zu Schéaden

am Motor oder zu sonstigen
Sachschaden fihren.

Beim Drehzahlregler der Serie P266 fiir einphasige
Verflussigerlifter handelt es sich um einen
kostengunstigen, kompakten, wetterbestandigen und
widerstandsfahigen Drehzahlregler fir einphasige
Kondensatormotoren, der fur eine Vielzahl an Kihl-

und Klimaanlagenverflissiger verwendet werden kann.

Die Lufterdrehzahlregler der Serie P266 ersetzen

die Johnson Controls®-Lufterdrehzahlregler der

Serie P66 und P215 und bieten neben zusatzlichen
Funktionen auch flexiblere Anwendungsmaglichkeiten.

Montage

Hinweise zum Einsatzort

Beachten Sie bei der Montage eines Liifterdrehzahlreglers
der Serie P266 folgende Richtlinien:;

» Stellen Sie sicher, dass die Oberflache und die bei
der Montageteile stabil genug fiir den Regler und
die Verdrahtung sind.

0

FIG:p266_dims

N
)

r~

|

66
(2-5/8)

Abbildung 1: Montageabmessungen fir den
Drehzahlregler P266 fiir einphasige
Verflussigerlufter, mm (Zoll)

Der Regler der Serie P266 kann aufrecht an einer
vertikalen Oberflache angebracht werden. Dabei
ist auf eine vertikale Ausrichtung der Kihlrippen
zu achten. Die Kabeldurchfihrungen/Bohrungen
fur Elektroanschliisse miissen nach unten zeigen.

Um eine Luftzirkulation fir die Warmeabfuhr
zu gewahrleisten, muss ein Freiraum von
mindestens 10 cm um den Kuhlkdrper
eingehalten werden.

Bringen Sie den Regler der Serie P266 an einer
Stelle an, die keiner grof3en Hitzeentwicklung
ausgesetzt ist, und die die angegebenen
Umgebungsanforderungen fiir den Betrieb
erfullt. Die Umgebungsbedingungen finden

Sie unter Technische Daten.

Johnson ﬂ))):(,

Controls
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Anschluss

Beachten Sie beim Anschlie3en des Lifterdrehzahlreglers
der Serie P266 den modellspezifischen Schaltplan und
die Richtlinien auf dem Etikett im Inneren des Reglers
der Serie P266.

VORSICHT: Gefahr von Stromschlag
Trennen Sie den Regler von allen Stromquellen
oder schalten Sie sie ab, bevor Sie elektrische
Anschlisse vornehmen. Moglicherweise
mussen mehrere Stromversorgungen
ausgeschaltet oder abgeklemmt werden,

um die Anlage voéllig stromlos zu machen.
Eine Beruihrung von Komponenten, die unter
gefahrlicher Spannung stehen, kann einen
elektrischen Schlag verursachen und

zu schweren Verletzungen oder zum Tod
von Menschen fuhren.

A

WICHTIGER HINWEIS: Schlief3en Sie die
Versorgungsspannung erst an den Regler der Serie P266
an, nachdem Sie die Anschlussarbeiten beendet und
alle Anschliisse gepruft haben. Kurzschliisse oder nicht
ordnungsgemar angeschlossene Kabel kbnnen Schaden
am Regler der Serie P266 verursachen und jegliche
Garantie nichtig machen.

24-VAC-Versorgungsspannungsverdrahtung Klasse 2
fur Regler der Typen P266A, P266B und P266C

C 120/240-VAC-
A | | Primarspannungsversorgun

24-VAC-Klasse-2-Netzteil

@ @ DIP-Schalterblock ——"@
o
LED A 6
—_— A
Drucktaste / @ I
— A
O =
E
—V
== p
-? (o3
==\
= p 8
@ M3 M2 M1 L1 L2/INL2IN @ -ﬁ iy
S e &
J ’@

= =

Erdungsanschluss

Druckwandlerverdrahtung Klasse 2 fiir alle

P266-Modelle

g

P1

AG:P266_IwV_wirn

Elektronischer P266-
Druckwandler

— Rot
o—m— P—WEIB—Sth%:
chwarz
Bei Verwendung eines zweiten P266-Wandlers
P2-Klemmen wie P1-Klemmen verdrahten.

WICHTIGER HINWEIS: Die elektrischen Nennwerte
des Lifterdrehzahlreglers der Serie P266 dirfen nicht
uberschritten werden. Ein Uberschreiten der elektrischen
Nennwerte kann dauerhaften Schaden am Regler der Serie
P266 verursachen und jegliche Garantie nichtig machen.

WICHTIGER HINWEIS: Verwenden Sie ausschlief3lich
Kupferleiter mit einer Temperaturbesténdigkeit von 60
bis 75 °C. Alle Verdrahtungen miissen entsprechend den
lokalen, nationalen und regionalen Bestimmungen erfolgen.

WICHTIGER HINWEIS: Durch eine elektrostatische
Entladung kénnen Komponenten des Reglers der Serie P266
beschadigt werden. Achten Sie bei der Installation und
Wartung auf die entsprechenden Vorsichtsmal3nahmen
hinsichtlich elektrostatischer Entladungen, um Schaden
an den Komponenten des P266 zu vermeiden.

» Stellen Sie sicher, dass die Kabel zwischen dem
Regler der Serie P266 und dem Luftermotor nicht
langer als 15 m sind.

« Die an der Klemmenleiste fir die Netzspannung
angeschlossenen Dréahte dirfen hochstens einen
Leiterquerschnitt von 3,31 mm?2 (12 AWG) besitzen.

« Die Niederspannungsdrahte diurfen héchstens
30 m lang sein.

24-VAC-Liifterregelungsverdrahtung Klasse 2 fir die

Reglermodelle P266A, P266B und P266C

Starter Lifter 1
(optional)

Starter Lifter 2
(optional)

Starter Lifter 3
(optional)

Niederspannungs- (< 30 V)-Zusatzliftersteuerungs-
Verdrahtung Klasse 2 fiir Regler des Typs P266E

Externe Niederspannungsversorgung
(SELV)

—m—
Netzspannung, AC-
Primarversorgungsspannung

Niederspannungsversorgung,
Klasse 2 (<30V)

Starter Lifter 1
(optional)

Starter Lufter 2
(optional)

Starter Lifter 3
(optional)

Abbildung 2: Physische Eigenschaften und Niederspannungsanschliisse des Reglers der Serie P266
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Niederspannungsanschliisse

In Abbildung 2 finden Sie die unter der Geh&auseabdeckung
angebrachten Komponenten des Reglers der Serie P266
und den Niederspannungsschaltplan fir die Reglermodelle

P266A, P266B, P266C und P266E. fir Gerate der Klasse B entspricht.

WICHTIGER HINWEIS: An die L2/N-Klemme muss

die Phase der Netzspannung angeschlossen werden,
damit der Regler der Serie P266 den FCC- und IEC-
Grenzwerten fir die Hochfrequenz-Stdrungsemission

Hochspannungsanschliisse

In Abbildung 3 finden Sie die Hochspannungsschaltplane
fur die Reglermodelle P266A, P266B und P266C,

in Abbildung 4 die Hochspannungsschaltplane fir das
Reglermodell P266E.

und P266E.

In Tabelle 1 finden Sie die Hochspannungsanschluss-
Optionen fir die Reglermodelle P266A, P266B, P266C

Geteilte Wicklung/drei Triacs mit Verdrahtung eines
Niederdrehzahl-Kondensators fur Regler
des Typs P266A (nur 208/240 VAC)

EXEXERERE)
e

M3 M2 M1 L1 L2/N

Zwei Triacs mit Verdrahtung eines Niederdrehzahl-
Kondensators fir Regler der Typen P266A, P266B

und P266C (208/240 VAC, 380/460 VAC und 460/575 VAC)

£°6°'6e°'6°6
H B EE

M3 M2 M1 L1 L2/N

Ein Triac mit Verdrahtung eines Niederdrehzahl-
Kondensators fiir Regler der Typen P266A, P266B und
P266C(208/240 VAC, 380/460 VAC und 460/575 VAC)

@ﬁ@"@‘;@
5 B E &

M2/ M1 L1 L2/N

Optionaler Optionaler '
Niederdrehzahl- Niederdrehzahl-
Kondensator 208/240 VAC Kondensator Netz-VAC Netz-VAC
-~ 1 -~ - -~ 1 -
Hilfskondensator == Hilfskondensator Hilfskondensator
/ \ / \ \
. oo —
Hauptwicklungen Hilfswicklungen Hauptwicklungen Hilfswicklungen Hauptwicklungen Hilfswicklungen
j=2)
\ \ \
|
>
A N\ Kondensatotmotor B N\ Kondensator’motor C N\ Kondensatormotor I
—_ - —_ - N o~ E3
Hinweis: Einige P266A-, P266B- und P266C §
Modelle verfiigen nicht tiber o
M2- oder M3-Triacs. %
Abbildung 3: Hochspannungsanschluss-Optionen fur die Reglermodelle P266A, P266B und P266C
Geteilte Wicklung/drei Triacs mit Verdrahtung Zwei Triacs mit Verdrahtung eines Einzeltriac-Verdrahtung fur
eines Niederdrehzahl-Kondensators fir Niederdrehzahl-Kondensators fur Regler Regler des Typs P266E
Regler des Typs P266E(nur 208/240 VAC) des Typs P266E (nur 208/240 VAC) (nur 208/240 VAC)

e e e e =] e e e e =] (=] e -]
866666 e’ e"e'e’'6'e 8666
e i (B H H H H
M3 M2 M1 L1 L2/NL2/N M3 M2 M1 L1 L2/NL2/N M1 L1 L2/NL2/N

208/240 VAC 208/240 VAC 208/240 VAC
- —_ [
Optionaler/ Hilfskondensator Optional / - \H”fskondensator Hilfskondensator
Niederdrehzahl- N Niedgrlt?rlahs;hl- T~
Kondensator / \ Kondensator / \ \
1 et ] oo e
Hauptwicklungen Hllfswu:;lunqen Hauptwicklungen Hilfswicklungen huptwicklungen HllfSWICk)Un( en
\ \ \ )
2
A N\ Kondensatormotor B N\ Kondensatormotor C \ Kondensatormotor >
N - - ~N — I‘
—_ - —_ - el w,
©
Hinweis: Die L2/N-Klemmen sind intern verbunden. Hinweis: Einige P266E-Modelle verfligen nicht tiber §
M2- oder M3-Triacs. ]
Abbildung 4: Hochspannungsanschluss-Optionen fiir das Reglermodell P266E
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Tabelle 1: Hochspannungsanschluss-Optionen und Spannungsbereiche der Produkttypen

Produkt- | Geteilte Zwei Triacs mit Einzel-Triac
typ- Wicklung/drei Niederdrehzahl-Kondensator
nummer | Triacs mit

Niederdrehzahl-

Kondensator

208/240 VAC 208/240 VAC 380/460 VAC 460/575 VAC | 208/240 VAC 380/460 VAC | 460/575 VAC
P266AA Siehe Abbildung 3A | Siehe Abbildung 3B Siehe Abbildung 3C
P266AB Siehe Abbildung 3A | Siehe Abbildung 3B Siehe Abbildung 3C
P266AC - - Siehe Abbildung 3C
P266AD Siehe Abbildung 3C
P266BC Siehe Abbildung 3C
P266BD - Siehe Abbildung 3C
P266BG Siehe Abbildung 3B Siehe Abbildung 3C
P266BH - - Siehe Abbildung 3B - Siehe Abbildung 3C
P266EA Siehe Abbildung 4A | Siehe Abbildung 4B Siehe Abbildung 4C
P266EB Siehe Abbildung 4A | Siehe Abbildung 4B Siehe Abbildung 4C
P266EC - - Siehe Abbildung 4C
P266ED Siehe Abbildung 4C
P266EE Siehe Abbildung 4C
P266EF Siehe Abbildung 4C
P266CH Siehe Siehe

Abbildung 3B Abbildung 3C

Inbetriebnahme und Einstellungen

Alle Regler der Serie P266 werden mit werkseitig
eingestellten Standardwerten und Moduseinstellungen
geliefert. Fur die meisten Anwendungen sind keine
Anderungen der Standardwerte vor Ort erforderlich.

Wenn die Verwendung des Reglers der Serie P266
eine Anderung der Wert- oder Moduseinstellungen
erfordert, fihren Sie folgende Schritte durch:

1. Berechnen Sie die neuen Werte, und ermitteln Sie
die neuen Moduseinstellungen fir die gewlinschte
Anwendung. (Siehe Werte und Modi des Reglers
der Serie P266.)

2. Andern Sie die vorhandenen Regler- und
Moduseinstellungen mithilfe der Setup-
Schnittstelle des Reglers der Serie P266.
(Siehe Einstellen von Werten und Modi.)

Setup-Schnittstelle des Reglers der Serie P266

Die Setup-Schnittstelle des Reglers der Serie

P266 besteht aus einem DIP-Schalterblock mit acht
bindren Schaltern, einem Drucktaster und einer griinen
LED (Abbildung 2). Sie kénnen die werkseitigen
Standardwerte und Modi &ndern, indem Sie die DIP-
Schalter umstellen und die neuen Einstellungen
speichern. Die Blinkfolge der LED zeigt an, welcher
Wert und/oder Modus gespeichert wird. In Tabelle 2
finden Sie weitere Informationen zu den Werten und
Modi, die der Blinkfolge der LED zugeordnet sind.

Wahrend des normalen Betriebs leuchtet die griine
LED. Wenn Sie die Drucktaste gedriickt halten,
erlischt die LED fir drei Sekunden und blinkt
anschlieRend zwei Mal. Anschliel3end erlischt die
LED erneut fiir drei Sekunden und blinkt drei Mal.
Dieses Muster wird wiederholt, bis die LED sieben
Mal blinkt, oder bis Sie die Drucktaste loslassen.

Jede Blinkfolge entspricht einem Wert oder einem Wert
und einem Satz von Moduseinstellungen. Wenn Sie die
Drucktaste nach der gewtiinschten Blinkfolge loslassen,
wird der Wert bzw. der Modus gespeichert, der aktuell
mit dem DIP-Schalterblock eingestellt ist. Weitere
Informationen finden Sie in Tabelle 2.

Nach Beenden des Setups stellen Sie alle DIP-Schalter
in die EIN-Position, um die Drucktaste zu sperren.

Werte und Modi des Reglers der Serie P266

Die Regler der Serie P266 verfugen uber bis zu zehn
Werte und Modi (in sechs Blinkfolgen), die vor Ort
geandert werden kénnen. Weitere Informationen zur
Blinkfolge der LED und zu den entsprechenden Werten
und Modi finden Sie in Tabelle 2.

Startspannungswert

Bei der Startspannung (VAC) handelt es sich um die
vom Regler der Serie P266 an den Liftermotor
abgegebene Spannung, mit der dieser mit der
Mindestdrehzahl fur lhre Anwendung betrieben wird.
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Beim Startspannungswert handelt es sich um einen
Prozentsatz der Eingangsspannung des Reglers der
Serie P266. Verwenden Sie die folgende Formel,

um den Startspannungswert fiir Inre Anwendung

zu berechnen.

Startspannung (VAC)

= Startspannungswert (%)

Eingangsnetzspannung (VAC)
des P266-Reglers

Niederdruck-Modus

Im Niederdruck-Modus wird ermittelt, ob der
Luftermotor eingeschaltet (bei Startspannung/
Mindestdrehzahl) oder ausgeschaltet ist, wenn sich
der gemessene Druck des P266-Wandlers unterhalb
des Sollwerts fir den Startdruck befindet.

Startdruckwert

Beim Startdruck (psi oder bar) handelt es sich um den
Drucksollwert, bei dem der Regler der Serie P266

die Startspannung ausgibt und den Liftermotor mit
Mindestdrehzahl betreibt. Der Startdruckwert ist

eine Funktion des Sollwerts fiir den Startdruck und
des Druckbereichs des referenzierten P266-Wandlers.
Verwenden Sie die folgende Formel, um den
Startdruckwert zu berechnen. Weitere Informationen zu
den Druckbereichen des P266-Wandlers finden Sie in
Tabelle 3.

Startdrucksollwert
(bar oder psi)

X 250 = Startdruckwert
P266-Wandler-Druckbereich
(bar or psi)

Enddruckwert

Beim Sollwert fiir den Enddruck handelt es sich um den
Druck (bar oder psi), bei dem der Regler der Serie
P266 die Endspannung ausgibt und den Liftermotor
mit Hochstdrehzahl betreibt. Der Enddruckwert ist
eine Funktion des Sollwerts fiir den Enddruck und

des Gesamtdruckbereichs des referenzierten
Wandlers. Verwenden Sie die folgende Formel,

um den Enddruckwert fir Ihre Anwendung zu ermitteln.
Weitere Informationen zu den Druckbereichen des
P266-Wandlers finden Sie in Tabelle 3.

Enddrucksollwert
(bar oder psi)

X 250 = Enddruckwert
P266-Wandler-Druckbereich
(bar or psi)

Geteilte-Wicklung-Modus

Einige einphasige Kondensatormotoren weisen eine
Verdrahtung mit geteilter Wicklung auf. Wenn Sie den
Geteilte-Wicklung-Modus aktivieren, kann der M2-Triac
die Hauptwicklung (und nicht die Hilfswicklung) mit
Spannung versorgen, sodass der Motorwirkungsgrad
verbessert wird (Abbildung 3A und Abbildung 4A).

Hinweis: Der Geteilte-Wicklung-Modus steht nur fir
einphasige 240 VAC-Kondensatormotoren zur
Verflgung, die Uber eine Verdrahtung mit geteilter
Wicklung verfligen. In den Installationsanweisungen
des Motorherstellers erfahren Sie, ob Ihr Liftermotor
bei aktiviertem Geteilte-Wicklung-Modus angeschlossen
werden kann.

Copeland Digital Scroll™-Kompressormodus

Der Digital Scroll-Kompressormodus ermdglicht den
Einsatz des Reglers der Serie P266 in einem System,
in dem ein digitaler Scroll-Kompressor verwendet wird.
Wird der Digital Scroll-Kompressormodus nicht
aktiviert, wenn ein digitaler Scroll-Kompressor
verwendet wird, kann dies zum Oszillieren des
Verflissigerlufters fihren.

Endspannungsmodus

Bei der Endspannung handelt es sich um die
ausgegebene Spannung des Reglers der Serie
P266 (als Prozentsatz der Nennspannung), die
aufrecht erhalten wird, wenn der Uberwachte
Druck mindestens dem Enddruck entspricht. Der
Endspannungsmodus kann entweder auf 95 %
oder 97 % der Gesamteingangsspannung
festgelegt werden. Siehe Abbildung 5.

——95 oder 97 % der Héchstspannung7_

\§
\\o\o ‘
»© ‘
(\“‘\Q
Niederdruckmodus "99%(\ ‘
[e—— ein —
Startspannung o= =—— — ‘

Endspannungsmodus|

f

Niederdruckmodus
| aus
|
0 Startdruck

+o1s Spannung zum Motor

|
Enddruck

s34 NjBA 992

Druck am Sensor

Abbildung 5: Beziehung zwischen den
Variablen des Lifterdrehzahlreglers P266
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Modus fiir Niederdrehzahl-Kondensatoren

Bei einigen Lufterdrehzahl-Regelanwendungen kann
ein (vom Benutzer bereitgestellter) Niederdrehzahl-
Kondensator (LSC) an den M3-Triac des Reglers

der Serie P266 und den zu regelnden Luftermotor
angeschlossen werden (Abbildung 3 und Abbildung 4).
Der Niederdrehzahl-Kondensator wird bei geringer
Spannung aktiviert, um die Leistung und den
Wirkungsgrad des Liftermotors zu steigern. Aktivieren
Sie den Modus fur Niederdrehzahl-Kondensatoren,
wenn ein solcher verwendet wird.

Niederdrehzahl-Kondensator ~ Niederdrehzahl-Kondensator
aktiviert deaktiviert

Endspannung4— — — — —— ——— 7’_

US+— Umschaltspannung —

Spannung zum Motor

Startspannung T T
Niederdruckmodusl Niederdruckmodus
ein | alus ‘

) |
Startdruck Enddruck

d:oy

slad AD 992

Druck am Sensor

Abbildung 6: Betrieb eines
Niederdrehzahl-Kondensators

Hinweis: Der optionale Niederdrehzahl-Kondensator
sollte sowohl hinsichtlich des Spannungsbereichs
als auch des Mikrofaradwerts dem vom Hersteller
bereitgestellten Hilfskondensator entsprechen.

Er darf jedoch 15 Mikrofarad nicht Gbersteigen.

Hinweis: Sie missen auRerdem den Umschaltspannungswert
festlegen, wenn Sie fir Ihre Anwendung des Reglers
der Serie P266 einen Niederdrehzahl-Kondensator
verwenden. Weitere Informationen zum Festlegen

des Umschaltsspannungswerts finden Sie unter
Umschaltspannungswert und Ermitteln des
Umschaltspannungswerts.

Zusatzlifterstufen-Modus

Sie kdnnen den Lufterdrehzahlregler der Serie P266
so einstellen, dass bis zu drei zuséatzliche Liftermotoren
(mit fester Drehzahl) oder Lifterstufen zusammen mit
dem vom Regler der Serie P266 geregelten Lifter mit
variabler Drehzahl ein- und ausgeschaltet werden.

Zur Regelung der Zusatzluftermotoren-/Stufenstarter
kénnen drei Niederspannungsschaltkreise (Abbildung 2)
angeschlossen werden. Weitere Informationen

zum Einstellen der Anzahl der in lhrer Anwendung
verwendeten Zusatzlifter finden Sie in Tabelle 2.

In Abbildung 7 finden Sie eine Anwendung des Reglers
der Serie P266, bei der ein Zusatzlifter mit dem
drehzahlgeregelten Lufter verwendet wird. Wenn die
Verflussigerlast die Leistung des drehzahlgeregelten
Lifters Gbersteigt, schaltet der Regler der Serie

P266 den Zusatzlifter ein und den (Uber den P266)
drehzahlgeregelten Liifter auf einen neuen Startdruck um.

l~— Lufterdrosselungsbereich
A % Lufteriberschneidung

Fig:AuxFanOvrlap

Gesamt | |<—.!

| | | Qfg@
=2 P266- N
5 | Lufterstufen- /L\‘ \,l\)K\e‘ ZusatzILther-
8 | Umschaltung 1S plus P266-
% 1. | i/? | Lifterausgang
O stufe | [‘ © T
S | c}bf" usatzlijfterau#gang
g ’ \’\);(\e‘ [ LIEJ |
< qﬁ)@ g

i T .

L]

0 ' '
Startdruck Enddruck

Druck am Sensor

Abbildung 7: Drehzahlgeregelter (iber P266)
Lufter, der Uber den gesamten Druckbereich mit
einer Zusatzlifterstufe (Ein/Aus) betrieben wird

Uberschneidungswert fiir Zusatzliifter

Mithilfe des Uberschneidungswerts fiir Zusatzliifter wird
die Druckbereichstiberschneidung (als Prozentsatz des
Gesamtdruckbereichs [Drosselung]) zwischen den fir
den Regler der Serie P266 eingerichteten Lifterstufen
bestimmt. Der Lufteriberschneidungswert ist fir alle
fur den Regler eingerichteten Lifterstufen gleich.

Wenn der Uberschneidungswert fiir Zusatzlifter
erhoht wird, verringert sich die (Ein/Aus-) Schaltrate
der Zusatzlufter und die Druckdifferenz zwischen
den Lufterstufen (wodurch der Druckbereich der
einzelnen Zusatzlufterstufen erhoht wird).

Hinweis: Wenn der Regler der Serie P266 nicht fur
Zusatzlifter eingestellt wurde, wird der Uberschneidungswert
fur Zusatzliifter nicht verwendet. Weitere Informationen
zum Einstellen der Anzahl der in Ihrer Anwendung
verwendeten Zusatzlifter finden Sie in Tabelle 2.

Umschaltspannungswert

Mit dem Umschaltspannungswert wird die Spannung
festgelegt, bei der der Regler der Serie P266

den M3-Triac und den Niederdrehzahl-Kondensator
aktiviert und deaktiviert (Abbildung 6). Siehe Ermitteln_
des Umschaltspannungswerts.
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Einstellen von Werten und Modi

So andern Sie die Einstellungen und Werte eines
Reglers der Serie P266:

1. Ermitteln Sie die Betriebsdrucksollwerte (psi oder bar),
die Spannungseingdnge und -ausgénge (VAC) sowie
weitere Betriebsmodi, die fur lhre Anwendung des
Verflissigerlufter-Motorenreglers erforderlich sind.

2. Konvertieren Sie die ausgewahlten Drucksollwerte
(psi oder bar) und die Zielspannungen (VAC) in Werte
flr den Regler der Serie P266. Siehe Werte und Modi

des Reglers der Serie P266 und Tabelle 2.

3. Stellen Sie die DIP-Schalter auf die neuen
Werte und/oder Modi ein. Siehe Einrichten des
DIP-Schalterblocks.

4. Halten Sie die Drucktaste gedrlckt, bis die
Blinkfolge der LED dem gewilnschten Wert,
dem Wertesatz und/oder den Moduseinstellungen
entspricht. Lassen Sie die Drucktaste nach:

» zweifachem Blinken los, um die Einstellung
fur den Niederdruckmodus und den
Startspannungswert zu speichern.

» dreifachem Blinken los, um den
Startdruckwert zu speichern.

e vierfachem Blinken los, um den
Enddruckwert zu speichern.

» funffachem Blinken los, um die Einstellungen
fur den Geteilte-Wicklung-, Endspannungs-,
Niederdrehzahl-Kondensator- und
Zusatzlufterstufen-Modus zu speichern.

» sechsfachem Blinken los, um den
Uberschneidungswert fiir Zusatzliifter
zu speichern.

» siebenfachem Blinken los, um den
Umschaltspannungswert zu speichern.

Hinweis: In Tabelle 2 finden Sie weitere
Informationen zu den Werten und Modi, die
der Blinkfolge der LED zugeordnet sind.

5. Wiederholen Sie die Schritte 3 und 4 flr den
nachsten zu andernden Wert bzw. Modus.

6. Stellen Sie nach dem Speichern der neuen Werte
und Moduseinstellungen alle DIP-Schalter in die
EIN-Position, um die Drucktaste zu sperren.

Einrichten des DIP-Schalterblocks

So stellen Sie mit dem DIP-Schalterblock die neuen
Werte und/oder Modi ein

1. Stellen Sie alle Schalter des DIP-Schalterblocks
in die AUS-Position.

2. Schalten Sie die nummerierten Schalter so auf EIN, dass
die Summe der (auf EIN gestellten) Schalternummern
dem gewiinschten Setupwert entspricht. Beginnen

Sie mit dem Schalter mit der grof3ten Nummer, die
kleiner ist als der Setupwert. (Beispielsweise stellen Sie
zuerst den Schalter 128 auf EIN, wenn der gewilinschte
Setupwert 185 ist. Stellen Sie anschlie3end
nacheinander die Schalter 32, 16, 8 und 1 auf EIN
[128 + 32 + 16 + 8 + 1 = 185] [Abbildung 8]).

Bei den Moduseinstellungen missen je nach
Modus lediglich ein oder zwei Schalter des DIP-
Schalterblocks betatigt werden. In Tabelle 2 finden
Sie weitere Informationen zu den Werten und Modi,
die der Blinkfolge der LED zugeordnet sind.

EIN

i alala®%

Q‘NLO
‘_'COﬂ'(\I\—i

6_DIP swich

HG:p26:!

Abbildung 8: DIP-Schalterblock, dessen
Schalter auf einen Setupwert von
185 eingestellt sind

WICHTIGER HINWEIS: Alle Schalter des DIP-
Schalterblocks mussen sich in der fiir Ihre Anwendung
geeigneten Position befinden, bevor Sie die Drucktaste
driicken und loslassen, um die Werte und/oder
Moduseinstellungen zu speichern. Weitere Informationen
zu den Schalterpositionen finden Sie in Tabelle 2.

Testspannungsmodus

Beim Testspannungsmodus handelt es sich

um ein Setup- und Diagnosetool in der Firmware

des Reglers der Serie P266, mit dem Sie den

Betrieb eines Verflussigerliftermotors vor Ort mit
unterschiedlichen Spannungswerten testen und so den
optimalen Startspannungswert fur Ihnre Anwendung des
Reglers der Serie P266 ermitteln kénnen.

Im Testspannungsmodus kdnnen Sie zudem den optimalen
Umschaltspannungswert fir den M3-Triac P266-Serie-
Regleranwendungen ermitteln und einrichten, bei denen
ein Niederdrehzahl-Kondensator verwendet wird.

Um den Testspannungsmodus verwenden zu kénnen,
bendtigen Sie:

« ein Reglermodell der Serie P266 fir lhre
Verflussigerlifteranwendung

o zugriff auf den mit dem Regler der Serie P266
geregelten Verflussiger (und Liftermotor)

* ein Zangenmessgerat mit einem 15-A-Messbereich
(um beim Ermitteln des Umschaltspannungswerts
die entsprechende Stromaufnahme zu prifen)

» einenisolierten Messfihler, mit dem die Drucktaste
gedruckt und die Positionen der DIP-Schalter
geandert werden
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ein 24-VAC-Netzteil der Klasse 2 (nur fur
Reglermodelle der Serie P266, die ein
externes 24-VAC-Netzteil erfordern)

einen Niederdrehzahl-Kondensator, der auf
den Liftermotor abgestimmt ist (nur fir P266-
Serie-Regleranwendungen, bei denen ein
Niederdrehzahl-Kondensator verwendet wird)

Hinweis: Der Niederdrehzahl-Kondensator sollte
sowohl hinsichtlich des Spannungsbereichs als
auch des Mikrofaradwerts dem vom Hersteller
bereitgestellten Hilfskondensator entsprechen. Seine
Kapazitat darf jedoch 15 Mikrofarad nicht tibersteigen.

Einrichten des Testspannungsmodus
Vor dem Einschalten eines Reglers der Serie P266 und

dem Aktivieren des Testspannnungsmodus fiir den Regler:

3. Richten Sie den Regler der Serie P266 und den
Luftermotor des Verflissigers fir den vorgesehenen
Betrieb ein, indem Sie die erforderlichen Werte und
Betriebsmodi fur lhre Verflissigerlifteranwendung
festlegen. Das entsprechende Verfahren finden

Sie unter Inbetriebnahme und Einstellungen.
Ermitteln des Umschaltspannungswerts

Im Testspannungsmodus kdnnen Sie den
Umschaltspannungswert fir P266-Serie-
Regleranwendungen ermitteln und einrichten, bei
denen ein Niederdrehzahl-Kondensator verwendet
wird. So ermitteln Sie den Umschaltspannungswert
und richten diesen ein:

1. Montieren, verdrahten und richten Sie den Regler der
Serie P266 und den Liftermotor des Verflissigers
flr den Betrieb im Testspannungsmodus ein.

1. Lesen und befolgen Sie die Richtlinien und Verfahren Siehe Einrichten des Testspannungsmodus.
in den Abschnitten Montage und Anschluss. Hinweis: Verdrahten Sie den Niederdrehzahl-
2. Montieren und verdrahten Sie den Regler der Serie Kondensator erst nach Schritt 6 dieses Verfahrens.
giegiénﬂl)?g;rngggl;ﬁzgslriiﬂ\gsggaﬁ’n:g;]q beachten 2. Stellen Sie alle DIP-Schalter mit Ausnahme von
' Schalter 1 in die EIN-Position. Schalter 1 muss
»  Beachten Sie das Etikett in der Gehauseabdeckung auf AUS gesetzt werden.
e o ier S 3 Legen Sie ancen Rer der S P26 und
Anschlussoptionen finden Sie unter Anschluss gegebenentalls an das 24-VAC-Netzteil) Netzspannung
e an, drucken Sie anschlieRend innerhalb von
» Schlief3en Sie die Hilfs- und Hauptwicklungen 30 Sekunden drei Mal die Drucktaste, und lassen Sie
entsprechend den Anweisungen des Motorherstellers diese jeweils los. Die LED leuchtet nicht mehr, der
und lhren Anwendungsanforderungen an. Trennen Luftermotor beschleunigt auf Hochstdrehzahl (bei
Sie die Wicklungen (an den Wicklungsanschliissen), 95 oder 97 % der Hochstspannung) und verbleibt
und versorgen Sie diese separat mit Spannung, wenn fUr bis zu funf Minuten bei Hochstspannung.
lhre Anwend_ung und d_er Motor eine gete_ilte Wicklung 4. Verwenden Sie bei Hochstspannung das
zulassen. Siehe Abbildung 3 und Abbildung 4. Zangenmessgerat, um die Sptromau?nahme der
« Wenn Sie filr lhre Anwendung einen optionalen Hilfswicklungen des Luftermotors (in Ampere)
Niederdrehzahl-Kondensator verwenden, zu prufen, und um die Stromaufnahme der
schlieRen Sie diesen erst dann an den M3- Hilfswicklungen des Motors bei Hochstspannung
Triac und den Motor an, wenn Sie die maximale aufzuzeichnen.
Stromaufnahme gepruft und aufgezeichnet haben. 5. Trennen Sie die Netzspannung vom Regler der
Siehe Ermitteln des Umschaltspannungswerts. Serie P266 (und gegebenenfalls vom externen
«  Wenn |hr Reglermodell der Serie P266 fiir den 24-VAC-Netzteil).
Reglerbetrieb ein externes 24-VAC-Netzteil 6. SchlieBen Sie den Niederdrehzahl-Kondensator
erfordert, schliel3en Sie dieses am Regler an. am M3-Triac und den Hilfswicklungen des Motors
(Beachten Sie das Etikett in der Gehéuseabdeckung an. (Die Anschlussoptionen fiir den M3-Triac
des Reglers der Serie P266, das die Anforderungen finden Sie in Abbildung 3 und Abbildung 4.)
an ein externes Netzteil enthalt). ) )
7. Stellen Sie alle DIP-Schalter mit Ausnahme der
* Umden Regler der Serie P266 Schalter 8 und 32 in die AUS-Position. Die
im Testspannungsmodus zu betreiben, mussen Schalter 8 und 32 miissen auf EIN gesetzt werden.
Sie den P266-Wandler nicht anschlief3en, (8 + 32 = 40 % des Hochstspannungswerts.)
verdrahten oder mit Spannung versorgen. Auch
muss keine Last an den Verflissiger angelegt
werden. Im Testspannungsmodus kénnen Sie
den DIP-Schalter verwenden, um die Spannung
festzulegen, mit der der Motor vom Regler der
Serie P266 versorgt wird.
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8. Legen Sie an den Regler der Serie P266
(und gegebenenfalls an das 24-VAC-Netzteil)
Netzspannung an, driicken Sie anschlieRend
innerhalb von 30 Sekunden drei Mal die Drucktaste,
und lassen Sie diese jeweils los. Die LED leuchtet
nicht mehr, und der Luftermotor beschleunigt bis
zu einer Drehzahl, die 40 % der Hochstspannung
entspricht (fir bis zu fUnf Minuten).

9. Verwenden Sie bei 40 % der Hochstspannung das
Zangenmessgerat, um die Stromaufnahme der an beide
Kondensatoren angeschlossenen Hilfswicklungen
des Luftermotors (in Ampeére) zu prifen, und um
die Stromaufnahme der Hilfswicklung des Motors
bei 40 % der Hochstspannung aufzuzeichnen.

10. Wiederholen Sie Schritt 7, erhéhen Sie jedoch
den Spannungsprozentwert um 8 %. Wiederholen
Sie anschlieBend Schritt 8, Schritt 9 und Schritt 10
mit den erhdhten Spannungswerten, bis die
Stromaufnahme den (bei Hochstspannung) in
Schritt 4 aufgezeichneten Werten entspricht.

Hinweis: Wenn der Motor stoppt oder nicht reibungslos
[auft, verringern Sie den Spannungswert mit den DIP-
Schaltern um 4 %, und testen Sie den Motorbetrieb.

11. Der DIP-Schalter-Spannungswert entspricht nun
der Hochstspannung des Niederdrehzahl-Modus
oder dem Wert des Umschaltspannungsmodus.

12. Halten Sie die Drucktaste gedriickt, bis die LED
drei Mal blinkt, und lassen Sie die Taste los.
Der Umschaltspannungswert fiir den Regler der
Serie P266 wurde eingestellt und gespeichert.

Hinweis: Wenn Sie aul3erdem den
Startspannungswert fiir den Regler der Serie P266
und den Motor ermitteln und festlegen mdchten,
kénnen Sie direkt zu Schritt 3 des Verfahrens

Ermitteln des Startspannungswerts wechseln.

13. Trennen Sie den Regler der Serie P266 von der
Spannungsversorgung, und stellen Sie alle DIP-Schalter
in die EIN-Position, um die Drucktaste zu sperren.

14. SchlieRen Sie den Regler der Serie P266 wieder
an die Spannungsversorgung an, um die normale
Drehzahlregelung fortzusetzen.

Ermitteln des Startspannungswerts

Im Testspannungsmodus kdnnen Sie au3erdem
den Startspannungswert fur lhre P266-Serie-
Regleranwendung ermitteln und festlegen.

So ermitteln Sie den Startspannungswert und legen
diesen fest:

1. Montieren, verdrahten und richten Sie den Regler der
Serie P266 und den Liftermotor des Verflissigers
fur den Betrieb im Testspannungsmodus ein. Siehe
Einrichten des Testspannungsmodus.

Hinweis: Wenn Sie fir lhre Anwendung den
Geteilte-Wicklung-Modus und den Modus fir
Niederdrehzahl-Kondensatoren verwenden,
verdrahten Sie die geteilten Wicklungen und
den Niederdrehzahl-Kondensator entsprechend
den Anwendungsanforderungen (Abbildung 3A
und Abbildung 4A).

Legen Sie an den Regler der Serie P266
(und gegebenenfalls an das 24-VAC-Netzteil)
Netzspannung an, driicken Sie anschlie3end
innerhalb von 30 Sekunden drei Mal die
Drucktaste, und lassen Sie diese jeweils los.
Die LED leuchtet nicht mehr.

Stellen Sie die DIP-Schalter so ein, dass der
Gesamtwert der auf EIN gestellten Schalter

einem Prozentsatz entspricht, der lhrem
geschatzten Startspannungswert entspricht oder
etwas dartber liegt. (Wenn Sie beispielsweise
von einer Startspannung des Motors ausgehen, die
25 % der Gesamtspannung entspricht, stellen Sie
die Schalter 16, 8,4und 2 aufEIN. 16 +8+4 +2 =
30 %, also etwas hoher als die Schatzung von

25 %.) Der Luftermotor wird auf eine Drehzahl

bei 30 % der Hochstspannung beschleunigt und
behalt diese bei.

Beobachten Sie den Luftermotorbetrieb, und
prifen Sie, ob die angelegte Startspannung den
Motor mit der gewtinschten Startdrehzahl betreibt:

*  Wenn die Startdrehzahl und der Motorbetrieb
Ihren Anwendungsanforderungen entsprechen,
wechseln Sie zu Schritt 5.

* Wenn die Startdrehzahl oder der Betrieb Ihren
Anwendungsanforderungen nicht entsprechen,
kehren Sie zu Schritt 3 zurtick, und stellen Sie
einen neuen geschatzten Startspannungswert
ein, um die gewinschte Startdrehzahl fur den
Motor zu ermitteln.

Wenn der Motor mit der gewlinschten
Startdrehzahl (dem Startspannungswert) betrieben
wird, halten Sie die Drucktaste gedriickt, bis die
LED zwei Mal hintereinander blinkt, und lassen
Sie die Drucktaste los. Der Startspannungswert
fur den Regler der Serie P266 wurde eingestellt
und gespeichert.

Trennen Sie den Regler der Serie P266 von der
Spannungsversorgung, und stellen Sie alle DIP-
Schalter in die EIN-Position, um die Drucktaste
Zu sperren.

Schliel3en Sie den Regler der Serie P266 wieder
an die Spannungsversorgung an, um die normale
Drehzahlregelung fortzusetzen.
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Elektronische P266-Druckwandler Weitere Informationen zur Installation von P266-

Die Regler der Serie P266 referenzieren entweder Wandlern finden Sie in P499 Series Electronic
einen oder zwei elektronische Johnson Controls Pressure Transducers Product/Technical Bulletin
P266-Druckwandler, um den Verflussigerdruck (LIT-12011190).
zu Uberwachen. Tabelle 3: Elektronische P266SNR-Druckwandler
Bei den P266-Wandlern handelt es sich Produkt- Beschreibung
um Spezialversionen der elektronischen Code-Nr.
Druckwandler der P499-Serie, die fur die Verwendung P266SNR-1C | Elektronischer Druckwandler:
mit den Reglern der Serie P266 entworfen wurden. 0 bis 35 bar (0 bis 508 psi) Gesamtbereich
Weitere Informationen zu den erhaltlichen P266- mit einem ¥z-Zoll-SAE Female Flare-
Wandlermodellen finden Sie in Tabelle 3. Anschluss und einem 2 m-Kabel.

. . . . . P266SNR-2C | Elektronischer Druckwandler:
Hinweis: Bei P266-Ser|e_-RegIeranwendungen.mlt 0 bis 52 bar (0 bis 754 psi) Gesamtbereich
P266-Wandlern referenziert der Regler der Serie P266 mit einem Y4-Zoll-SAE Female Flare-
stets den Wandler, der den groéf3ten Druck misst. Anschluss und einem 2 m-Kabel.

WICHTIGER HINWEIS: Wenn an einen Regler

der Serie P266 zwei P266-Wandler angeschlossen
sind, muss es sich bei beiden um das gleiche
Modell handeln (Produktcodenummer). Wenn

an den Regler der Serie P266 zwei nicht identische
P266-Wandlermodelle angeschlossen werden, kann
dies zu unregelmafRigem Reglerverhalten fuhren.

Technische Daten

Drehzahlregler P266xxx-x fur einphasige Verflissigerlufter

Eingangsversorgungsspannung

208/240 VAC 50/60 Hz, 380/460 VAC 50/60 Hz oder 480/575 VAC 50/60 Hz je nach
Modell (Angaben zum Nennspannungsbereich und den modellspezifischen Schaltplan
finden Sie auf dem Etikett im Gehauseinneren des Reglers P266.)

Nennkurzschlussstrom

Geeignet fur den Einsatz in einem Schaltkreis mit einer Belastung von max. 5.000 U/sec,
symmetrische Stromlast, max. 600 Volt bei Schutz durch Sicherung der Klasse H

Niederspannungsversorgung

Typen P266A, P266B und P266C: Externes 24-VAC-Netzteil der Klasse 2, 20-VA-
Netztransformator P266Exx-Typen: Die Niederspannungsversorgung fiir den Regler
P266 wird Uber einen internen Transformator bereitgestellt.

Hinweis: Wenn an Regler des Typs P266E Zusatzlifterstarter angeschlossen werden,
mussen Sie eine externe Schutzkleinspannungs-Wechselspannungsversorgung
anschlieen, um die Lifterstarter mit Spannung zu versorgen (Abbildung 2).

Umgebungsbedingungen fir
den Betrieb

Temperatur: -40 bis 60°C (-40 bis 140°F)

Feuchtigkeit: Bis zu 95 % relative nicht kondensierende Feuchte; maximaler Taupunkt
29°C (85°F)

Umgebungsbedingungen fir
Versand und Lagerung

Temperatur: -40 bis 85°C (-40 bis 185°F)

Feuchtigkeit: Bis zu 95 % relative nicht kondensierende Feuchte; maximaler Taupunkt
29°C (85°F)

Niederspannungsanschlisse

Y-Zoll-Schnellanschlussklemmen, maximal 30 m Drahtlange

Eingangswandler

P266SNR-x-Druckwandler: Verhdltnis: 5 VDC fur 0,5 bis 4,5 VDC Analogsignal

Gehéusetyp

NEMA 3R, IP54

Gehausekonstruktion

Aluminiumguss

Abdeckungskonstruktion

UV-stabilisiertes Polykarbonat

Drehzahlregler der Serie P266 fir einphasige Verfllssigerlufter 35




Drehzahlregler P266xxx-x fur einphasige Verflissigerlufter

Abmessungen (Hx B x T) 159 x 177 x 70 mm
Gewicht Gewicht des schwersten Modells: 1,0 kg
Ungeféhres Versandgewicht: 1,2 kg
Normen Europa: Zeichen: CE-konform; CENELEC EN 60947-1 und 4 - 2;

RoHS-Richtlinie (2002/95/EC); WEEE-Richtlinie (2002/96/EC)

Nordamerika: cULus Nr. 244421;
FCC-konform mit CFR 47, Teil 15, Unterteil B, Klasse B
Industry Canada (IC)-Konformitéat mit den kanadischen Grenzwerten fiir ICES-003, Klasse B

Australien: C-Tick-konform (N1813)

Die Leistungsangaben sind nominell und entsprechen anerkannten Industriestandards. Fir die Anwendung unter Bedingungen, die tUber
die Angaben in diesem Dokument hinausgehen, wenden Sie sich unter (414) 524-5535 an Johnson Controls Application Engineering.
Johnson Controls, Inc. haftet nicht fur Schaden, die durch fehlerhaften Gebrauch oder Zweckentfremdung ihrer Produkte entstehen.

US-Emmissionskonformitat (FCC)

Dieses Gerat wurde gemaR Teil 15 der FCC-Regeln auf die Einhaltung der Grenzwerte fur ein digitales Gerat der Klasse B getestet. Diese
Grenzwerte sollen einen angemessenen Schutz vor schadlichen Stérungen bei Installationen in Wohngebieten gewahrleisten. Dieses Geréat erzeugt
und verwendet Hochfrequenzenergie und kann diese aussenden. Sofern es nicht gemaf den Anweisungen installiert und verwendet wird, kann dies
zu schadlichen Stérungen des Funkverkehrs fiihren. Es kann jedoch nicht gewéhrleistet werden, dass bei bestimmten Installationen keine Stérung
auftritt. Wenn dieses Gerét schadliche Stérungen des Funk- oder Fernsehempfangs verursacht, was durch ein Ein- und Ausschalten des Geréts
festgestellt werden kann, sollte der Benutzer die Stérung mithilfe einer oder mehrerer der folgenden MalZnahmen beheben:

- Neuausrichtung oder Wechseln des Standorts der Empfangsantenne

- VergroRRern der Entfernung zwischen Gerat und Empfanger

- AnschlieRen des Gerats an einer Steckdose, die nicht zum Netz des Empfangers gehort.

- Kontaktieren des Handlers oder eines erfahrenen Funk-/TV-Technikers

Canadian Emissions Compliance

Dieses digitale Geréat der Klasse (B) entspricht allen Anforderungen der Canadian Interference-Causing Equipment Regulations.

JOhﬂSOﬂ /)))(' Building Efficiency

Contro S 507 E. Michigan Street, Milwaukee, WI 53202

Johnson Controls/PENN® sind eingetragene Marken von Johnson Controls, Inc.
Alle anderen Marken gehdéren den jeweiligen Eigentimern. © 2010 Johnson Controls, Inc.
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Controllo di velocita per ventilatori di condensazione

monofase serie P266

Istruzioni di installazione
P266xxx-x

N° 24-7664-2705 Rev. D
Data di pubblicazione 27 agosto 2010
Sostituisce 8 aprile 2010

Applicazione

IMPORTANTE: Utilizzare il controllo di velocita per
ventilatori di condensazione monofase serie P266
solo per controlli operativi. Nel caso in cui un guasto

o malfunzionamento del controllo di velocita per
ventilatori serie P266 sia a rischio di provocare

lesioni personali oppure arrecare danni all'attrezzatura
controllata o ad altri beni, & necessario prevedere
ulteriori precauzioni nel sistema di controllo. Incorporare
e utilizzare altri dispositivi, quali sistemi di allarme

o0 supervisione oppure controlli di sicurezza e limiti,

al fine di avvisare della presenza di, o proteggere da,
guasti o malfunzionamenti del controllo di velocita

per ventilatori serie P266.

ATTENZIONE: pericolo di Danni

materiali

Utilizzare solo motori monofase con

condensatore permanente inserito approvati
A dal produttore per applicazioni di controllo

della velocita con il controllo serie P266.

Il mancato utilizzo di un motore monofase

con condensatore permanente inserito puo
causare danni al motore e ad altri beni.

Il controllo di velocita per ventilatori di condensazione
monofase serie P266 & un controllo di velocita
economico, compatto, resistente alle intemperie

e durevole per motori monofase con condensatore
permanente inserito destinato a un'ampia gamma

di applicazioni per la refrigerazione a bassa temperatura
e la condensazione per il condizionamento dell'aria.

| controlli di velocita per ventilatori serie P266 sono
progettati per sostituire i controlli di velocita per ventilatori

Johnson Controls® serie P66 e P215 e per fornire ulteriori
funzionalita e flessibilita in fase applicativa.

Montaggio

Considerazioni relative all'ubicazione
Osservare le presenti linee guida nel posizionamento

e montaggio del controllo di velocita per ventilatori
serie P266:

» Assicurarsi che la superficie e la bulloneria
di montaggio siano in grado di sostenere
il controllo e il cablaggio.

178
)

F1G:p266_dims

S
)

"~

|

66
(2-5/8)

Figura 1. Dimensioni di montaggio del controllo
di velocita per ventilatori di condensazione
monofase P266, mm

Montare il controllo serie P266 su una superficie
verticale con le alette del dissipatore di calore
orientate in verticale e condotto/fori per i cavi
elettrici rivolti verso il basso.

Assicurarsi che l'aria possa fluire attraverso
le alette del dissipatore di calore e prevedere
uno spazio libero minimo di 10 cm intorno

al dissipatore di calore.

Montare il controllo serie P266 in un luogo
lontano da sorgenti di calore eccessivo ed
entro le condizioni ambientali di funzionamento
specificate. Vedere Specifiche tecniche per

le condizioni ambientali di funzionamento.
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Cablaggio

Consultare lo schema di cablaggio specifico per il modello
posto sull'etichetta interna del controllo serie P266

e osservare tali linee guida per il cablaggio del controllo

di velocita per ventilatori serie P266:

IMPORTANTE: Non superare le caratteristiche
nominali elettriche del controllo di velocita per
ventilatori serie P266. Il superamento di tali
caratteristiche pud causare danni permanenti

al controllo serie P266 e rendere nulla la garanzia.

AVVERTENZA: pericolo di Scosse
elettriche.

Scollegare o isolare tutti gli alimentatori
prima di eseguire i collegamenti elettrici.
Per privare completamente di energia
I'apparecchiatura potrebbe essere
necessario scollegare o isolare piu volte
gli alimentatori. Il contatto con componenti
sottoposti a tensioni pericolose puo
causare scosse elettriche con conseguenti
lesioni personali gravi o morte.

IMPORTANTE: Utilizzare esclusivamente condulttori
in rame 60/75 C. Eseguire tutti i cablaggi in
ottemperanza alle norme locali, nazionali e regionali.

IMPORTANTE: Le scariche elettrostatiche possono
danneggiare i componenti del controllo P266. Utilizzare le
opportune precauzioni contro le scariche elettrostatiche
(ESD) durante l'installazione e la manutenzione, onde
evitare di danneggiare i componenti del P266.

Assicurarsi che i cavi tra il controllo serie P266

IMPORTANTE: Non collegare l'alimentazione

elettrica al controllo serie P266 prima di aver terminato
e controllato tutti i collegamenti elettrici. Eventuali corto
circuiti o cavi collegati in modo errato possono causare
danni al controllo serie P266 e rendere nulla la garanzia.

e il motore dei ventilatori non superino 15 m.

| cavi collegati alla morsettiera della tensione di linea
devono avere una sezione massima di 3,31 mm?
(12 AWG).

| cavi di bassa tensione devono avere una

Cablaggio alimentaz. 24 VAC Class 2
per controlli di tipo P266A, P266B e P266C

il

24/VAC Hz, alimentazione
classe 2

Alimentazione
primaria 120/240 VAC

-=-4“

O —_
=

—

—c

P2

1 —

.

EEEEEH i

@ M3 M2 M1 L1 L2INL2IN
&) S ®
A ) —

Collegamento

atera Cablaggio trasduttore di

pressione Class 2 per tutti i modelli P266.

V=1 Res

e ——m

9

FIG: P266_lwV_wirn

Cablaggio di controllo vent. 24 VAC Class 2 per

Trasduttore elettronico di
pressione P266

Se si utilizza un secondo trasduttore P266,
collegare i terminali P2 come i terminali P1.

lunghezza massima di 30 m.

i controlli di tipo P266A, P266B e P266C

m=—m— A\ —— 24 VAC
Awviatore vent. 1
(Opzionale)

Awviatore vent. 2
(Opzionale)

Awviatore vent. 3
(Opzionale)

Cablaggio di BT (<30 V) Class 2 del controllo vent. aus.
Cablaggio per controlli di tipo P266E

Alimentazione esterna di bassa tensione
SELV (a tensione extra bassa di sicurezza)

Alimentazione primaria
tensione di linea VAC

Alimentazione di bassa
tensione (<30 V) Class 2

Avviatore vent. 1
(Opzionale)

Avviatore vent. 2
(Opzionale)

Avviatore vent. 3
(Opzionale)

Figura 2: Caratteristiche fisiche e cablaggio di bassa tensione del controllo serie P266
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Cab'lagglo.dl bassa ten5|.0n.e ] IMPORTANTE: Il terminale L2/N deve essere

La Figura 2 illustra le caratteristiche del controllo serie collegato alla tensione di linea ai fini della conformita
P266 sotto il coperchio dell'alloggiamento e gli schemi del controllo serie P266 alla norma FCC e al limite
di cablaggio di bassa tensione per i modelli di controlli di emissioni di interferenze di radiofrequenza

di tipo P266A, P266B, P266C e P266E. di classe B dettato dalla norma IEC.

Cablaggio di alta tensione Utilizzare la Tabella 1 per determinare le opzioni

di cablaggio di alta tensione disponibili per i modelli

La Figura 3 illustra gli schemi di cablaggio di alta
di controlli di tipo P266A, P266B, P266C e P266E.

tensione per i modelli di controlli di tipo P266A, P266B
e P266C. La Figura 4 illustra gli schemi di cablaggio
di alta tensione per i modelli di controlli di tipo P266E.

Triac singolo con cablaggio per cond. BV per

Avvolgimenti separati/triplo Triac con cablaggio Doppio Triac con cablaggio per cond. BV per
per cond. BV per controlli di tipo P266A controlli di tipo P266A, P266B e P266C controlli di tipo P266A, P266B e P266C
(208/240 VAC, 380/460 VAC e 460/575 VAC)

(solo 208/240 VAC) (208/240 VAC, 380/460 VAC e 460/575 VAC)
) ) °
ee‘ese

8°6°'6°6°6 £°6°'6°6°6
HEH G R E HE B E ==

I I
M3 M2 M1 L1 L2/N M3 M2 M1 L1 L2/N M2/ M1 L1 L2/N
Condensatore a Condensatore a ]
bassa velocita bassa velocita
opzionale (BV) 208/240 VAC Opzionale (BV) VAC linea VAC linea
1T~ [
Condensatore == Condensatore Condensatore
ausiliario ausiliario ausiliario
/ 0 / V ]
Avvolgimenti Avvolgimenti Avvolgimenti Avvolgimenti Avvolgimenti Avvolgimenti
primari aus’|llarl primari ausiliari primari ausiliari
. ' >
\ \ \ £
I
A \ Motore con condensatore B AN Motore con condensatore C \ Motore con condensatore 2
N __ permanente inserito N __ permanente inserito . __ permanente inserito <Z(‘
Nota: Alcuni modelli P266A, §‘
P266B e P266C non hanno o

Triac M2 o M3.

Figura 3: Opzioni di cablaggio di alta tensione per i controlli di tipo P266A, P266B e P266C.

Avvolgimenti separati/triplo Triac con cablaggio Doppio Triac con cablaggio per cond. BV Cablaggio a Triac singolo per
per cond. BV per controlli di tipo P266E per controlli di tipo P266E i controlli di tipo P266E
(solo 208/240 VAC)

(solo 208/240 VAC) (solo 208/240 VAC)
86’6’ 6°6°6 e'e’6°'6°6°'6
PRpHRE FOCSHBRH

M3 M2 M1 L1 L2/N L2/N M3 M2 M1 L1 L2/NL2/N

e°'6e°'6°6
FEHEE

M1 L1 L2/NL2/N

J: ’ 208/240 VAC ’ 208/240 VAC 208/240 VAC
-~ - '
Condensatore a Condensatore Condensatore a L [ Condensatore Condensatore
bassa velocita ausmano bassa velocita ausiliario aus\lllano
opzionale (BV) / ) opzionale (BV) \ . .
AVV0|Q|m€‘nt| o Avvolgimenti o Avvolgimenti
Avvolgimenti ausiliari Avvolgimenti ausiliari volgimenti ausiliari
primari primari primari U
\ \
A \ Motore con condensatore B \ Motore con condensatore C AN Motore con condensatore
permanente inserito permanente inserito ~ __ Permanente inserito

Nota: alcuni modelli P266E non sono dotati di

Nota: i terminali L2/N sono collegati internamente.
Triac M2 o M3.

Figura 4: Opzioni di cablaggio di alta tensione per i controlli di tipo P266E

FIG: p266_E_HiV_wimg
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Tabella 1: Opzioni di cablaggio di alta tensione e intervalli di tensione per tipo di prodotto

Numero |Avvolgimenti Doppio Triac con Triac singolo
tipo separati/triplo | Condensatore di bassa velocita
prodotto | Triac con

condensatore di

bassa velocita

208/240 VAC 208/240 VAC 380/460 VAC 460/575 VAC |208/240 VAC 380/460 VAC 460/575 VAC
P266AA | Vedere la VedereA | Vedere la Figura 3B Vedere la Figura 3C -
P266AB | Vedere la Figura 3A | Vedere la Figura 3B - Vedere la Figura 3C - -
P266AC - Vedere la Figura 3C -
P266AD - Vedere la Figura 3C -
P266BC - - - Vedere la Figura 3C
P266BD - - - Vedere la Figura 3C
P266BG - Vedere la Figura 3B - - Vedere la Figura 3C
P266BH - Vedere la Figura 3B - - Vedere la Figura 3C
P266EA | Vedere la Figura 4A | Vedere la Figura 4B - Vedere la Figura 4C - -
P266EB | Vedere la Figura 4A | Vedere la Figura 4B - Vedere la Figura 4C - -
P266EC - - Vedere la Figura 4C - -
P266ED - - Vedere la Figura 4C - -
P266EE - - Vedere la Figura 4C - -
P266EF - - Vedere la Figura 4C - -
P266CH - - Vedere la Figura 3B - Vedere la Figura 3C

Installazione e regolazioni

Tutti i controlli serie P266 sono forniti con valori

e impostazioni delle modalita di default predefiniti

in fabbrica. Nella maggior parte delle applicazioni, tali valori
e modalita di default non richiedono regolazioni sul campo.

Se l'applicazione del controllo serie P266 richiede la modifica
di valori o di impostazioni delle modalita, & necessario:

1. Calcolare i nuovi valori e determinare le nuove
impostazioni delle modalita richieste per I'applicazione.
(Consultare la sezione Valori e modalita del controllo

serie P266.)

2. Sostituire le impostazioni esistenti sul controllo con
i nuovi valori e modalita utilizzando l'interfaccia di
configurazione del controllo serie P266. (Consultare
la sezione Impostazione di valori e modalita.)

Interfaccia di configurazione del controllo
serie P266

L'interfaccia di configurazione del controllo serie P266

e costituita da un blocco di DIP switch con otto commutatori
binari, un interruttore a pulsante e un diodo a emissione
di luce (LED) verde (Figura 2). E possibile modificare

i valori e le modalita di default preimpostati riposizionando
i DIP switch e salvando le nuove impostazioni. Il numero
dei lampeggiamenti del LED (in sequenza) indica quali
valori e/0 modalita si stanno salvando. Consultare la
Tabella 2 per ulteriori informazioni sulle sequenze di
lampeggiamento del LED, i valori e le modalita.

Durante il funzionamento normale, il LED verde

& acceso. Quando si tiene premuto il pulsante, il
LED si spegne per 3 secondi, quindi lampeggia due
volte. Il LED poi si spegne di nuovo per 3 secondi

e lampeggia tre volte, continuando questo schema
fino a sette lampeggiamenti o al rilascio del pulsante.

Ogni sequenza di lampeggiamenti indica un valore
o un valore e una serie di impostazioni di modalita.
Rilasciando il pulsante dopo la sequenza di
lampeggio desiderata, viene salvato il valore

el/o le modalita attualmente impostate sul blocco
dei DIP switch. Per ulteriori informazioni
consultare Tabella 2.

Dopo aver completato l'installazione, impostare
tutti i DIP switch sulla posizione ON per bloccare
il funzionamento del pulsante.

Valori e modalita del controllo serie P266

| controlli serie P266 dispongono di massimo dieci
valori e modalita (in sei sequenze di lampeggiamento)
modificabili sul campo. Consultare la Tabella 2

per ulteriori informazioni sulle sequenze di
lampeggiamento e valori e modalita associati.

Valore di tensione iniziale

La tensione iniziale (VAC) é la tensione erogata dal
controllo serie P266 al motore dei ventilatori per far
girare il motore a regime minimo nell'applicazione.
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Il valore di tensione iniziale &€ una percentuale
della tensione di ingresso del controllo serie P266.
Utilizzare la formula seguente per calcolare il valore
di tensione iniziale per l'applicazione.
Tensione iniziale (VAC) _Valore di tensione
iniziale (%)

Tensione linea ingresso
controllo P266 (VAC)

Modalita Bassa pressione

La modalita Bassa pressione determina lo stato

di attivazione (alla tensione iniziale/regime minimo)
o disattivazione del motore dei ventilatori quando

la pressione rilevata dal trasduttore P266 é inferiore
al setpoint di pressione iniziale.

Valore di pressione iniziale

La pressione iniziale (psi o bar) € il setpoint di pressione
a cui il controllo serie P266 eroga la tensione iniziale

e fa girare il motore dei ventilatori a regime minimo.

Il valore di pressione iniziale € una funzione del
setpoint di pressione iniziale e dell'intervallo di pressione
del trasduttore P266 di riferimento. Utilizzare la formula
seguente per calcolare il valore di pressione iniziale.
Consultare la Tabella 3 per gli intervalli di pressione

del trasduttore P266.

Setpoint pressione

iniziale (bar o psi) Valore di
X 250 = pressione
Intervallo di pressione del iniziale

trasduttore P266 (bar o psi)

Valore di pressione finale

Il setpoint di pressione finale & la pressione (psi o bar)
a cui il controllo serie P266 eroga la tensione finale

e fa girare il motore dei ventilatori a regime massimo.
Il valore di pressione finale & una funzione del
setpoint di pressione finale e dell'intervallo di pressione
totale del trasduttore di riferimento. Utilizzare la formula
seguente per calcolare il valore di pressione finale
dell'applicazione. Consultare la Tabella 3 per

gli intervalli di pressione del trasduttore P266.

Setpoint pressione

finale (bar o psi) Valore di
X 250 = pressione
Intervallo di pressione del finale

trasduttore P266 (bar o psi)

Modalita Avvolgimenti separati

Alcuni motori monofase con condensatore permanente
inserito sono dotati di cavi in avvolgimenti separati.
Attivare la modalita Avvolgimenti separati per
consentire al Triac M2 di erogare tensione agli
avvolgimenti primari (e non agli avvolgimenti ausiliari)
e aumentare cosi l'efficienza del motore

(Figura 3A e Figura 4A).

Nota: La modalita Avvolgimenti separati &€ disponibile
per motori monofase con condensatore permanente
inserito esclusivamente da 240 VAC dotati di cavi
in avvolgimenti separati. Consultare le istruzioni

di installazione del produttore del motore per stabilire
se il motore dei ventilatori pud essere cablato in modo
da consentire la modalita Avvolgimenti separati.

Modalita compressore Copeland Digital Scroll™
La modalita compressore Digital Scroll Compressor
consente di utilizzare il controllo serie P266 su un
sistema che utilizza un compressore a scorrimento
digitale. La mancata abilitazione della modalita
compressore a scorrimento digitale quando si utilizza
un compressore a scorrimento digitale pué comportare
un'oscillazione della ventola del condensatore.

Modalita Tensione finale

La tensione finale € la tensione erogata dal controllo
serie P266 (come percentuale della tensione totale)
che viene mantenuta quando la pressione monitorata
€ uguale o maggiore della pressione finale. La modalita
Tensione finale pud essere impostata sul 95% o0 97%
della tensione in ingresso totale. Consultare

la sezione Figura 5.

.I’Yé?’i?gr:%k —— —— — 95 0 97% tensione max, — —— ——
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Figura 5: Relazione tra variabili controllo
di velocita per ventilatori P266
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Modalita Condensatore di bassa velocita

In alcune applicazioni di controllo della velocita per
ventilatori, & possibile collegare un condensatore

di bassa velocita (fornito dall'utente) al Triac M3 del
controllo serie P266 e al motore dei ventilatori controllato
(Figura 3 e Figura 4). Il condensatore di bassa velocita
viene attivato alle basse tensioni per migliorare I'efficienza
e le prestazioni del motore dei ventilatori. Attivare

la modalita Condensatore di bassa velocita quando

si utilizza un condensatore di questo tipo.

Condensatore di bassa
velocita disabilitato

Condensatore di bassa
velocita abilitato

Tensionet ~ VelOCllaapilitato  ~ VEIOCiia disabiitato
finale
g
5 |
g
N2 |

© &®
o _ _ _ [
g CV + Tensione di commutazione %= — ——————
4 <\%\
2 2 |
& / |

Tensione —

iniziale |« Mod. BP ONT’I +
’ Mod. BP

- OFF |

2]

o |

| Pressione Pressione

iniziale finale

s]pd~AD 992!

Pressione al sensore

Figura 6: Funzionamento del condensatore
di bassa velocita

Nota: il condensatore opzionale di bassa velocita
deve essere equivalente per intervallo di tensione

e valore di microfarad al condensatore ausiliario fornito
dal produttore, ma non deve superare 15 microfarad.

Nota: quando si utilizza un condensatore di bassa
velocita nell'applicazione del controllo serie P266,

e inoltre necessario impostare il valore della tensione
di commutazione. Consultare Valore di tensione di
commutazione e Determinazione del valore di tensione

di commutazione per ulteriori informazioni
sull'impostazione del valore della tensione
di commutazione.

Modalita Fase di ventilazione ausiliaria

E possibile impostare il controllo serie P266 in
modo che alterni l'attivazione/disattivazione di un
massimo di tre motori di ventilatori (a velocita fissa)
supplementari o fasi di ventilazione in concomitanza
con il ventilatore a velocita variabile comandato

dal controllo serie P266.

| tre circuiti di bassa tensione (Figura 2) possono
essere cablati per controllare il motore dei ventilatori
ausiliari/gli avviatori di fase. Consultare la Tabella 2 per
informazioni sull'impostazione del numero di ventilatori
ausiliari utilizzati nell'applicazione.

Nella Figura 7 € illustrata un‘applicazione del controllo
serie P266 con un ventilatore ausiliario funzionante

in concomitanza con il ventilatore a velocita controllata.
Quando il carico del condensatore supera la capacita
di erogazione del ventilatore a velocita controllata,

il controllo serie P266 accende il ventilatore ausiliario
e passa il ventilatore a velocita controllata (P266)

a una nuova pressione iniziale.

F— Intervallo strozzamento ventilatori —b‘
A % sovrapposizione dei ventilatori

g
| — |
Totale i i | 3
‘ ' i 9166 |
© | O f
= Passaggio \\\3 Ventilatpre
2 della fase di \, ausiliatio
=] ‘venulazmne P266 \) 2 pit uscjta
£ Prima | i ventilatore, P266
. fase | 3
= 9 .
5 ‘ ‘GQ'L Uscita |
e (\&\\?,\Ol z Ventilazione
© ‘ o 9 O  ausiliaria |
° \/\)%C\\ i I |
y >
0 g ' ' .
Pressione Pressione
iniziale . finale

Pressione al sensore

Figura 7: Ventilatore a velocita controllata
(con P266) funzionante con una fase
di ventilazione ausiliaria (attivata/disattivata)
sull'intero intervallo della pressione

Valore di sovrapposizione dei ventilatori ausiliari

Il valore di sovrapposizione dei ventilatori ausiliari
determina la sovrapposizione dell'intervallo di pressione
(come percentuale dell'intervallo di pressione totale
[strozzamento] tra le fasi di ventilazione impostate

sul controllo serie P266. Il valore di sovrapposizione

dei ventilatori ausiliari & uguale per tutte le fasi

di ventilazione ausiliaria impostate sul controllo.

L'aumento del valore di sovrapposizione dei ventilatori
ausiliari diminuisce la frequenza di ciclo (attivazione/
disattivazione) dei ventilatori ausiliari e aumenta

il differenziale di pressione tra le fasi di ventilazione
ausiliaria (cio aumenta l'intervallo di pressione di
ciascuna fase di ventilazione ausiliaria).

Nota: se il controllo serie P266 € impostato per
l'assenza di ventilatori ausiliari, il valore di sovrapposizione
dei ventilatori ausiliari non viene utilizzato. Consultare

la Tabella 2 per informazioni sull'impostazione del numero
di ventilatori ausiliari utilizzati nell'applicazione.

Valore di tensione di commutazione

Il valore di tensione di commutazione determina la
tensione a cui il controllo serie P266 attiva e disattiva

il Triac M3 e il condensatore di bassa velocita (Figura 6).
Consultare la sezione Determinazione del valore di
tensione di commutazione.
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Impostazione di valori e modalita

Per modificare impostazioni e valori su un controllo
serie P266:

1. Determinare i setpoint di pressione di esercizio
(psi o bar), tensione in ingresso e in uscita (VAC)
e le altre modalita di funzionamento richieste
per I'applicazione del controllo per motore
di ventilatori di condensazione.

2. Convertire i setpoint di pressione selezionati
(psi 0 bar) e le tensioni desiderate (VAC) in valori del
controllo serie P266. Consultare Valori e modalita
del controllo serie P266 e Tabella 2.

3. Posizionare i DIP switch in modo da impostare
i nuovi valori e/o modalita. Consultare la sezione
Impostazione del blocco dei DIP switch.

4. Premere e tenere premuto il pulsante fino
a quando il numero di lampeggiamenti del LED
non indica il valore o la serie di modalita e/o
i valori desiderati. Rilasciare il pulsante dopo:

e duelampeggiamenti per salvare
l'impostazione della modalitd Bassa pressione
e il valore di tensione iniziale

» tre lampeggiamenti per salvare il valore
di pressione iniziale

* quattro lampeggiamenti per salvare il valore
di pressione finale

e cinque lampeggiamenti per salvare
le impostazioni delle modalita Avvolgimenti
separati, Tensione finale, Condensatore di
bassa velocita e Fasi di ventilazione ausiliaria

* sei lampeggiamenti per salvare il valore
di sovrapposizione dei ventilatori ausiliari

» sette lampeggiamenti per salvare il valore
di tensione di commutazione

Nota: consultare la Tabella 2 per ulteriori
informazioni su valori e modalitad associati
al numero di lampeggiamenti del LED.

5. Ripetere i passaggi 3 e 4 per il valore e/o modalita
successivi da modificare.

6. Dopo aver salvato tutti i nuovi valori e le impostazioni
di modalita, impostare tutti i DIP switch sulla posizione
ON per bloccare il funzionamento del pulsante.

Impostazione del blocco dei DIP switch

Per impostare i nuovi valori e modalita sul blocco dei
DIP switch:

1. Portare tutti i DIP switch del blocco sulla posizione OFF.

2. Portare gli switch numerati sulla posizione ON
in modo che il totale dei numeri degli switch
(in posizione ON) sia uguale al valore di
impostazione desiderato. Iniziare dallo switch
con il numero piu elevato inferiore al valore
di impostazione. (Ad esempio, se il valore
di impostazione desiderato & 185, portare
innanzitutto lo switch 128 sulla posizione ON.
Portare quindi lo switch 32 su tale posizione,
seguito dallo switch 16, dall'8 e dall'l
[128 + 32 + 16 + 8 + 1 = 185] [Figura 8]).

Le impostazioni delle modalita richiedono

il posizionamento di solo uno o due DIP switch

del blocco, a seconda della modalitd. Consultare

la Tabella 2 per ulteriori informazioni su valori e modalita
associati al numero di lampeggiamenti del LED.

oia

Y © ¢ « o

FIG: p266_DIP_swtch

Figura 8: Un blocco di DIP switch posizionati
per un valore di impostazione di 185

IMPORTANTE: Tutti i DIP switch del blocco
devono essere impostati sulle posizioni appropriate
per I'applicazione prima di premere e rilasciare

il pulsante per salvare i valori e/o le impostazioni
delle modalita. Per ulteriori informazioni sulle
posizioni degli switch, consultare la Tabella 2.

Modalita Tensione di test

La modalita Tensione di test costituisce uno strumento
di configurazione e diagnostica del firmware del
controllo serie P266 che consente di eseguire

test del funzionamento del motore dei ventilatori

di condensazione a diversi valori di tensione sul
campo e di determinare il valore ottimale di tensione
iniziale per l'applicazione del controllo serie P266.

La modalita Tensione di test consente inoltre

di determinare e impostare il valore ottimale di
tensione di commutazione per il Triac M3 nelle
applicazioni del controllo serie P266 che utilizzano
un condensatore di bassa velocita.

Per utilizzare la modalita Tensione di prova
€ necessario:

* un modello di controllo serie P266 progettato
per lI'applicazione di ventilatori di condensazione
di interesse

e accesso al condensatore (e al motore dei
ventilatori) controllato dal serie P266
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una pinza amperometrica con intervallo

di 15 A (per controllare I'assorbimento di
corrente di commutazione quando si determina
il valore della tensione di commutazione)

una sonda isolata per tenere premuto il pulsante
e modificare la posizione dei DIP switch

un‘alimentazione 24 VAC di classe 2 (solo per
i modelli dei controlli serie P266 che richiedono
un‘alimentazione esterna da 24 VAC)

un condensatore di bassa velocita dimensionato
in base al motore dei ventilatori (solo per

le applicazioni di controlli serie P266 che utilizzano
un condensatore di bassa velocita)

Nota: il condensatore di bassa velocita deve essere
equivalente per quanto riguarda il valore di microfarad
al condensatore ausiliario del produttore del motore,
ma non deve superare 15 microfarad.

Impostazione della modalita Tensione di test

Prima di alimentare un controllo serie P266 e attivare
su di esso la modalita Tensione di test:

3.

* Non e necessario collegare, cablare
o alimentare il trasduttore P266, né porre
un carico sul condensatore per utilizzare il
controllo serie P266 in modalita Tensione di
test. La modalita Tensione di test consente di
utilizzare il DIP switch per impostare la tensione
erogata al motore dal controllo serie P266.

Impostare il controllo serie P266 e il motore per ventilatori
di condensazione per il funzionamento previsto,
impostando le modalita di esercizio e i valori richiesti
per 'applicazione dei ventilatori di condensazione. Per
le procedure consultare Installazione e regolazioni.

Determinazione del valore di tensione
di commutazione

In modalita Tensione di test € inoltre possibile
determinare e impostare il valore di tensione

di commutazione per le applicazioni del controllo
serie P266 che utilizzano un condensatore di bassa
velocita opzionale. Per determinare e impostare

il valore di tensione di commutazione:

: . , 1. Montare, cablare e configurare il controllo serie
1. Leggere e seguire le linee guida e le procedure P266 e il motore per ventilatori di condensazione
delle sezioni Montaggio e Cablaggio. ) _ Per s ) )
per il funzionamento in modalita Tensione di test.
2. Montare e cablare il controllo serie P266 Consultare la sezione Impostazione della modalita
nell'applicazione di condensazione e osservare Tensione di test.
le seguenti linee guida aggiuntive: ) )
) ) ) Nota: non cablare il condensatore di bassa

. Consultarg I'etichetta all'interno deI_ coperchio velocita fino al passaggio 6 di questa procedura.
dell'alloggiamento del controllo serie P266 per
i dettagli di cablaggio specifici per il modello. 2. Portare tutti i DIP switch tranne I'1 in posizione ON;
Consultare Cablaggio per alcune opzioni di impostare lo switch 1 su OFF.
cablaggio. 3. Applicare la corrente della tensione di linea

« Cablare gli avvolgimenti ausiliari e primari al controllo serie P266 (e l'alimentazione esterna
seguendo le istruzioni del produttore del motore da 24 VAC nei modelli che la richiedono), quindi, entro
e i requisiti dell'applicazione. Dividere gli i primi 30 secondi dall'applicazione della corrente,
avvolgimenti (a livello dei conduttori) e alimentarli premere e rilasciare il pulsante per tre volte. Il LED
separatamente qualora l'applicazione e il motore si spegne in modo permanente e il motore
consentano il funzionamento con awolgimenti dei ventilatori accelera fino al regime
separati. Consultare Figura 3 e Figura 4. massimo (al 95 0 97% della tensione massima)

+  Se nell'applicazione viene utilizzato un e rimane alla tensione massima fino a 5 minuti.
condensatore di bassa velocita opzionale, 4. Alla tensione massima, utilizzare la pinza
collegare tale condensatore al Triac M3 e al amperometrica per controllare I'assorbimento
r'notore .SOIO dop_o aver_controllato e registrato di corrente (in ampere) degli avvolgimenti
ggﬁ?&ﬁgsgzgéiigirgztgrﬁlr?:z}i?r?:zlg;%alore ausiliari del motore dei ventilatori e registrare

: . . - I'assorbimento di corrente degli avvolgimenti
di tensione di commutazione. L ; .
ausiliari del motore alla tensione massima.

» Se il modello di controllo serie P266 di cui 5 scoll | di . di i dal
si dispone richiede un‘alimentazione esterna - Scotiegare a_lcorrente '|t(_anS|one_ inea da
da 24 VAC, cablare tale alimentazione controllo serie P266 (g I allmeqtaglone esterna
al controllo. Consultare I'etichetta di cablaggio da 24 VAC nei modelli che la richiedono).
allinterno del coperchio del controllo serie P266 6. Collegare il condensatore di bassa velocita
per i requisiti relativi all'alimentazione esterna. al Triac M3 e agli avvolgimenti ausiliari del motore.

Consultare la Figura 3 e la Figura 4 per le opzioni
di cablaggio del Triac M3.
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7. Portare tutti i DIP switch tranne gli switch 8 e 32 in Per determinare e impostare il valore di tensione iniziale:

posizione OFF; impostare gli switch 8 e 32 su ON
(8 + 32 = 40% del valore della tensione massima).

8. Applicare la corrente della tensione di linea al controllo
serie P266 (e I'alimentazione esterna da 24 VAC
nei modelli che la richiedono), quindi, entro i primi
30 secondi dall'applicazione della corrente, premere
e rilasciare il pulsante per tre volte. Il LED si spegne
in modo permanente e il motore dei ventilatori accelera
fino a raggiungere il regime corrispondente al 40%
della tensione massima (fino a 5 minuti).

9. Al 40% della tensione massima, utilizzare la pinza
amperometrica per controllare I'assorbimento
di corrente (in ampere) degli avvolgimenti ausiliari
del motore dei ventilatori collegati a entrambi
i condensatori e registrare l'assorbimento attuale
di corrente degli avvolgimenti ausiliari del motore
al 40% della tensione massima.

10. Ripetere il Passaggio 7 aumentando dell'8%
il valore percentuale della tensione, quindi ripetere
il Passaggio 8, il Passaggio 9 e il Passaggio 10
con valori di tensione sempre maggiori fino
a quando l'assorbimento di corrente non
equivale all'assorbimento (tensione massima)
registrato al Passaggio 4.

Nota: se il motore si ferma o presenta

un funzionamento irregolare, ridurre del 4%

il valore di tensione sui DIP switch e controllare
il funzionamento del motore.

11. Il valore di tensione dei DIP switch & ora equivalente
alla tensione massima della modalita a bassa velocita
o al valore di tensione di commutazione.

12. Premere e tenere premuto il pulsante fino a quando il
LED lampeggia per 3 volte, quindi rilasciare il pulsante.
Il valore di tensione di commutazione viene impostato
e salvato sul controllo serie P266.

Nota: se si desidera determinare e impostare
anche il valore di tensione iniziale per il controllo
serie P266 e per il motore, andare direttamente
al Passaggio 3 della procedura di
Determinazione del valore di tensione iniziale.

13. Scollegare I'alimentazione al controllo serie P266
e impostare tutti i DIP switch sulla posizione
ON per bloccare il funzionamento del pulsante.

14. Ricollegare l'alimentazione al controllo serie P266

per riprendere il normale controllo della velocita 6.

del motore.

Determinazione del valore di tensione iniziale

In modalita Tensione di test € inoltre possibile 7.

determinare e impostare il valore di tensione
iniziale per I'applicazione del controllo serie P266.

1.

Montare, cablare e configurare il controllo serie
P266 e il motore per ventilatori di condensazione
per il funzionamento in modalita Tensione di test.
Consultare la sezione Impostazione della modalita
Tensione di test.

Nota: se l'applicazione utilizza la modalita
Awvolgimenti separati e la modalita Condensatore

di bassa velocita, collegare gli avvolgimenti separati
e il condensatore di bassa velocita secondo i requisiti
dell'applicazione (Figura 3A e Figura 4A).

Applicare la corrente della tensione di linea

al controllo serie P266 (e I'alimentazione esterna
da 24 VAC nei modelli che la richiedono), quindi,
entro i primi 30 secondi dall'applicazione della
corrente, premere e rilasciare il pulsante per

tre volte. Il LED si spegne in modo permanente.

Posizionare i DIP switch in modo che il valore
totale degli switch posizionati su ON sia pari

a un valore percentuale uguale o leggermente
superiore al valore di tensione iniziale stimato.

Ad esempio, se si stima che la tensione iniziale del
motore sia il 25% della tensione totale, posizionare
gli switch 16, 8,4 e 2su ON. 16 + 8 + 4 + 2 = 30%,
ovvero un valore leggermente superiore alla stima
del 25%. Il motore dei ventilatori accelera fino

a raggiungere il regime corrispondente al 30%
della tensione massima e resta su tale regime.

Osservare il funzionamento del motore dei ventilatori
e determinare se la tensione iniziale applicata fa girare
il motore al regime iniziale desiderato:

» Se il regime iniziale e il funzionamento del
motore soddisfano i requisiti dell'applicazione,
andare al Passaggio 5.

» Seilregime iniziale o il funzionamento del motore
non soddisfano i requisiti dell'applicazione, tornare
al Passaggio 3 e impostare un nuovo valore
di tensione iniziale per generare il regime
iniziale desiderato del motore.

Quando il motore gira al regime iniziale desiderato
(valore di tensione iniziale), premere e tenere
premuto il pulsante fino a quando il LED lampeggia
2 volte di seqguito, quindi rilasciare il pulsante.

Il valore di tensione iniziale viene impostato

e salvato sul controllo serie P266.

Scollegare l'alimentazione al controllo serie P266
e impostare tutti i DIP switch sulla posizione
ON per bloccare il funzionamento del pulsante.

Ricollegare I'alimentazione al controllo serie P266
per riprendere il normale controllo della
velocita del motore.
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Trasduttori elettronici di pressione P266

| controlli serie P266 sono progettati per fare
riferimento a uno o due trasduttori elettronici

di pressione Johnson Controls P266 ai fini del
monitoraggio della pressione del condensatore.

| trasduttori P266 costituiscono versioni specializzate
dei trasduttori elettronici di pressione serie P499,
progettati per essere utilizzati nei controlli serie
P266. Consultare la Tabella 3 per i modelli

di trasduttori P266 disponibili.

Nota: nelle applicazioni dei controlli serie P266 che
utilizzano due trasduttori P266, il controllo serie P266
fa sempre riferimento al trasduttore che rileva

la pressione piu elevata.

Consultare il Manuale di prodotto dei trasduttori
elettronici di pressione serie P499 (LIT 12011190) per
informazioni sull'installazione dei trasduttori P266.

Tabella 3: Trasduttori elettronici di pressione
P266SNR

Codice
prodotto

Descrizione

P266SNR-1C | Trasduttore elettronico di pressione:
intervallo totale

da 0 a 35 bar (da 0 a 508 psi)

con giunto a cartella femmina SAE da

1/4 di pollice e cavo da 2 metri.

IMPORTANTE: quando a un controllo serie P266
sono collegati due trasduttori P266, questi devono
essere dello stesso modello (codice prodotto).

In caso di collegamento al controllo P266

di trasduttori P266 di modelli diversi, il controllo
serie P266 puo avere un funzionamento irregolare.

P266SNR-2C | Trasduttore elettronico di pressione:
intervallo totale

da 0ab52bar (da 0 a 754 psi)

con giunto a cartella femmina SAE da

1/4 di pollice e cavo da 2 metri.

Specifiche tecniche

Controllo di velocita per ventilatori di condensazione monofase P266xxx-x

Alimentazione in ingresso

208/240 VAC 50/60 Hz, 380/460 VAC 50/60 Hz o 480/575 VAC 50/60 Hz a seconda del modello
(Consultare I'etichetta all'interno del coperchio dell'alloggiamento del controllo P266 per l'intervallo
di tensione nominale e i dettagli di cablaggio specifici per il modello).

Valore della corrente
di cortocircuito (SCCR)

Idoneo per I'uso su un circuito erogante non piu di 5.000 rms di ampere simmetrici, per una tensione
massima di 600V, se protetto con fusibili di classe H.

Alimentazione di bassa
tensione
integrato.

Tipo P266A, P266B e P266C: trasformatore di alimentazione esterno 24 VAC classe 2, 20 VA
Tipi P266Exx: l'alimentazione di bassa tensione per il controllo P266 € erogata da un trasformatore

Nota: quando gli avviatori dei ventilatori ausiliari sono collegati a controlli di tipo P266E
€ necessario prevedere un'alimentazione AC SELYV (a tensione extra bassa di sicurezza)
per alimentare gli avviatori (Figura 2).

Condizioni ambientali
di funzionamento

Temperatura: Da -40 a +60°C (da -40 a +140°F)
Umidita: fino al 95% di umidita relativa senza condensa; punto di rugiada massimo di 29°C (85°F)

Condizioni di spedizione
e conservazione

Temperatura: da -40 a +85°C (da -40 a +185°F)
Umidita: fino al 95% di umidita relativa senza condensa; punto di rugiada massimo di 29°C (85°F)

Connessioni di bassa
tensione

Terminali ad attacco rapido da 1/4 di pollice, estensione dei cavi max. 30 m

Trasduttore di ingresso

Trasduttore di pressione P266SNR-x: 5 VDC per segnale analogico raziometrico da 0,5 a 4,5 VDC

Tipo di contenitore

NEMA 3R, IP54

Materiale della custodia

Alluminio pressofuso

Materiale del coperchio

Policarbonato stabilizzato UV

Controllo di velocita per ventilatori di condensazione monofase serie P266 47



Controllo di velocita per ventilatori di condensazione monofase P266xxx-X

Dimensioni (A x L x P) 159 x 177 x 70 mm
Peso Modello piu pesante: 1,0 kg
Peso di spedizione approssimativo: 1,2 kg
Conformita Europa: marchio: conformita CE; CENELEC EN 60947-1 e 4-2;

Direttiva ROHS (2002/95/CE); Direttiva WEEE (2002/96/CE)

Nord America: cULus File 244421,
Conforme alla sezione 15 del CFR47 normative FCC, sottosezione B, classe B
Conforme alla norma canadese ICES-003 di Industry Canada (IC), limiti classe B

Australia: conforme a C-Tick (N1813)

Le specifiche delle prestazioni sono nominali e conformi a standard industriali accettabili. Per applicazioni e condizioni che non rientrano
in queste specifiche, consultare I'ufficio Progettazione applicazioni di Johnson Controls al numero +1 414 524 5535. Johnson Controls, Inc.
non é responsabile di eventuali danni risultanti da un uso scorretto dei suoi prodotti.

Conformita alle norme statunitensi in materia di emissioni (FCC)

La presente apparecchiatura € stata sottoposta a test e riscontrata conforme ai limiti per i dispositivi digitali di classe B ai sensi della

sezione 15 delle normative FCC. Tali limiti sono stabiliti al fine di fornire una protezione ragionevole contro le interferenze dannose nelle
installazioni residenziali. Questa apparecchiatura genera, utilizza e pud emettere energia di radiofrequenza e, qualora non installata

e utilizzata in ottemperanza alle istruzioni, pud causare interferenze dannose alle radiocomunicazioni. Non esiste tuttavia alcuna garanzia
che non si verifichino interferenze in una particolare installazione. Nel caso questa apparecchiatura causi interferenze dannose alla ricezione
radio o televisiva, evenienza riscontrabile accendendo e spegnendo l'apparecchiatura stessa, si invita l'utente a tentare di correggere
I'interferenza adottando una o pit delle misure seguenti:

- Riorientare o riposizionare |'antenna di ricezione.

- Aumentare lo spazio che separa I'apparecchiatura e il ricevitore.

- Collegare 'apparecchiatura a una presa di un circuito diverso da quella a cui € collegato il ricevitore.
- Rivolgersi al rivenditore o a un tecnico radiotelevisivo esperto per ricevere assistenza.

Conformita alle norme canadesi in materia di emissioni

Questa apparecchiatura digitale di classe (B) soddisfa tutti i requisiti delle normative canadesi in materia di apparecchiature
causanti interferenze.

JOhﬂSOﬂ /)))(' Building Efficiency

Contro S 507 E. Michigan Street, Milwaukee, WI 53202

Johnson Controls/PENN® sono marchi registrati di Johnson Controls, Inc.
Tutti gli altri marchi citati in questo documento sono marchi dei rispettivi proprietari. © 2010 Johnson Controls, Inc.
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Control de velocidad del ventilador del condensador

monofasico de la serie P266

Instrucciones de instalacion
P266xxx-x

Parte n.° 24-7664-2705, Rev. D
Publicado 27 de agosto de 2010
Reemplaza 8 de abril de 2010

Aplicacion

IMPORTANTE: utilice este Control de velocidad del
ventilador del condensador monofasico serie P266
solo como un control de funcionamiento. Si un fallo

o un mal funcionamiento del Control de velocidad

del ventilador serie P266 pudiera producir

lesiones personales o dafios materiales en el equipo
controlado o en cualquier otra propiedad, se deberan
tomar precauciones adicionales en el sistema

de control. Incorpore y mantenga otros dispositivos,
como sistemas de supervision o de alarma, controles
de seguridad o limitadores con el fin de alertar

y proteger de un fallo o error de funcionamiento

del Control de velocidad del ventilador serie P266.

PRECAUCION: riesgo de dafios
materiales

Utilice motores con condensador dividido
permanente (PSC) monofasico aprobados
por el fabricante para la aplicacion de control
de velocidad con el control serie P266. El fallo
en el uso de un motor PSC monofasico
puede dafiar el motor y otros materiales.

A

El Control de velocidad del ventilador del condensador
monofésico serie P266 es un control de velocidad
rentable, compacto, resistente a las inclemencias
climaticas y duradero, para motores PSC monofasico
utilizados en una amplia gama de aplicaciones

de condensador de refrigeracién y aire acondicionado
a bajas temperaturas.

Los controles de velocidad del ventilador serie P266
estan disefiados para reemplazar a los controles
de velocidad de ventilador de las series P66 y P215

de Johnson Controls® y proporcionar funciones
adicionales y flexibilidad de aplicacion.

Montaje

Consideraciones locales
Tenga en cuenta estas directrices a la hora de ubicar

y montar un control de velocidad del ventilador serie P266:

e Asegurese de que la superficie de montaje esta
limpia y de que el hardware de montaje puede
soportar el control y el cableado.

178
)

FIG:p266_dims

&N
)

r~

|

66
(2-5/8)

Figura 1. Condensador P266 monofasico
Dimensiones de montaje del control de velocidad
del ventilador en mm (pulg.)

Monte el control serie P266 hacia arriba en una
superficie vertical con las aletas del disipador
de calor orientadas verticalmente y los orificios
conductos/eléctricos hacia abajo.

Asegurese de que el aire puede fluir a través
de las aletas del disipador de calor y deje

un espacio de al menos 10 cm (4 pulgadas)
alrededor del disipador de calor.

Monte el control serie P266 en una ubicacion
alejada de fuentes de calor excesivo y con las
condiciones ambientales de funcionamiento
especificadas. Consulte Especificaciones
técnicas para obtener informacion sobre las
condiciones ambientales de funcionamiento.

Johnson ﬂ))):(,

Controls
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Cableado

Consulte el diagrama de cableado especifico del modelo
gue encontrara en la etiqueta interior del control serie
P266 y tenga en cuenta estas instrucciones cuando
realice el cableado del control serie P266:

IMPORTANTE: no supere los indices eléctricos
del control de velocidad del ventilador serie P266.
Si supera los indices eléctricos del control serie
P266 puede ocasionar un dafio permanente

al control serie P266 e invalidar la garantia.

ADVERTENCIA: riesgo de descarga
eléctrica.

Desconecte o aisle todas las fuentes

de alimentacion antes de hacer las
conexiones eléctricas. Es posible

gue se deba realizar més de una
desconexion o aislamiento para desactivar
completamente el equipo. El contacto con
elementos portadores de alto voltaje puede
provocar una descarga eléctrica y producir
lesiones graves o incluso la muerte.

IMPORTANTE: utilice tnicamente conductores
de cobre. Realice el cableado segun las
normativas locales, nacionales y regionales.

IMPORTANTE: las descargas electroestaticas pueden
dafar los componentes del control P266. Utilice

las precauciones adecuadas sobre las descargas
electroestéticas (ESD) durante la instalacion y el servicio
para evitar el dafio de los componentes del P266.

IMPORTANTE: finalice el cableado y compruebe

todas las conexiones del mismo antes de conectar a la
corriente el control de velocidad del ventilador serie P266.
Los cortocircuitos o la conexién incorrecta de los cables
pueden dafiar el control serie P266 e invalidar la garantia.

Cableado de fuente de alimentacion de 24 V de CA
clase 2 para controles P266A, P266B y P266C

c Fuente de
[1 |1 alimentacion
A primaria de 120/240,

Fuente de alimentacion ¥ 9& CA
de 24V de CAclase 2

© THosasas] @
@( Bloque de interruptores DIP
o

_.-a-"....‘-‘
LED

»0

»

{

M3 MZ M1 LI L2WLZmM @

ALERLEN
l?‘{ OvE wps

2|

& ) Q
Ck L mV, ’© f e—
Conexion a
tierra Cableado del transductor de presion

clase 2 para todos los modelos P266

FIG:P266_lwV_wimng

a—=—A— 24\ de CA

a—m— 1|

=2 @ ventilador 1 (opcional)

=3

Transductor de
presion electrénico P266

T ¢
2 Blancor-‘m;m%j

P1 Si se utiliza un segundo transductor P266,
realice el cableado de las terminales P2
igual que el de las terminales P1.

Asegurese de que todos los cables entre el control
serie P266 y el motor del ventilador no superan
los 15 m (50 pies).

Los cables conectados al blogque de terminales
de la linea de tension deben ser de 3,31 mm?2
(12 AWG) o mas pequefios.

Los cables de bajo voltaje deben medir menos
de 30 m (100 pies).

Cableado de control de ventilador de 24 V de CA
clase 2 para controles P266A, P266B vy P266C

Arrancador de

Arrancador de

@ ventilador 2 (opcional

Arrancador de

@ ventilador 3
(opcional)

Cableado de control de ventilador auxiliar de bajo
voltaje (<30 V) clase 2 para controles P266E

/.

A

Fuente de alimentacion externa
de bajo voltaje CTES

Fuente de alimentacion
rimaria de voltaje
de linea VAC

.

Alimentacion de bajo
voltaje (<30 V) clase 2

Arrancador de
ventilador 1 (opcional)

Arrancador de
ventilador 2 (opcional)

Arrancador de
ventilador 3
(opcional)

Figura 2: Funciones fisicas y cableado de bajo voltaje del control serie P266
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Cableado de bajo voltaje

En la Figura 2 se muestran las funciones del control
serie P266 bajo la cubierta del cuadro y los diagramas
de cableado de bajo voltaje de los modelos de control
P266A, P266B, P266C y P266E.

Cableado de alto voltaje

En la Figura 3 se muestran los diagramas de cableado
de alto voltaje de los modelos de control P266A, P266B
y P266C. En la Figura 4 se muestra el cableado de alto
voltaje de los modelos de control tipo P266E.

IMPORTANTE: la terminal L2/N debe estar
conectada al voltaje de linea para que un control
serie P266 cumpla con FCC y con el limite

de emisiones de interferencia de radiofrecuencia
IEC Clase B.

Utilice la Tabla 1 para determinar las opciones
de cableado de alto voltaje disponibles para los
modelos de control tipo P266A, P266B, P266C
y P266E.

Un tiristor con cableado LSC para controles
P266A, P266B y P266C
(208/240 V de CA, 380/460 V de CAy
460/575 V de CA)

Dos tiristores con cableado LSC para controles
P266A, P266B y P266C
(208/240 V de CA, 380/460 V de CA 'y
460/575 V de CA)

8°6°6°6°6
CR=NENCR

M3 M2 M1 L1 L2/N

Bobinado dividido/tres tiristores con
cableado LSC para controles P266A y
P266B(Solamente 208/240 V de CA)

e'e’e’e’e
HEHHEHHH

M3 M2 M1 L1 L2/N

Condensador de Condensador de
baja velocidad baja velocidad
(LsC) 208240vdeca (LSC) Linea VAC Linea VAC
opcional opcional =K~ |-
Condensador] _gondensador' y Condensador]
auxiliar auxiliar auxiliar
/ . / . /
Bobinados Bobinados Bobinados Bobinados Bobinados Bobinados
principales auxiliares principales auxiliares principales auxiliares
1 ! I
\ \ \ , g
7 3
A AN Motor B N\ Motor C N\ Motor, E
N~ __ PsC . __ PsC N _ PsC <
=z

Nota: algunos modelos P266A,
P266B y P266C no disponen
de tiristores M2 o M3.

FIG:p266

Figura 3: Opciones de cableado de alto voltaje para los controles P266A, P266B y P266C

Bobinado dividido/tres tiristores con cableado Dos tiristores con cableado Cableado tiristor sencillo para

LSC para controles P266E y P266B
(Solamente 208/240 V de CA)

e’e’6’e' 6’6
HAHEHHHH

LSC para controles P266E
(Solamente 208/240 V de CA)

EXER-RERENE
HHHHHH

M3 M2 M1 L1 L2/NL2/N

controles P266E
(Solamente 208/240 V de CA)

\@°@°@°@
R R E

M1 L1 L2/NL2/N

M3 M2 M1 L1 L2/NL2/N

208/240 V de CA

Condensador de

Condensador d
baja velocidad

baja velocidad auxiliar

Nota: las terminales L2/N estan conectadas internamente.

208/240 V de CA 208/240 V de CA

~
[Condensador

[~ auxiliar auxiliar

A\l

v

Nota: algunos modelos P266E no disponen

(LSC) ' (LSC) .
opClonalBobinados Bobinados opcional Bobinados Bobinados Bobinados Bobinados
principales auxiliares principales auxiliares principales auxiliares

1 1 \

A N Motor B \ Motor C N\ Motor K

N _ _ PsC ~ _ PSsC ~ _ - PsC z

U

(_Da'

de tiristores M2 o M3.

Figura 4: Opciones de cableado de alto voltaje para los controles P266E
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Tabla 1: Opciones de cableado de alto voltaje de tipo de producto e intervalos de voltaje
Namero Bobinado dividido/ | Dos tiristores con Un tiristor
detipo de |tres tiristores con |condensador de baja velocidad
producto | condensador de
baja velocidad
208/240V de CA 208/240V de CA | 380/460 Vde CA | 460/575V de CA | 208/240V de CA | 380/460 V de CA | 460/575 V de CA
P266AA Consulte la Figura 3A | Consulte la - Consulte la Figura 3C
Figura 3B
P266AB Consulte la Figura 3A | Consulte la -- Consulte la Figura 3C
Figura 3B
P266AC - - - Consulte la Figura 3C
P266AD - - - Consulte la Figura 3C
P266BC - - - - - Consulte la
Figura 3C
P266BD - - - - - Consulte la
Figura 3C
P266BG - -- - Consulte la -- Consulte la
Figura 3B Figura 3C
P266BH - -- - Consulte la - Consulte la
Figura 3B Figura 3C
P266EA Consulte la Figura 4A | Consulte la - Consulte la Figura 4C
Figura 4B
P266EB Consulte la Figura 4A | Consulte la -- Consulte la Figura 4C
Figura 4B
P266EC - - - Consulte la Figura 4C
P266ED - - - Consulte la Figura 4C
P266EE - - - Consulte la Figura 4C
P266EF - - - Consulte la Figura 4C
P266CH - Consulte la - Consulte la
Figura 3B Figura 3C

Configuracioén y ajustes

Todos los controles serie P266 se entregan con valores
y configuracion de modos predeterminados de fabrica.

En la mayoria de las aplicaciones, los valores y modos
predeterminados no requieren ajuste de campo.

Si la aplicacién de su control serie P266 requiere que
cambie la configuracion de valor o modo, debera:

1. Calcular los nuevos valores y determinar
la nueva configuracién de modo necesarios para
su aplicacion. (Consulte Valores y modos del
control serie P266).

2. Cambiar la configuracion existente en el control
por los nuevos valores mediante la interfaz
de configuracion del control serie P266.
(Consulte Configuracion de valores y modos).

Interfaz de configuracion del control serie P266

La interfaz de configuracién del control serie P266

se compone de un bloque de interruptores DIP con ocho
interruptores binarios, un botén de contacto de encendido
y un diodo emisor de luz (LED) verde (Figura 2). Puede
cambiar los valores y modos predeterminados de fabrica
reposicionando los interruptores DIP y guardando

la nueva configuracion. El nimero de destellos del

LED (en secuencia) indica el valor o el modo que se esta
guardando. Consulte la Tabla 2 para obtener méas

informacion sobre las secuencias de destellos del LED,
valores y modos.

Durante el funcionamiento normal, el LED verde

esta encendido. Cuando se presionay se mantiene
presionado el botén de contacto, el LED se apaga
durante 3 segundos y después emite dos destellos.

El LED vuelve a apagarse durante 3 segundos y emite
tres destellos, y contindia este patrén hasta llegar

a emitir siete destellos o0 hasta que se suelte el boton
de contacto.

Cada secuencia de destellos indica un valor o un valor
y un conjunto de configuraciones de modo. Si se suelta
el botén después de la secuencia de destellos deseada,
se guarda el valor o los modos que estan actualmente
configurados en el blogue de interruptores DIP. Consulte
la Tabla 2 para obtener méas informacion.

Una vez que ha finalizado la configuracion, ponga todos
los interruptores DIP en la posicidon de encendido para
bloquear la operacién de botén de contacto

Valores y modos del control serie P266

Los controles serie P266 tienen hasta un maximo de diez
valores y modos (en seis secuencias de destellos) que
se pueden cambiar sobre el terreno. Consulte la Tabla 2
para obtener mas informacion sobre las secuencias

de destellos y los valores y modos asociados.
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Valor del voltaje de comienzo

El voltaje de comienzo (V de CA) es el voltaje que el control
serie P266 suministra al motor del ventilador para que

el motor funcione a una velocidad minima en la aplicacion.

El valor del voltaje de comienzo es un porcentaje
del voltaje de entrada del control serie P266. Utilice
la siguiente férmula para calcular el valor del voltaje
de comienzo para su aplicacion.

Voltaje de comienzo (V de CA) valor del voltaje

~ de comienzo (%)

Voltaje-linea de entrada
de control del P266 (V de CA)

Modo de baja presion

El modo de baja presion determina si el motor del
ventilador estd conectado (con el voltaje de comienzo

o la velocidad minima) o desconectado cuando la presion
gue detecta el sensor del transductor P266 esta por
debajo del punto de ajuste de la presién de comienzo.

Valor de la presidon de comienzo

La presion de comienzo (psi o bar) es el punto

de ajuste de la presidn en el que el control serie
P266 produce el voltaje de comienzo y pone

en marcha el ventilador a una velocidad minima.

El valor de la presidon de comienzo es una funcion
del punto dezajuste de la presién de comienzo y del
intervalo de presion del transductor P266 al que

se hace referencia. Utilice la siguiente férmula para
calcular el valor de la presion de comienzo. Consulte
la Tabla 3 para obtener informacidn sobre los
intervalos de presion del transductor P266.

Punto de ajuste de la presion

de comienzo (bares o psi) Valor de la presion

de comienzo

X 250 =
Intervalo de presién del
transductor P266 (bares o psi)

Valor de la presion de fin

El punto de ajuste de la presion de fin es la presion (psi
o bar) en la que el control serie P266 produce el voltaje
de fin y pone en marcha el ventilador a una velocidad
maxima. El valor de la presién de fin es una funcion
del punto de ajuste de la presion de fin y del intervalo
de presion total del transductor al que se hace
referencia. Utilice la siguiente férmula para calcular

el valor de la presion de fin de su aplicacién. Consulte
la Tabla 3 para obtener informacién sobre los
intervalos de presion del transductor P266.

Punto de ajuste de la presion

de fin (bares o psi) valor de la

presion de fin

X 250 =
Intervalo de presion del
transductor P266 (bares o psi)

Modo de bobinado dividido

Algunos motores PSC monofasico disponen

de conductores de cables bobinados de motor dividido.
Establecer el modo de bobinado dividido en activado,
permite que el tiristor M2 proporcione voltaje

a los bobinados principales (y no a los auxiliares),

lo que incrementa la eficacia del motor (Figura 3A

y Figura 4A).

Nota: el modo de bobinado dividido esta disponible
para motores PSC monofasico solamente

de 240 V de CA que dispongan de conductores

de cables bobinados divididos. Consulte las
instrucciones de instalacion del fabricante para
determinar si el motor del ventilador se puede cablear
para permitir el modo de bobinado dividido.

Modo de compresor Copeland Digital Scroll™
El modo de compresor Digital Scroll permite usar
el control serie P266 en un sistema que emplee
un compresor espiral digital. No activar el modo de
compresion espiral digital al utilizar un compresor
espiral digital podria provocar oscilaciones en el
ventilador de su condensador.

Modo de voltaje de fin

El voltaje de fin es el voltaje que produce el control
serie P266 (como porcentaje del voltaje total) que

se mantiene cuando la presién monitorizada es igual
0 mayor que la presién de fin. El modo de voltaje

de fin se puede establecer en el 95 0 97 % del voltaje
de entrada total. Consulte la Figura 5.

Modo —— —\/oltaje mé&ximo 95097 % ~— —
de voltaje
defin

0‘0‘

«
Modo de 63\

Vodo de o |
baja presion R
activado No |
Voltaje de| ©n |
comienzo t
Modo de baja presién desactivado |
| (Off)
|t |
0 Presion de Presion
comienzo de fin

Presion del sensor

¢ors  VOItaje del motor

sj9d NIEA™ 992

Figura 5: Relacion entre las variables del control
de velocidad de ventilador P266
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Modo de condensador de baja velocidad

En algunas aplicaciones de velocidad de ventilador,

un condensador de baja velocidad, provista por

el usuario, se puede conectar al tiristor M3 del control
serie P266 y al motor del ventilador controlado (Figura 3
y Figura 4). El condensador de baja velocidad se habilita
a voltajes bajos para mejorar la eficacia y el rendimiento
del motor del ventilador. Active el modo de condensador
de baja velocidad cuando use un condensador de baja
velocidad.

Condensador de baja
velocidad deshabilitado

Condensador de baja
velocidad habilitado

Voltaje ¢ Velocldad habilitado —— VEIOHIAAd de
de fin
5 |
: |
E \o‘
3 R\
o CV +— \oltaje de conversion - ——, [
T \\’& ‘
= K
©)
\ |
Voltaje de
comienzo [y - T
[«— LPMen On LPM en
o I Off
o]
5 ' ‘
| Presion de Presion
comienzo de fin

|9y~ A 99!

Presion del sensor

Figura 6: Funcionamiento del condensador
de baja velocidad

Nota: el condensador de baja velocidad opcional
debe ser igual tanto en el intervalo de voltaje como
en el valor de microfaradios que el condensador
auxiliar suministrado por el fabricante, pero

el condensador no debe superar los 15 microfaradios.

Nota: también debe establecer el valor del voltaje
de conversidn cuando se utiliza un condensador
de baja velocidad en la aplicacion del control serie
P266. Consulte Valor del voltaje de conversién

y Calcular el valor del voltaje de conversion

para obtener mas informacién sobre el modo

de establecer el valor del voltaje de conversion.

Modo de fase de ventilador auxiliar

Puede establecer el control P266 para que realice
un ciclo (conectado/desconectado) de hasta

un maximo de tres motores de ventilador o fases
de ventilador adicionales (de velocidad fija)

en conjunto con el ventilador de velocidad
variable controlado por el control serie P266.

Se pueden cablear tres circuitos de bajo voltaje
(Figura 2) para controlar los arrancadores del motor/
fase del ventilador auxiliar. Consulte la Tabla 2 para
obtener méas informacién sobre cobmo establecer

el nimero de ventiladores auxiliares utilizados

en la aplicacion.

En la Figura 7 se muestra una aplicacién del control
serie P266 con un ventilador auxiliar funcionado junto
con un ventilador regulado por velocidad. Cuando

la carga del condensador supera la capacidad

de salida del ventilador regulado por velocidad,

el control serie P266 pone en marcha el ventilador
auxiliar y cambia el ventilador regulado por velocidad
(P266) a una nueva presion de comienzo.

Intervalo de estrangulamiento del ventilador
r_ % de superposicion j

4 1el ventllad_(rr %
Total | ! | ?ét.
< | o | &
o \ ! ‘9'7'6
[ | Cambio de faS}j/\ | Q\\\"’ Ventlla or
@ del ventiladof ‘ (\e aux. mas salida
S | P266 (0 del ventilador
Primera | [ Pac | P26
fase | [‘ |
e s}
9
g | of0  Soalidadel |
o Q& 2 ventilador
@© | N - 8 auxiliar |
Q e I 2
IS 30 < iy
S | N |
0 ! T > >
Presion de Presmn
comienzo defin

Presion del sensor

Figura 7: Ventilador regulado por velocidad
(P266) funcionando con una fase de ventilador
auxiliar (On/Off) en todo el intervalo de presién

Valor de superposicion de ventilador auxiliar

El valor de superposicion de ventilador auxiliar
determina la superposicion de intervalo de presion
(como un porcentaje del intervalo de presion total
[estrangulamiento]) entre las fase de ventilador
establecidas en el control serie P266. El valor

de superposicion de ventilador es el mismo para todas
las fases de ventilador auxiliar establecidas en el control.

Si se aumenta el valor de superposicion de ventilador,
se disminuye el indice de ciclo (On/Off) de los
ventiladores auxiliares y se aumenta el diferencial

de presion entre las fases del ventilador aukxiliar,

lo que aumenta el intervalo de presién de cada una
de las fases del ventilador auxiliar.

Nota: si el control serie P266 no esta configurado
para ventiladores auxiliares, el valor de superposicion
de ventilador auxiliar no se usa. Consulte la Tabla 2
para obtener mas informacién sobre como establecer
el nimero de ventiladores auxiliares utilizados

en la aplicacion.

Valor del voltaje de conversion

El valor del voltaje de conversion determina

el voltaje al que el control serie P266 habilita

y deshabilita el tiristor M3 y el condensador de baja
velocidad (Figura 6). Consulte Calcular el valor del
voltaje de conversion.
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Configuracion de valores y modos

Para cambiar los valores y modos de un control
serie P266:

1. Determine los puntos de ajuste de la presion
de funcionamiento (psi o bares), las entradas
y salidas de voltaje (V de CA) y los demas modos
de funcionamiento necesarios para la aplicacién
del control del motor del ventilador del condensador.

2. Convierta los puntos de ajuste de presién
seleccionados (psi 0 bares) y los objetivos de voltaje
(V de CA) en valores del control serie P266. Consulte
Valores y modos del control serie P266 y la Tabla 2.

3. Coloque los interruptores DIP para establecer los
nuevos valores y/o modos. Consulte Configuracién
del bloque de interruptores DIP.

4. Presione y mantenga presionado el botén
de contacto hasta que el nimero de destellos del
LED indique el valor deseado o la configuracion
del conjunto de valores y/o modo. Suelte el botén
de contacto después de:

» dos destellos para guardar la configuracion
del modo de baja presion y del valor del
voltaje de comienzo

» tres destellos para guardar el valor
de la presién de comienzo

e cuatro destellos para guardar el valor
de la presion de fin

» cinco destellos para guardar los valores
de bobinado dividido, voltaje de fin, modo
de condensador de baja velocidad y modo
de fases de ventilador auxiliar

» seis destellos para guardar el valor
de superposiciéon de ventilador auxiliar

» siete destellos para guardar el valor
del voltaje de conversion

Nota: consulte la Tabla 2 para obtener mas
informacion sobre los valores y modos que estan
asociados con el nimero de destellos de LED.

5. Repita los pasos 3y 4 para el siguiente valor y/o
modo que tenga que cambiar.

6. Una vez guardada la configuracion de los
nuevos valores y modos, establezca todos los
interruptores DIP en la posicidn de encendido para
bloquear el funcionamiento del botén de contacto.

Configuracion del bloque de interruptores DIP
Para establecer nuevos valores y modos en el bloque
de interruptores DIP:

1. Coloque todos los interruptores del bloque de
interruptores DIP en la posicién de apagado (Off).

2. Cologue los interruptores numerados en la posicion

de encendido (ON) para que el total de los nimeros
de interruptor (en la posicién ON) coincida con el valor
de configuracion deseado. Empiece con el interruptor
del nimero mas alto que sea menor que el valor de
configuracién. (Por ejemplo, si el valor de configuracién
deseado es 185, coloque primero el interruptor 128
en ON. A continuacién, coloque el interruptor 32 en
ON, seguido del interruptor 16, del interruptor 8 y del
interruptor 1 [128+32+16+8+1=185] [Figura 8]).

Para realizar la configuracion de modo es necesario
gue coloque solamente uno o dos interruptores del
bloque de interruptores DIP, en funcion del modo.
Consulte la Tabla 2 para obtener mas informacion
sobre los valores y modos que estan asociados con
el nimero de destellos de LED.
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Figura 8: Un bloque de interruptores DIP con
los interruptores colocados para un valor
de configuracion de 185

IMPORTANTE: todos los interruptores del bloque
de interruptores DIP deben estar establecidos

en las posiciones correctas en la aplicacién antes
de presionar y soltar el botén de contacto para
guardar la configuracién de valores y/o modo.
Consulte la Tabla 2 para obtener mas informacién
sobre la posicion de los interruptores.

Modo de prueba de voltaje

El modo de prueba de voltaje es una herramienta

de configuracion y diagnostico del firmware del control
serie P266 que permite probar el funcionamiento

de un motor del ventilador del condensador sobre

el terreno y calcular el valor del voltaje de comienzo
Optimo para la aplicacion del control serie P266.

El modo de prueba de voltaje también permite calcular
y establecer el valor del voltaje de conversion éptimo
para el tiristor M3 de las aplicaciones del control serie
P266 que utilizan un condensador de baja velocidad.

Para utilizar el modo de prueba de voltaje, necesitara:

« un modelo de control serie P266 disefiado para
la aplicacion del ventilador del condensador

* acceso al condensador y al motor del ventilador,
controlados por el control serie P266

e un amperimetro de abrazadera con intervalo de 15 A
(para comprobar el consumo de corriente de conversion
al determinar el valor del voltaje de conversion)
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una sonda aislada para mantener presionado
el botén de contacto y cambiar las posiciones
de los interruptores DIP

una fuente de alimentacion de 24 V de CA

clase 2 (solamente para los modelos del control
serie P266 que requieran una fuente de
alimentacion externa de 24 V de CA)

un condensador de baja velocidad (LSC), del tamafio
adecuado para el motor del ventilador (solamente
para aplicaciones del control serie P266 que utilicen
un condensador de baja velocidad)

Nota: el condensador de baja velocidad debe ser
igual tanto en el intervalo de voltaje como en el valor
de microfaradios que el condensador auxiliar del
fabricante del motor, pero el condensador de baja
velocidad no debe superar los 15 microfaradios.

Configuracion del modo de prueba de voltaje

Antes de encender un control serie P266 y habilitar
el modo de prueba de voltaje del mismo:

1.

Lea y siga las directrices y los procedimientos
de las secciones Montaje y Cableado.

Monte y realice el cableado en el control serie
P266 en la aplicacion del condensador y tenga
en cuenta estas directrices adicionales:

» Consulte la etiqueta que encontrara en la parte
interior de la cubierta del cuadro del control
serie P266 para obtener instrucciones sobre los
detalles de cableado especificos del modelo.
Consulte Cableado para obtener informacion
sobre algunas opciones de cableado.

» Realice el cableado de los bobinados principales
y auxiliares segun las instrucciones del fabricante
del motor y los requisitos de la aplicacion. Divida
los bobinados (por los conductores de bobinado)
y administreles corriente de manera
independiente, si la aplicacion y el motor permiten
el funcionamiento con bobinado dividido. Consulte
la Figura 3y la Figura 4.

» Sila aplicacion utiliza un condensador de baja
velocidad, realice el cableado del condensador
de baja velocidad en el tiristor M3 y en el motor
Unicamente después de haber comprobado
y registrado el consumo de corriente
al maximo. Consulte Calcular el valor del
voltaje de conversién.

*  Si su modelo del control serie P266 requiere
una fuente de alimentacion externa de 24 V
de CA para el funcionamiento del control,
realice el cableado que corresponda a dicha
fuente de alimentacion en el control. (Consulte
la etiqueta de cableado que encontrara
en la parte interior de la cubierta del control
serie P266 para obtener informacion sobre los
requisitos de fuente de alimentacién externa).

* No tiene que conectar, realizar el cableado
ni encender el transductor P266, ni poner una
carga en el condensador para que un control serie
P266 funcione en el modo de prueba de voltaje.
El modo de prueba de voltaje permite utilizar
el interruptor DIP para establecer el voltaje
gue el control serie P266 suministra al motor.

Configure el control serie P266 y el motor del
ventilador del condensador para el funcionamiento
deseado, estableciendo los valores y modos

de funcionamiento requeridos para la aplicacién del
ventilador del condensador. Consulte Configuracion
y ajustes para ver los procedimientos.

Calcular el valor del voltaje de conversion

En el modo de prueba de voltaje puede calcular

y establecer el valor del voltaje de conversién para

las aplicaciones del control serie P266 que utilizan

un condensador de baja velocidad opcional. Para
calcular y establecer el valor del voltaje de conversion:

1.

Monte, realice el cableado y configure el control
serie P266 y el motor del ventilador del condensador
para ponerlos en funcionamiento en el modo

de prueba de voltaje. Consulte Configuracion del
modo de prueba de voltaje.

Nota: no realice el cableado en el condensador de
baja velocidad hasta el Paso 6 de este procedimiento.

Configure todos los interruptores DIP excepto

el interruptor 1 en la posicion de encendido (ON);
establezca el interruptor 1 en la posicién

de apagado (OFF).

Aplique voltaje de linea al control serie P266

(y la fuente de alimentacion externa de 24 V de CA
a los modelos necesarios) y, a continuacion, en los
siguientes 30 segundos tras aplicar la electricidad,
presione y suelte el boton de contacto tres veces.
ElI LED se apaga y permanece apagado, y el motor
del ventilador se acelera a la velocidad maxima

(a2 95 0 97 % del voltaje maximo) y permanece

al voltaje maximo durante 5 minutos.

Al voltaje méximo, utilice el amperimetro

de abrazadera para comprobar el consumo de
corriente (en amperios) del bobinado auxiliar del
motor del ventilador y registre el consumo de corriente
del bobinado auxiliar del motor al maximo voltaje.

Desconecte la alimentacion de voltaje de linea del
control serie P266 (y la alimentacion de corriente
externa de 24 V de CA en los modelos necesarios).

Realice el cableado del condensador de baja
velocidad en el tiristor M3 y los bobinados del
motor auxiliar. (Consulte la Figura 3 y la Figura 4
para obtener informacion sobre las opciones

de cableado del tiristor M3).
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10.

11.

12.

13.

14.

Configure todos los interruptores DIP excepto los
interruptores 8 y 32 en la posicion de apagado
(OFF); establezca los interruptores 8 y 32

en la posicién de encendido (ON). (8 + 32 =40 %
de valor de voltaje maximo.)

Aplique voltaje de linea al control serie P266 (y la
fuente de alimentacién externa de 24 V de CA a
los modelos necesarios) y, a continuacién, en los
siguientes 30 segundos tras aplicar la electricidad,
presione y suelte el boton de contacto tres veces.
El LED se apaga y permanece apagado, y el motor
del ventilador se acelera a una velocidad al 40 %
del voltaje maximo (durante 5 minutos).

Al 40 % del voltaje méximo, utilice el amperimetro
de abrazadera para comprobar el consumo de
corriente (en amperios) del bobinado auxiliar del
motor del ventilador conectado a ambos
conectadores y registre el consumo de corriente
del bobinado auxiliar del motor al 40 % del voltaje.

Repita el Paso 7 pero aumente el porcentaje del
valor de voltaje en un 8 %. A continuacion, repita
el Paso 8, Paso 9y el Paso 10 con los valores
aumentados de voltaje hasta que el consumo

de corriente sea igual al (voltaje maximo) consumo
de corriente registrado en el Paso 4.

Nota: si el motor se detiene o no funciona
suavemente, reduzca el valor del voltaje

en un 4 % en los interruptores DIP y pruebe
el funcionamiento del motor.

El valor del voltaje del interruptor DIP es ahora
igual al voltaje més alto del modo de baja
velocidad o al valor del voltaje de conversion.

Presione y se mantenga presionado el boton

de contacto hasta que el LED emita 3 destellos y, a
continuacion, suelte el botén. El valor del voltaje de
conversion se establece y se guarda en el control
serie P266.

Nota: si ademés desea determinar y establecer
el valor del voltaje de comienzo del control serie
P266 y del motor, puede pasar directamente

al Paso 3 del procedimiento Calcular el valor del
voltaje de comienzo.

Desconecte la corriente del control serie

P266 y establezca todos los interruptores

DIP en la posicion de encendido para bloquear
el funcionamiento del botén de contacto.

Vuelva a conectar a la corriente el control serie
P266 para reanudar la velocidad normal del motor.

Calcular el valor del voltaje de comienzo

En el modo de prueba de voltaje también se puede
calcular y establecer el valor del voltaje de comienzo
para la aplicacion del control serie P266.

Para calcular y establecer el valor del voltaje de comienzo:

1.

Monte, realice el cableado y configure

el control serie P266 y el motor del ventilador

del condensador para ponerlos en funcionamiento
en el modo de prueba de voltaje. Consulte
Configuracion del modo de prueba de voltaje.

Nota: sila aplicacién utiliza el modo de bobinado
dividido y el modo de condensador de baja
velocidad, realice el cableado del bobinado
dividido y del condensador de baja velocidad
segun los requisitos de la aplicacién (Figura 3A

y Figura 4A).

Aplique voltaje de linea al control serie P266 (y la
fuente de alimentacion externa de 24 V de CA a los
modelos necesarios) y, a continuacion, en los
siguientes 30 segundos tras aplicar la electricidad,
presione y suelte el botén de contacto tres veces.
El LED se apaga y permanece apagado.

Coloque los interruptores DIP de modo que

el valor total de los interruptores en ON sea igual
a un valor de porcentaje igual o ligeramente
superior al valor del voltaje de comienzo
estimado. (Por ejemplo, si estima que el voltaje
de comienzo del motor sea del 25 % del voltaje
total, coloque los interruptores 16, 8, 4y 2 en ON.
16 + 8 + 4 + 2 = 30 %, que es ligeramente superior
a la estimacion del 25 %). El motor del ventilador
se acelera a una velocidad al 30 % del voltaje
maximo y permanece a dicha velocidad.

Observe el funcionamiento del motor del ventilador
y determine si el voltaje de comienzo aplicado
pone en marcha el motor a la velocidad de
comienzo deseada:

e Silavelocidad de comienzo y el funcionamiento
del motor cumplen los requisitos de la aplicacion,
vaya al Paso 5.

* Silavelocidad de comienzo o el
funcionamiento no cumplen los requisitos
de la aplicacion, vuelva al Paso 3y establezca
un nuevo valor de voltaje de comienzo para
producir la velocidad del motor deseada.

Cuando el motor esté en marcha a la velocidad
de comienzo deseada (valor de la velocidad

de comienzo), presione y mantenga presionado
el botdn hasta que el LED emita 2 destellos
consecutivos y, a continuacion, suelte el boton

de contacto. El valor del voltaje de comienzo

se establece y se guarda en el control serie P266.

Desconecte la corriente del control serie P266
y establezca todos los interruptores DIP

en la posicién de encendido (ON) para bloquear
el funcionamiento del botén de contacto.

Vuelva a conectar a la corriente el control serie
P266 para reanudar la velocidad normal del motor.
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Transductores de presion electréonicos P266

Los controles serie P266 estan disefiados para
hacer referencia a uno o dos transductores

de presion electrénicos P266 de Johnson Controls
para supervisar la presién del condensador.

Los transductores P266 son versiones
especializadas de los transductores de presion
electronicos de la serie P499 disefiados para su uso
con los controles serie P266. Consulte la Tabla 3
para obtener informacion sobre los modelos

de transductor P266 disponibles.

Nota: en las aplicaciones del control serie P266 que
utilizan dos transductores P266, el control serie P266
siempre hace referencia al transductor cuyo sensor
soporta la mayor presion.

Consulte el Boletin técnico del producto de los
transductores de presion electrénicos de la serie
P499 (LIT-12011190) para obtener mas informacion
sobre cémo instalar transductores P266.

Tabla 3: Transductores de presion electrénicos
P266SNR

Ndmero de
codigo de
producto

Descripcion

P266SNR-1C | Transductor de presion electrénico:
Intervalo total

de 0 a 35 bares (de 0 a 508 psi)

con una conexién abocinada hembra SAE
de 1/4 pulgadas y un cable de 2 metros

(3,1 pies).

IMPORTANTE: cuando dos transductores P266

se conectan a un control serie P266, los
transductores tienen que ser del mismo modelo
(nimero de codigo de producto). Un fallo al conectar
los mismos modelos de transductor P266 al control
serie P266 puede dar como resultado

un comportamiento del control imprevisible.

P266SNR-2C | Transductor de presion electronico:
Intervalo total

de 0 a 52 bares (de 0 a 754 psi)

con una conexidn abocinada hembra SAE
de 1/4 pulgadas y un cable de 2 metros

(3,1 pies).

Especificaciones técnicas

Control de velocidad del ventilador del condensador monofasico P266xxx-X

Fuente 208/240 V de CA 50/60 Hz, 380/460 V de CA 50/60 Hz o 480/575 V de CA 50/60 Hz en funcion del
de alimentacién modelo (consulte la etiqueta que encontrara en la parte interior de la cubierta del cuadro del control
de entrada P266 para ver el intervalo del voltaje nominal y el diagrama del cableado especifico del modelo).

Fuente Tipos P266A, P266B y P266C: transformador de alimentacion de 24 V de CA clase 2 externo, 20 VA

de alimentacién
de bajo voltaje

Tipos P266Exx: la alimentacion de bajo voltaje para el control P266 la proporciona un
transformador incorporado.

Nota: cuando se conecten al control P266E arrancadores de ventilador auxiliar, debe proporcionar
una fuente de alimentacion externa de voltaje de seguridad extra bajo (Safety Extra Low Voltage,
SELV) para poner en marcha los arrancadores del ventilador (Figura 2).

Condiciones
ambientales
de funcionamiento

Temperatura: de -40 a 60 °C (de -40 a 140 °F)
Humedad: hasta un méaximo del 95 % de RH sin condensacion; punto de rocio maximo a 29 °C (85 °F)

Condiciones
ambientales de envio
y almacenamiento

Temperatura: de -40 a 85 °C (de -40 to 185 °F)
Humedad: hasta un maximo del 95 % de RH sin condensacion; punto de rocio méximo a 29 °C (85 °F)

Conexiones de bajo
voltaje

Terminales de conexién rapida de 1/4 pulgadas, 30 m (100 pies) de cableado maximo de conexion
eléctrica

Transductor
de entrada

Transductor de presién P266SNR-x: 5 V de CC para sefial analégica de relacion métrica
de0,5a4,5VdeCC

Tipo de contenedor

NEMA 3R, IP54

Construccion del
mostrador

Aluminio fundido por troquelado

Construccion de la tapa

Policarbonato estabilizado UV
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Dimensiones 159 x 177 x 70 mm (6-1/4 x 7 x 2-3/4 pulgadas)
(An x Al x Pr)
Peso Peso del modelo mas pesado: 1,0 kg (2,2 libras)
Peso aproximado del envio: 1,2 kg (2,6 libras)
Conforme a Europa: marca: conforme con CE; CENELEC EN 60947-1 & 4-2;

Directiva RoHS (2002/95/EC); Directiva WEEE (2002/96/EC)

Norteamérica: cULus File 244421,
Conforme con FCC para CFR 47, Parte 15, Subparte B, Clase B
Conforme con IC (Industry Canada ), con la norma ICES-003 de Canada, limites de la clase B

Australia: conforme con C-Tick (N1813)

Las especificaciones de rendimiento son nominales y conformes a los estandares aceptables del sector. Si se va a utilizar en unas condiciones
que no estén dentro de estas especificaciones, consulte con el departamento de ingenieria de aplicacion de Johnson Controls en el nimero
(414) 524-5535. Johnson Controls, Inc. no se hara responsable de los dafios que sean consecuencia de un manejo incorrecto de la aplicacién

0 un mal uso de sus productos.

Conformidad con las normas industriales de Estados Unidos (FCC)

Este equipo se ha probado y se ha demostrado que cumple los limites para un dispositivo digital de Clase B, segun la Parte 15 de las normas FCC.
Dichos limites estan concebidos para proporcionar proteccién razonable frente a interferencias perjudiciales en instalaciones domiciliarias. Este equipo
genera, utiliza y puede emitir energia de radiofrecuencia, de modo que si no se instala y usa de acuerdo con las instrucciones del fabricante, puede
provocar interferencias perjudiciales con las comunicaciones de radio. No obstante, no puede garantizarse que no se produzcan interferencias

en determinadas instalaciones. Si este equipo ocasionara interferencias perjudiciales a la recepcion de radio o television, lo cual puede comprobarse
apagando y encendiendo el equipo, se recomienda al usuario que intente eliminar dicha interferencia aplicando una o varias de las medidas siguientes:

- Cambie la orientacion o la ubicacién de la antena receptora.

- Aumente la distancia entre el equipo y el receptor.

- Conecte el equipo a la toma de un circuito distinto del que utiliza para el receptor.
- Solicite ayuda al distribuidor o a un técnico de radio y television experimentado.

Conformidad con las normas industriales de Canada
Este aparato digital de Clase B cumple todos los requisitos exigidos por la normativa -de Canada sobre equipos gque provocan interferencias.

Johnson /)))(' _Building Efficiency

ContrO S 507 E. Michigan Street, Milwaukee, WI 53202,

Johnson Controls/PENN® son marcas comerciales registradas de Johnson Controls, Inc.
El resto de marcas mencionadas son propiedad de sus respectivos propietarios. © 2010 Johnson Controls, Inc.
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1-fase P266-snelheidbesturing voor condensorventilator

Installatie-instructies

P266xxx-X Artikelnr. 24-7664-2705, Rev. D
Uitgiftedatum 27 augustus 2010
Vervangt 8 april 2010

Toepassing 178

BELANGRIJK: Gebruik deze 1-fase
P266-snelheidsbesturing voor condensorventilatoren
alleen voor bediening. Waar storing of defecten

van de P266-ventilatorbesturing tot persoonlijk letsel
of schade aan de bestuurde apparatuur of ander
eigendom zou kunnen leiden, moeten er aanvullende
voorzorgsmaatregelen in het regelsysteem worden
geintegreerd. Integreer en onderhoud andere
apparaten zoals toezichts- of alarmsystemen

of veiligheids- of begrenzingsregelingen die bedoeld
zijn ter alarmering bij of bescherming tegen storing
of defecten van de P266-ventilatorbesturing.

WAARSCHUWING: Risico op
beschadiging van eigendommen
Gebruik alleen 1-fase PSC-motoren
(Permanent Split Capacitor) motoren die
door de fabrikant zijn goedgekeurd voor
toepassingen waarin de snelheid wordt
geregeld met de P266-besturing. Als

er geen 1-fase PSC-motor wordt
gebruikt, kunnen de motor en andere
eigendommen beschadigd raken.

A

De 1-fase P266-snelheidbesturing voor
condensorventilatoren is een rendabele, compacte,
weerbestendige en duurzame snelheidbesturing voor
1-fase PSC-motoren die wordt gebruikt in een groot
aantal verschillende toepassingen met condensors
voor koeling en airconditioning.

De P266-ventilatorbesturingen zijn ontworpen ter
vervanging van de ventilatorbesturingen uit de P66-serie

en de P215-serie van Johnson Controls®, beschikken
over extra functies en zijn flexibel toepasbaar.

Montage

Aandachtspunten bij plaatsing

Houd u aan de volgende richtlijnen bij het plaatsen
en monteren van een P266-ventilatorbesturing:

* Let erop dat het bevestigingsvlak
en de bevestigingshardware de besturing
en de bedrading kunnen ondersteunen.

FIG:p266_dims

Figuur 1: 1-fase P266-condensor Afmetingen voor
montage van de ventilatorbesturing (in mm)

Monteer de P266-besturing rechtop op een
verticaal oppervlak waarbij u de koelribben
verticaal en de gaten voor de leidingen/
elektriciteit omlaag plaatst.

Zorg dat er lucht langs de koelribben kan
stromen en laat minimaal 10 cm ruimte vrij
rondom de warmteopnemer.

Monteer de P266-besturing uit de buurt van
extreme hittebronnen en binnen de opgegeven
gebruikscondities. Zie Technische specificaties
voor gebruikscondities.

Johnson ﬂ))):(,

Controls

1-fase P266-snelheidbesturing voor condensorventilator

61



Bedrading

Raadpleeg het specifieke bedradingsschema

op het label aan de binnenkant van de behuizing
van de P266-besturing en houd u aan de volgende
richtlijnen bij het aansluiten van de P266-besturing:

BELANGRIJK: Blijf binnen de nominale elektrische
waarden van de P266-ventilatorbesturing. Als

de elektrische waarden van de P266-besturing worden
overschreden, kan permanente schade aan de P266-
besturing ontstaan en de garantie vervallen.

WAARSCHUWING: Risico op
elektrische schokken.

Ontkoppel of isoleer alle stroombronnen
voordat u elektrische aansluitingen tot stand
brengt. Er kan meer dan één ontkoppeling
of isolering nodig zijn om de apparatuur
volledig energievrij te maken. Contact met
onderdelen met een gevaarlijke spanning
kan elektrische schokken veroorzaken

en ernstig persoonlijk letsel of de dood
tot gevolg hebben.

A

BELANGRIJK: Gebruik alleen 60/75 C koperen
geleiders. Sluit alle bedradingen aan conform
plaatselijke, landelijke en regionale voorschriften.

BELANGRIJK: Door elektrostatische ontlading
kunnen onderdelen van de P266-besturing beschadigd
raken. Neem tijdens de installatie en het onderhoud
van de P266 geschikte voorzorgmaatregelen tegen
elektrostatische ontlading om schade aan onderdelen
van de P266 te voorkomen.

Zorg ervoor dat de draden tussen de P266-besturing

BELANGRIJK: Schakel de stroom naar de P266-
besturing niet in voordat u alle bedrading hebt aangesloten
en alle aansluitingen hebt gecontroleerd. Door kortsluiting
of verkeerd aangesloten bedrading kan schade aan

de P266-besturing ontstaan en de garantie vervallen.

en de ventilatormotor niet langer zijn dan 15 m.

Draden die op het aansluitblok voor lijnspanning zijn
aangesloten, moeten 3,31 mm? (12 AWG) of kleiner zijn.

Laagspanningsdraden moeten korter zijn dan 30 m.

Bedrading 24 VAC Klasse 2-voeding
voor P266A-, P266B- en P266C-besturingen

i

24 VAC Klasse
2-voeding

120/240
VAC primaire
voeding

@le
0
&)
o EEEEEE U O
g °(0) &
= =

Aardeaansluiting
voor alle P266-modellen

9

Bij gebruik van een twe

FIG:P266_IwV_wirn,

Bedrading Klasse 2-drukomvormer

Elektronische P266-drukomvormer

sluit u de P2-aansluitingen hetzelfde
aan als P1-aansluitingen.

Bedrading 24 VAC Klasse 2-ventilatorbesturing

voor P266A-, P266B- en P266C-ventilatorbesturingen

Starter ventilator 1
(optioneel)

Starter ventilator 2
(optioneel)

Starter ventilator 3
(optioneel)

Bedrading Klasse 2-laagspanningsbesturing (<30 V)
voor hulpventilator voor P266E-besturingen

/ SELV-voeding
C

(Safety Extra-Low Voltage)
Laagspanningsvoeding

Klasse 2 (<30V)

Primaire
lijnspanningsvoeding

Starter ventilator 1
(optioneel)

Starter ventilator 2
(optioneel)

Starter ventilator 3
(optioneel)

ede P266-omvormer

Figuur 2: Fysieke onderdelen en laagspanningsbedrading van de P266-besturing

62

1-fase P266-snelheidbesturing voor condensorventilator



Laagspanningsbedrading

In Figuur 2 ziet u de onderdelen van de P266-besturing binnen
de behuizing en de laagspanningsbedradingsschema’s voor
besturingen van het type P266A, P266B, P266C en P266E.

BELANGRIJK: De L2/N-aansluiting moet

op de lijnspanning zijn aangesloten zodat de
P266-besturing voldoet aan de limieten van de FCC
en IEC Class B voor emissie van radiofrequentie-
interferentie.

Hoogspanningsbedrading

In Figuur 3 ziet u de hoogspanningsbedradingschema’s
voor besturingen van het type P266A, P266B en P266C.
In Figuur 4 ziet u de hoogspanningsbedradingschema’s
voor besturingen van het type P266E.

Gebruik Tabel 1 om te bepalen welke
hoogspanningsbedradingsopties beschikbaar

zijn voor besturingen van het type P266A, P266B,
P266C en P266E.

Bedrading bij twee triacs met LSC voor Bedrading bij één triac met LSC voor
P266A-, P266B- en P266C-besturingen P266A-, P266B- en P266C-besturingen
(208/240 VAC, 380/460 VAC en 460/575 VAC) (208/240 VAC, 380/460 VAC en 460/575 VAC)

Bedrading bij gesplitste wikkelingen/drie
triacs met LSC voor P266A-besturingen
(alleen 208/240 VAC)

Optionele
lagesnelheidscondensator

EXERERERE
B Ed B B H

M3 M2 M1 L1 L2/N

Optionele
lagesnelheidscondensator
(LSC)
208/240 VAC Lijnspanning
| = I~
AN 4 N
Hulpcondensator Hulpcondensator
o \ o \
Hoofdwikkelingen Hulpwikkelingen Hoofdwikkelingen Hulpwikkelingen
\ : \
AN . B :
N __ PSC-motor N __ PsC-motor

Bedrading bij gesplitste wikkelingen/drie

triacs met LSC voor P266E-besturingen
(alleen 208/240 VAC)

e’6’6’6’6°6
HEHHHH

M3 M2 M1 L1 L2/NL2/N

y.

208/240 VAC

~ —
Hulpcondensator Optionele /

6°6°'6°6°6
HH R H

M3 M2 M1 L1 L2/N

Opmerking: sommige P266A-, P266B-
en P266C-modellen hebben geen
M2- of M3-triacs.

Bedrading bij twee triacs met LSC
voor P266E-besturingen
(alleen 208/240 VAC)

e'eesess
HEHRRE

M3 M2 M1 L1 L2/NL2/N

L

208/240 VAC

. ]
L Hulpcondensator

Opmerking:

Hoofdwikkelingen

M1 L1 L2/N

Lijnspanning

AN
Hulpcondensator

]
Hulpwikkelingen

\
AN
C "<

-
— PSC-motor

FIG:p266_NA_HiV_wimg

Figuur 3: Hoogspanningsbedradingsopties voor besturingen van het type P266A, P266B en P266C

Bedrading bij één triac voor
P266E-besturingen
(alleen 208/240 VAC)

6°6°'6°6
[ E £

M1 L1 L2/NL2/N

208/240 VAC

Hulpcondensator

sommige P266E-modellen

Optionele i =

lagesnelheidscondensator, \ lagesnelheidscondensator \ \
(LSC) / (Lsc)
I Hul .ikke lingen Hulpwikkelingen Hulpwikkelingen

Hoofdwikkelingen prqing Hoofdwikkelingen | Hopfdwikkelingen |

A AN PSC-motor B \ PSC-motor PSC}motor 5

< Ve >

~ — ~ —_— —_ = i\

)

g

o

T

Opmerking: de L2/N-aansluitingen zijn intern verbonden:

hebben geen M2- of M3-triacs.

Figuur 4: Hoogspanningsbedradingsopties voor besturingen van het type P266E
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Tabel 1. Hoogspanningsbedradingsopties en spanningsbereiken per producttype

Product- | Gesplitste Bedrading bij twee triacs met Eén triac
type wikkelingen/drie | lagesnelheidscondensator
triacs met
lagesnelheids-
condensator
208/240 VAC 208/240 VAC | 380/460 VAC | 460/575 VAC | 208/240 VAC 380/460 VAC | 460/575 VAC
P266AA Zie Figuur 3A Zie Figuur 3B Zie Figuur 3C
P266AB Zie Figuur 3A Zie Figuur 3B Zie Figuur 3C
P266AC Zie Figuur 3C
P266AD Zie Figuur 3C
P266BC Zie Figuur 3C
P266BD Zie Figuur 3C
P266BG Zie Figuur 3B - - Zie Figuur 3C
P266BH Zie Figuur 3B - - Zie Figuur 3C
P266EA Zie Figuur 4A Zie Figuur 4B Zie Figuur 4C
P266EB Zie Figuur 4A Zie Figuur 4B Zie Figuur 4C
P266EC Zie Figuur 4C
P266ED Zie Figuur 4C
P266EE Zie Figuur 4C
P266EF Zie Figuur 4C
P266CH - - Zie Figuur 3B Zie Figuur 3C

Installatie en afstelling

Alle P266-besturingen worden geleverd met

in de fabriek ingestelde standaardwaarden

en modusinstellingen. In de meeste toepassingen
hoeven deze standaardwaarden en modusinstellingen
niet te worden aangepast.

Als u voor uw toepassing van de P266-besturing
waarden of modusinstellingen moet wijzigen, moet u:

1. De nieuwe waarden berekenen en de nieuwe
modusinstellingen bepalen voor uw toepassing.
(Zie Waarden en modi van P266-besturing.)

2. De bestaande instellingen van de besturing
vervangen door nieuwe waarden en modi via
de instellingsinterface van de P266-besturing.
(Zie Waarden en modi instellen.)

Instellingsinterface van P266-besturing

De instellingsinterface van de P266-besturing bestaat
uit een DIP-switchblok met acht binaire switches,

een drukknop en een groene LED (Figuur 2). U kunt
de fabrieksinstellingen wijzigen door de DIP-switches
te verplaatsen en de nieuwe instellingen op te slaan.
Het aantal keren dat de LED (achtereenvolgens)
knippert, geeft aan welke waarde en/of modus

u opslaat. Zie Tabel 2 voor meer informatie over
waarden, modi en knipperreeksen van de LED.

Onder normale omstandigheden brandt de groene
LED. Wanneer u de drukknop ingedrukt houdt,

gaat de LED drie seconden uit en knippert daarna
twee keer. De LED gaat daarna opnieuw drie seconden
uit en knippert daarna drie keer. Dit patroon wordt
voorgezet totdat de LED zeven keer knippert of totdat
u de knop loslaat.

Elke knipperreeks geeft een waarde aan of een
waarde en een set modusinstellingen. Als u de
drukknop loslaat na de gewenste knipperreeks,
wordt de waarde en/of de modus opgeslagen die
op dat moment is ingesteld op het DIP-switchblok:
Zie Tabel 2 voor meer informatie.

Nadat u de installatie hebt voltooid, stelt u alle
DIP-switches op AAN om de werking van de
drukknop uit te sluiten.

Waarden en modi van P266-besturing

P266-besturingen hebben maximaal tien waarden

en modi (in zes knipperreeksen) die kunnen worden
gewijzigd. Zie Tabel 2 voor meer informatie over
knipperreeksen en de bijbehorende waarden en modi.

Beginspanningswaarde

De beginspanning (VAC) is de spanning die

de P266-besturing aan de ventilatormotor levert
om de motor op minimale snelheid te laten draaien
in uw toepassing.
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De beginspanningswaarde is een percentage van
de ingangsspanning van de P266-besturing. Gebruik
de volgende formule om de beginspanningswaarde
voor uw toepassing te berekenen.

Beginspanning (VAC)

= Beginspanningswaarde (%)
Ingangsspanning (VAC)
P266-besturing

Lagedrukmodus

De lagedrukmodus bepaalt of de ventilatormotor wordt
ingeschakeld (bij beginspanning/minimale snelheid)

of uitgeschakeld wanneer de gemeten druk bij

de P266-omvormer lager is dan de begindrukinstelling.

Begindrukwaarde

De begindruk (psi of bar) is de drukinstelling

waarbij de P266-besturing de beginspanning

levert en de ventilatormotor op minimale snelheid
draait. De begindrukwaarde is een functie

van de begindrukinstelling en het drukbereik van

de betreffende P266-omvormer. Gebruik de volgende
formule om de begindrukwaarde te berekenen. Zie
Tabel 3 voor drukbereiken van de P266-omvormer.

Begindrukinstelling
(bar of psi)

X 250 = Begindrukwaarde
Drukbereik (bar of psi)
van P266-omvormer

Einddrukwaarde

De einddrukinstelling is de druk (bar of psi)
waarbij de P266-besturing de eindspanning

levert en de ventilatormotor op maximale snelheid
draait. De einddrukwaarde is een functie van

de einddrukinstelling en het totale drukbereik van
de betreffende omvormer. Gebruik de volgende
formule om de einddrukwaarde van uw toepassing
te bepalen. Zie Tabel 3 voor drukbereiken van

de P266-omvormer.

Einddrukinstelling
(bar of psi)

X 250 = Einddrukwaarde
Drukbereik (bar of psi)
van P266-omvormer

Modus voor gesplitste wikkelingen

Sommige 1-fase PSC-motoren hebben gesplitste
motorwikkelingsdraden. Als de modus voor

gesplitste wikkelingen is ingeschakeld, kan de M2-triac
spanning leveren aan de hoofdwikkelingen (en niet aan
de hulpwikkelingen), waardoor de motor efficiénter
werkt (Figuur 3A en Figuur 4A).

Opmerking: De modus voor gesplitste wikkelingen
is alleen beschikbaar voor 240 VAC 1-fase
PSC-motoren met gesplitste wikkelingsdraden.
Raadpleeg de installatie-instructies van de fabrikant
van de motor om te bepalen of uw ventilatormotor
kan worden bedraad om de modus voor gesplitste
wikkelingen in te schakelen.

Copeland Digital Scroll™-compressormodus

In deze modus kunt u de P266-besturing gebruiken
in een systeem waarin een digitale scrollcompressor
wordt gebruikt. Als deze modus niet wordt
ingeschakeld bij het gebruik van een digitale
scrollcompressor, kan de condensorventilator

gaan oscilleren.

Eindspanningsmodus

De eindspanning is de uitgangsspanning van de
P266-besturing (als een percentage van de volledige
spanning) die wordt gehandhaafd wanneer de
gemeten druk gelijk aan of groter is dan de einddruk.
De eindspanningsmodus kan worden ingesteld op 95%
of 97% van de totale ingangsspanning. Zie Figuur 5.

Eindspanningsmodus|

—— — 95 of 97% van max. spanning 7’—

Lagedrukmodus 0 ‘
—— aan —
Beginspanning 4= — — T ‘
Lagedrukmodus ‘
uit
|4 |
1
0 Begindruk

Einddruk

seeAeszdo  SPANNINg naar motor

Druk bij sensor

Figuur 5: Relatie tussen
variabelen van P266-ventilatorbesturing
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LSC-modus

In sommige toepassingen kan een (door de gebruiker
geleverde) lagesnelheidscondensator (LSC) worden
aangesloten op de M3-triac van de P266-besturing

en de bestuurde ventilatormotor (Figuur 3 en Figuur 4).
De lagesnelheidscondensator wordt bij lage spanningen
ingeschakeld om de efficiency en de prestaties van de
ventilatormotor te verbeteren. Schakel de LSC-modus in
wanneer een lagesnelheidscondensator wordt gebruikt.

Lagesnelheidscondensator  Lagesnelheidscondensator

Eind- ingeschakeld uitgeschakeld
§ spanning
s}
- |
T o

5
g < ‘
o P
c S
E OS+—=- Omslagspanning—TQ\Q%——__
>

s X ‘
’ |

Begin- | B 00 L

spanning 4 T
n Lagedrukmodus | Lagedrukmodus
g aan | uit |
) 1 ‘ |
Begindruk Einddruk

134~ A 992

Druk bij sensor

Figuur 6: Werking van
lagesnelheidscondensator

Opmerking: Het spanningsbereik

en de microfaradwaarde van de optionele
lagesnelheidscondensator en van de hulpcondensator
die de fabrikant heeft geleverd, moeten gelijk zijn,
maar de waarde van de condensator mag niet

hoger zijn dan 15 microfarad.

Opmerking: U moet ook de waarde van

de omslagspanningswaarde instellen wanneer er een
lagesnelheidscondensator wordt gebruikt in uw toepassing
met de P266-besturing. Zie Omslagspanningswaarde
en De omslagspanningswaarde bepalen voor

meer informatie over het instellen van

de omslagspanningswaarde.

Modus voor hulpventilatorstanden

U kunt de P266-besturing instellen voor de besturing
(aan/uit) van maximaal drie extra ventilatormotoren
(met vaste snelheid) of ventilatorstanden in combinatie
met de ventilator met variabele snelheid die door

de P266-besturing wordt bestuurd.

Er kunnen drie laagspanningscircuits (Figuur 2)
worden bedraad voor de besturing van de starters
voor de hulpventilatormotoren/-standen. Zie Tabel 2
voor informatie over het instellen van het aantal
hulpventilatoren dat in uw toepassing wordt gebruikt.

In Figuur 7 ziet u een P266-besturing in een
toepassing met één hulpventilator in combinatie met
de ventilator waarvan de snelheid wordt bestuurd.
Wanneer de belasting van de condensator

de uitgangscapaciteit van de bestuurde ventilator
overschrijdt, schakelt de P266-besturing

de hulpventilator in en verandert de begindruk

van de ventilator met de P266-besturing.

Regelbereik ventilator
A % overlapping voor ventilatoren

g
Totaal | \ i | é.
E | | { (\ ,6\0‘ =
S | Verschuiving 6\1?» Ultgjmg
< P266- /!/—\‘ hulpventilator
< | ventilatorstand | \ga“g, plus P266-
g / » ventilator
&, 1le | | |
% stand [ r |
o | \'<>\0 : ’
= c Uitgang
2 | l & hulpventilator |
\Q@(\Q S
\)\
L~ v |
0 1 L] ] v
Begmdruk Einddruk

Druk bij sensor

Figuur 7: Ventilator met P266-besturing met
één hulpventilatorstand (aan/uit) voor het
volledige drukbereik

Overlappingswaarde voor hulpventilatoren

De overlappingswaarde voor hulpventilatoren
bepaalt het overlappende drukbereik (als

een percentage van het totale drukbereik)
tussen de ventilatorstanden die zijn ingesteld

op de P266-besturing. De overlappingswaarde
is gelijk voor alle hulpventilatorstanden die op de
besturing zijn ingesteld.

Als de overlappingswaarde wordt verhoogd,

wordt de (aan/uit) frequentie van de hulpventilatoren
lager en wordt het drukverschil tussen de
hulpventilatorstanden groter (waardoor het drukbereik
van elke hulpventilatorstand groter wordt).

Opmerking: Als de P266-besturing is ingesteld

voor gebruik zonder hulpventilatoren, wordt

de overlappingswaarde voor hulpventilatoren niet
gebruikt. Zie Tabel 2 voor informatie over het instellen
van het aantal hulpventilatoren dat in uw toepassing
wordt gebruikt.

Omslagspanningswaarde

De omslagspanningswaarde bepaalt bij

welke spanning de P266-besturing de M3-triac

en de lagesnelheidscondensator in- en uitschakelt
(Figuur 6). Zie De omslagspanningswaarde bepalen.
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Waarden en modi instellen

Ga als volgt te werk om de instellingen en waarden
op een P266-besturing te wijzigen:

1. Bepaal de drukinstellingen (psi of bar), de
in- en uitgangsspanningen (VAC) en andere
instellingen die zijn vereist voor uw toepassing
met een bestuurde condensorventilatormotor.

2. Converteer de geselecteerde drukinstellingen
(psi of bar) en de gewenste spanning (VAC)
naar waarden voor de P266-besturing. Zie
Waarden en modi van P266-besturing en Tabel 2.

3. Plaats de DIP-switches om de nieuwe waarden en
modi in te stellen. Zie Het DIP-switchblok instellen.

4. Houd de drukknop ingedrukt totdat de LED
het juiste aantal keren heeft geknipperd voor
de gewenste waarde, set met waarden en/of
modusinstellingen. Laat de drukknop los na:

e twee keer knipperen om de lagedrukmodus
en de beginspanningswaarde op te slaan

» drie keer knipperen om de begindrukwaarde
op te slaan

» vier keer knipperen om de einddrukwaarde
op te slaan

»  vijf keer knipperen om de modus voor
gesplitste wikkelingen, de eindspanningsmodus,
de LSC-modus en de modus voor
hulpventilatorstanden op te slaan

» zes keer knipperen om de overlappingswaarde
voor hulpventilatoren op te slaan

e zeven keer knipperen om de
omslagspanningswaarde op te slaan

Opmerking: Zie Tabel 2 voor meer informatie over
de waarden en modi die horen bij het aantal keren
dat de LED knippert.

5. Herhaal stap 3 en 4 voor de volgende waarde en/of
modus die u wilt wijzigen.

6. Nadat u alle nieuwe waarden en modusinstellingen
hebt opgeslagen, stelt u alle DIP-switches
in op de AAN-positie om de werking van
de drukknop te blokkeren.

Het DIP-switchblok instellen

Ga als volgt te werk om nieuwe waarden en modi
in te stellen op het DIP-switchblok:

1. Plaats alle switches op het DIP-switchblok
in de UIT-positie.

2. Plaats de genummerde switches op AAN zodat het
totaal van de switches (op de AAN-positie) gelijk
is aan de gewenste instellingswaarde. Begin met
de switch met het hoogste nummer dat kleiner

is dan de instellingswaarde. (Als de gewenste
instellingswaarde bijvoorbeeld 185 is, plaatst
u switch 128 eerst op AAN. Vervolgens plaatst
u switch 32 op AAN, gevolgd door switch 16,
switch 8 en switch 1 [128+32+16+8+1=185]
[Figuur 8]).

Bij modusinstellingen hoeft u slechts een

of twee switches op het DIP-switchblok

te plaatsen, afhankelijk van de modus. Zie Tabel 2
voor meer informatie over de waarden en modi die
horen bij het aantal keren dat de LED knippert.

[ O
]
[ O
[ OO
[ O
O]
O]
[ T

Figuur 8: Een DIP-switchblok waarop
de switches zijn geplaatst voor
de instellingswaarde 185

BELANGRIJK: Alle switches op het DIP-switchblok
moeten op de juiste posities voor uw toepassing zijn
geplaatst, voordat u de drukknop indrukt en loslaat
om de waarden en/of modusinstellingen op te slaan.
Zie Tabel 2 voor meer informatie over de posities
van de switches.

Testspanningsmodus

De testspanningsmodus is een hulpprogramma
in de firmware van de P266-besturing waarmee
u de werking van de ventilatormotor van een
condensor in de praktijk kunt testen met
verschillende spanningswaarden en de optimale
beginspanningswaarde kunt bepalen voor

uw toepassing met de P266-besturing.

In de testspanningsmodus kunt u ook de optimale
omslagspanningswaarde bepalen en instellen voor
de M3-triac in toepassingen met een P266-besturing
die gebruikmaken van een lagesnelheidcondensator.

U hebt het volgende nodig als u de
testspanningsmodus wilt gebruiken:

e een P266-besturingsmodel dat is ontworpen voor
uw toepassing met een condensorventilator

« toegang tot de condensor (en de ventilatormotor)
die door de P266-besturing wordt geregeld

* een ampéremeter met een bereik van 15 A (om het
omslagverbruik te controleren bij het bepalen van
de omslagspanningswaarde)

een geisoleerde sonde om de drukknop ingedrukt
te houden en de posities van de DIP-switches
te veranderen
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* een 24 VAC Klasse 2-voeding (alleen voor 3.
P266-besturingsmodellen waarvoor een externe
24 VAC-voeding is vereist)

» een lagesnelheidscondensator (LSC) met

Stel de juiste waarden en modi in voor uw toepassing
van de P266-besturing en de ventilatormotor van

de condensor. Zie Installatie en afstelling

voor procedures.

de juiste maat voor de ventilatormotor (alleen De omslagspanningswaarde bepalen

voor tpepassmgen met een P266—l:_)estur|ng die In de testspanningsmodus kunt

gebruikmaken van een lagesnelheidscondensator) u de omslagspanningswaarde bepalen en instellen
Opmerking: Het spanningsbereik voor toepassingen met een P266-besturing die

en de microfaradwaarde van de LSC en van gebruikmaken van een lagesnelheidsconsdensator.
de hulpcondensator van de fabrikant van Ga als volgt te werk om de omslagspanningswaarde
de motor, moeten gelijk zijn, maar de waarde te bepalen en in te stellen:

van de condensator mag niet hoger zijn dan 1. Monteer de P266-besturing en de ventilatormotor

15 microfarad.

De testspanningsmodus instellen

Ga als volgt te werk voordat u een P266-besturing
inschakelt en de testspanningsmodus op de besturing
activeert:

1. Lees en volg de richtlijnen en de procedures 2.
in de secties Montage en Bedrading.

2. Neem bij het monteren en aansluiten van de 3.
P266-besturing in uw condensortoepassing
de volgende extra richtlijnen in acht:

» Raadpleeg de specifieke aansluitinstructies
op het label aan de binnenkant van
de behuizing van de P266-besturing. Zie
Bedrading voor enkele bedradingsopties.

*  Sluit de hulp- en de hoofdwikkelingen aan
volgens de instructies van de fabrikant van 4
de motor en de vereisten voor uw toepassing. '
Splits de wikkelingen (aan de uiteinden) en voed
ze afzonderlijk, als het gebruik van gesplitste
wikkelingen mogelijk is in uw toepassing
en de motor. Zie Figuur 3 en Figuur 4.

e Alsin uw toepassing een optionele 5.
lagesnelheidscondensator wordt gebruikt,
sluit u de LSC pas op de M3-triac en de motor
aan nadat u het maximale stroomverbruik
hebt gecontroleerd en genoteerd. Zie 6.
De omslagspanningswaarde bepalen.

»  Als voor de werking van uw P266-
besturingsmodel een externe 24 VAC-voeding

is vereist, sluit u die voeding op de besturing 7.
aan. (Raadpleeg het label met aansluitinstructies

aan de binnenkant van de behuizing van

de P266-besturing voor de vereisten voor

een externe voeding.) 8.

* U hoeft de P266-omvormer niet aan te sluiten
of te voeden en de condensator niet te belasten als
u de testspanningsmodus van een P266-besturing
wilt gebruiken. In de testspanningsmodus kunt
u met de DIP-switches de spanning instellen
die P266-besturing aan de motor levert.

van de condensor en sluit deze aan en stel
deze in voor werking in de testspanningsmodus.
Zie De testspanningsmodus instellen.

Opmerking: Sluit de lagesnelheidscondensator
niet aan voor stap 6 van deze procedure.

Plaats alle DIP-switches, behalve switch 1,
op de AAN-positie. Plaats switch 1 op UIT.

Schakel de stroom in naar de P266-besturing

(en naar de externe 24 VAC-voeding op modellen
waarbij dat nodig is). Vervolgens moet u binnen
dertig seconden nadat u de stroom hebt
ingeschakeld de drukknop drie keer indrukken

en loslaten. De LED gaat uit en blijft uit

en de ventilatormotor accelereert tot de maximale
snelheid (bij 95 of 97% van de maximale spanning)
en behoudt vijf minuten de maximale spanning.

Bij de maximale spanning controleert u met

de ampéremeter het stroomverbruik (in ampére)
van de hulpwikkelingen van de ventilatormotor
en noteert u het huidige verbruik van

de hulpwikkelingen voor de motor bij

de maximale spanning.

Schakel de stroom uit naar de P266-besturing
(en naar de externe 24 VAC-voeding op modellen
waarbij dat nodig is).

Sluit de lagesnelheidscondensator aan op de
M3-triac en de hulpwikkelingen van de motor.
(Zie Figuur 3 en Figuur 4 voor bedradingsopties
voor de M3-triac.)

Plaats alle DIP-switches, behalve switch 8 en
switch 32, op de UIT-positie. Plaats switch 8 en
switch 32 op de AAN-positie. (8 + 32 = 40% van
de maximale spanningswaarde.)

Schakel de stroom in naar de P266-besturing (en naar
de externe 24 VAC-voeding op modellen waarbij dat
nodig is). Vervolgens moet u binnen dertig seconden
nadat u de stroom hebt ingeschakeld de drukknop
drie keer indrukken en loslaten. De LED gaat uit

en blijft uit en de ventilatormotor accelereert naar

de snelheid bij 40% van de maximale spanning
(ongeveer vijf minuten).
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10.

11.

12.

13.

14.

Bij 40% van de maximale spanning controleert

u met de ampeéremeter het stroomverbruik

(in ampere) van de hulpwikkelingen van

de ventilatormotor die zijn aangesloten op beide
condensatoren en noteert u het huidige verbruik
van de hulpwikkelingen bij 40% van de maximale
spanning.

Herhaal Stap 7, maar verhoog de spanning met
8%. Herhaal vervolgens Stap 8, Stap 9 en Stap 10
met de verhoogde spanningswaarden totdat het
stroomverbruik gelijk is aan het huidige verbruik
(maximale spanning) dat u hebt genoteerd

in Stap 4.

Opmerking: Als de motor stopt of niet soepel
draait, verlaagt u de spanningswaarde via de
DIP-switches met 4% en test u de werking van
de motor opnieuw.

De spanningswaarde van de DIP-switches
is nu gelijk aan de hoogste spanning

van de lagesnelheidsmodus

of de omslagspanningswaarde.

Houd de drukknop ingedrukt totdat de LED
drie keer knippert en laat de knop daarna los.
De omslagspanningswaarde is ingesteld

en opgeslagen in de P266-besturing.

Opmerking: Als u ook de beginspanningswaarde
voor uw P266-besturing en motor wilt bepalen

en instellen, kunt u rechtstreeks naar Stap 3

van de procedure De beginspanningswaarde

bepalen gaan.
Schakel de stroom naar de P266-besturing uit

en stel alle DIP-switches in op de AAN-positie
om de werking van de drukknop te blokkeren.

Schakel de stroom naar de P266-besturing weer
in om de normale snelheidsbesturing van de motor
te hervatten.

De beginspanningswaarde bepalen

In de testspanningsmodus kunt u ook
de beginspanningswaarde voor uw toepassing
met de P266-besturing bepalen en instellen.

Ga als volgt te werk om de beginspanningswaarde
te bepalen en in te stellen:

1.

Monteer de P266-besturing en de ventilatormotor
van de condensor en sluit deze aan en stel

deze in voor werking in de testspanningsmodus.
Zie De testspanningsmodus instellen.

Opmerking: Als in uw toepassing de modus
voor gesplitste wikkelingen en de LSC-modus
worden gebruikt, sluit u de gesplitste wikkelingen
en de lagesnelheidscondensator aan volgens

de vereisten van uw toepassing (Figuur 3A

en Figuur 4A).

Schakel de stroom in naar de P266-besturing

(en naar de externe 24 VAC-voeding op modellen
waarbij dat nodig is). Vervolgens moet u binnen
dertig seconden nadat u de stroom hebt
ingeschakeld de drukknop drie keer indrukken

en loslaten. De LED gaat uit en blijft uit.

Plaats de DIP-switches zodat de totale waarde
van de switches op de AAN-posities gelijk is aan
een percentagewaarde die gelijk aan of enigszins
hoger is dan uw geschatte beginspanningswaarde.
(Als u bijvoorbeeld schat dat de beginspanning
van de motor 25% van de totale spanning is,
plaatst u de switches 16, 8, 4 en 2 op AAN.

16 + 8 + 4 + 2 = 30%, iets hoger dan uw
geschatte 25%.) De ventilatormotor accelereert
naar de snelheid bij 30% van de maximale
spanning en behoudt die snelheid.

Observeer de werking van de ventilatormotor
en bepaal of de motor bij de toegepaste
beginspanning op de gewenste beginsnelheid
draait:

» Als de beginsnelheid en de werking van
de motor aan de vereisten van uw toepassing
voldoen, gaat u naar Stap 5.

* Als de beginsnelheid en de werking van
de motor niet aan uw vereisten voldoen, gaat
u terug naar Stap 3 en stelt u een nieuwe
geschatte beginspanningswaarde in om
de gewenste beginsnelheid van de motor
te genereren.

Wanneer de motor met de gewenste
beginsnelheid (beginspanningswaarde) draait,
houd u de drukknop ingedrukt totdat de LED
twee keer knippert en laat de u knop daarna
los. De beginspanningswaarde is ingesteld

en opgeslagen in de P266-besturing.

Schakel de stroom naar de P266-besturing uit
en stel alle DIP-switches in op de AAN-positie
om de werking van de drukknop te blokkeren.

Schakel de stroom naar de P266-besturing weer
in om de normale snelheidsbesturing van de
motor te hervatten.
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P266 elektronische drukomvormers

P266-besturingen zijn ontworpen

om de condensordruk van een of twee P266
elektronische drukomvormers van Johnson Controls
te controleren.

P266-omvormers zijn gespecialiseerde versies van
de elektronische drukomvormers uit de P499-serie
en ontworpen voor gebruik met P266-besturingen. Zie

Tabel 3 voor de beschikbare P266-omvormermodellen.

Opmerking: In toepassingen met een P266-besturing
waarin twee P266-omvormers worden gebruikt, heeft
de P266-besturing altijd betrekking op de omvormer
die de hoogste druk meet.

Raadpleeg P499 Series Electronic Pressure
Transducers Product/Technical Bulletin (LIT-12011190)
voor informatie over het installeren van P266-
omvormers.

Tabel 3: P266SNR elektronische drukomvormers

Productcode-
nummer

Beschrijving

Elektronische drukomvormer:

0 tot 35 bar (0 tot 508 psi) totaal bereik
met een 1/4 inch SAE-soldeerkoppeling
(female) en een kabel van 2 meter.

P266SNR-1C

BELANGRIJK: Wanneer er twee P266-omvormers
zijn aangesloten op een P266-besturing, moet het
model (productcodenummer) van de omvormers
hetzelfde zijn. Als de aangesloten P266-omvormers
niet van hetzelfde model zijn, kan de besturing
afwijkend gedrag vertonen.

P266SNR-2C Elektronische drukomvormer:
0 tot 52 bar (0 tot 754 psi) totaal bereik
met een 1/4 inch SAE-soldeerkoppeling

(female) en een kabel van 2 meter.

Technische specificaties

P266xxx-x 1-fase snelheidbesturing voor condensorventilator

Voeding

208/240 VAC 50/60 Hz, 380/460 VAC 50/60 Hz of 480/575 VAC 50/60 Hz, afhankelijk van
model (Raadpleeg het voltagebereik en het specifieke bedradingsschema op het label
aan de binnenkant van de behuizing van de P266-besturing.)

Nominale kortsluitwaarde

Geschikt voor gebruik in een circuit dat in staat is maximaal 5.000 rms symmetrische
amperes te leveren, bij maximaal 600 Volt, indien beveiligd met zekeringen van klasse H.

Laagspanningsvoeding

Type P266A, P266B en P266C: externe voedingstransformator 24 VAC Klasse 2, 20 VA
Type P266Exx: laagspanningsvoeding voor P266-besturing wordt geleverd door een
ingebouwde transformator.

Opmerking: Wanneer er hulpventilatorstarters zijn aangesloten op P266E-besturingen,
moet u een externe SELV-voeding (Safety Extra-Low Voltage) gebruiken als voeding voor
de ventilatorstarters (Figuur 2).

Werkomgevingscondities

Temperatuur: -40 tot 60°C (-40 tot 140°F)
Vochtigheid: maximaal 95% RH niet-condenserend; dauwpunt van max. 29°C (85°F)

Verzend- en opslagcondities

Temperatuur: -40 tot 85°C (-40 tot 185°F)
Vochtigheid: maximaal 95% RH niet-condenserend; dauwpunt van max. 29°C (85°F)

Laagspanningsaansluitingen

1/4 inch snelaansluitingen, maximaal 30 m kabel

Ingangsomvormer

P266SNR-x drukomvormer: 5 VDC voor 0,5 tot 4,5 VDC ratiometrisch analoog signaal

Type behuizing NEMA 3R, IP54

Constructie behuizing Gegoten aluminium

Constructie deksel

UV gestabiliseerd polycarbonaat
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P266xxx-x 1-fase snelheidbesturing voor condensorventilator

Afmetingen (HxBxD) 159 x 177 x 70 mm (6-1/4 x 7 x 2-3/4 inch)

Gewicht Gewicht van zwaarste model: 1,0 kg (2,2 Ib)
Transportgewicht bij benadering: 1,2 kg (2,6 Ib)

Voorschriften en normen Europa: Merk: CE-compatibel; CENELEC EN 60947-1 & 4-2;

RoHS-richtlijn (2002/95/EC); WEEE-richtlijn (2002/96/EC)

Noord-Amerika: cULus File 244421;
FCC-compatibel met CFR 47, Deel 15, Subdeel B, Klasse B
IC-compatibel (Industry Canada) met Canadese normen ICES-003, Klasse B

Australié: C-Tick-compatibel (N1813)

De prestatiespecificaties zijn nominaal en conform geaccepteerde industrienormen. Voor toepassingen onder omstandigheden buiten deze
specificaties dient u contact op te nemen met Johnson Controls Application Engineering op (414) 524-5535. Johnson Controls, Inc. is niet
verantwoordelijk voor schade die resulteert uit de verkeerde toepassing of verkeerd gebruik van haar producten.

Conformiteit met emissierichtlijnen in de Verenigde Staten (FCC)

Deze apparatuur is getest en voldoet aan de voorschriften voor een digitaal apparaat van Klasse B, overeenkomstig Deel 15 van de
FCC-richtlijnen. Deze richtlijnen zijn ontworpen om redelijke bescherming te bieden tegen schadelijke interferentie in een woonomgeving.
De apparatuur genereert en gebruikt radiofrequentie-energie en kan deze uitstralen. Als de apparatuur niet is geinstalleerd overeenkomstig
de instructies, kan dit schadelijke interferentie bij radiocommunicatie veroorzaken. Er kan echter geen garantie worden gegeven dat deze
apparatuur in welke installatie dan ook, geen interferentie zal veroorzaken. Als deze apparatuur schadelijke interferentie veroorzaakt in
radio- of televisieontvangst, hetgeen kan worden vastgesteld door de apparatuur uit en weer in te schakelen, kan de gebruiker proberen
de interferentie te verhelpen door een of meer van de volgende maatregelen te nemen:

- De ontvangstantenne elders plaatsen.

- De afstand tussen de apparatuur en de ontvanger vergroten.

- De apparatuur aansluiten op een stopcontact in een ander circuit dan dat waarop de ontvanger is aangesloten.

- De dealer of een ervaren radio/tv-technicus om hulp vragen.

Conformiteit met Canadese emissierichtlijnen

Dit digitaal apparaat van Klasse B voldoet aan alle vereisten van de Canadese richtlijnen voor apparaatuur die interferentie veroorzaakt.

JOhﬂSOﬂ /)))(' Building Efficiency

Contro S 507 E. Michigan Street, Milwaukee, WI 53202

Johnson Controls/PENN® zijn gedeponeerde handelsmerken van Johnson Controls, Inc.
Alle andere hierin genoemde merken zijn merken van de respectieve eigenaars. © 2010 Johnson Controls, Inc.
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Flakthastighetskontroll P266 med enfaskondensator

Installationsanvisning

P266xxx-X Art.nr 24-7664-2705, ver. D
Utgivningsdatum 27 augusti 2010
Ersatter 8 april 2010

Tillampning 178

VIKTIGT! Anvénd endast denna P266
flakthastighetskontroll med enfaskondensator som
en driftstyrenhet. Om fel pa flakthastighetskontrollen
P266 kan leda till personskador eller skador p& den
Overvakade utrustningen eller annan egendom
maste styrsystemet utformas med ytterligare
sakerhetsatgarder. Montera och underhall

andra enheter, till exempel 6vervaknings- eller
larmsystem eller sékerhets- eller gransstyrenheter,
som ar avsedda att varna for eller skydda mot fel
pa flakthastighetskontrollen P266.

SE UPP! Risk for Skada pa egendom
Anvand endast PSC-motorer (Permanent
Split Capacitor) av enfastyp som

har godkénts av tillverkaren for
hastighetskontrolltildmpning tillsammans
med P266-enheten. Om PSC-motor

av enfastyp inte anvands kan motorn
och annan egendom skadas.

Flakthastighetskontrollen P266 ar en kostnadseffektiv,
kompakt, vaderbestandig och talig hastighetskontroll
fér PSC-motorer av enfastyp som anvands i en mangd
olika kondensatortillampningar for kyla och
luftkonditionering.

Flakthastighetskontrollen P266 erséatter
Johnson Controls® flakthastighetskontroller
P66 och P215 men har fler funktioner och
flexiblare tillampning.

Montering

Att tanka pa vid placering
Observera dessa anvisningar vid placering och
montering av flakthastighetskontrollen P266:

e Sefill att monteringsytan och monteringsutrustningen
lampar sig for enheten och kabeldragningen.

F1G:p266_dims

Figur 1. Monteringsdimensioner i mm (tum) for
flakthastighetskontrollen P266 med
enfaskondensator

Montera P266-enheten uppratt pa en lodréat yta
med varmeflansfenorna i lodréat riktning och
kanalerna/elhalen riktade nedat.

Se till att luften kan stromma genom
varmeflansfenorna och att det finns minst
10 cm utrymme runt varmeflansen.

Montera P266-enheten pa en plats utan

starka varmekallor i narheten och med angivna
driftforhallanden. | Tekniska specifikationer
finns mer information om driftférhallanden.

Johnson ﬂ))):(,

Controls

Flakthastighetskontroll P266 med enfaskondensator Installationsanvisning

73



Kabeldragning

Las igenom det modellspecifika kopplingsschemat som
finns pa etiketten pa insidan av P266-enheten och folj
dessa anvisningar nar du gor kabeldragningen fér
P266-enheten:

VIKTIGT! Overskrid inte elklassificeringarna for
P266-enheten. Om du gor detta kan det medfora
permanent skada pa P266-enheten och garantin
upphor da att galla.

VARNING! Risk for Elektriska stotar.
Koppla fran eller isolera alla
spanningsmatningar innan elektriska
anslutningar gors. Mer &n en bortkoppling
eller isolering kan kréavas for att gora
utrustningen helt spanningsfri. Kontakt
med komponenter med farlig spanning
kan ge elektriska stotar som kan orsaka
allvarliga eller livshotande personskador.

A

VIKTIGT! Anvand endast 60/75 C ledare av koppar.
Utfor all kabeldragning enligt lokala, nationella och
regionala regler.

VIKTIGT! Elektrostatiska urladdningar kan skada
komponenterna i P266-enheten. Vidta lampliga
forsiktighetsatgarder for ESD (Electrostatic
Discharge) vid installation och service fér att
undvika att P266-komponenterna skadas.

Se till att kablarna mellan P266-enheten

VIKTIGT! Anslut inte nagon stromkalla till P266-
enheten innan kabeldragningen ar klar och du har
kontrollerat alla kabelanslutningar. Kortslutning eller
felaktigt anslutna kablar kan resultera i skada pa
P266-enheten och garantin upphor da att galla.

och flaktmotorn inte ar langre an 15 m.

Kablar som ansluts till spanningsanslutningsplinten
maste vara 3,31 mm? (12 AWG) eller tunnare.

Lagspanningskablarna maste vara kortare

Kabeldragning klass 2 fér 24 VAC-stromkalla
for enheterna P266A, P266B och P266C

il

24 VAC Class
2-stromkalla

for

120/240 VAC
primar
stromkalla

© Block med — @
DIP-brytare o
LED
/ < 6
== A
Tryckknapp ® |
—
=3
—V
== p
? C
=V
== p 8
O iy
—

Jordanslutning

Kabeldragning klass 2 for tryckomvandlare

for samtliga P266-modeller

V" rod

- P — Vit

I Svart

g

FIG: P266_IwV_wirn

Figur 2: Fysiska egenskaper hos

Kabeldragning klass 2 fér 24 VAC flaktstyrenhet

Om en andra P266-omvandlare anvands
ska P2-kontakterna anslutas pa samma
satt som P1-kontakterna.

an 30 m.

P266A-, P266B- och P266C-enheterna

Startmotor for
flakt 1 (tillbehor)

% Startmotor for
@ flakt 2 (tillbehdor)

Startmotor for

@ flakt 3 (tillbehr)

Lagspanningskablar klass 2 (<30 V) for styrning
av extra flakt frin P266E-enheter

Extern lagspannings
SELV-stromkélla

Primar

véxelspanningsstromkalla

—m—

Lagspanning klass 2

Startmotor for
flakt 1 (tillbehor)

Startmotor for
flakt 2 (tillbehor)

Startmotor for
flakt 3 (tillbehor)

P266-omvandlare
for elektriskt tryck

—_ {0

P266-enheten och l&gspanningskablar
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Lagspanningskablar

Figur 2 visar funktionerna hos P266-enheten under
locket och kopplingsscheman for lagspanningskablar
for modellerna P266A, P266B, P266C och P266E.

VIKTIGT! L2/N-kontakten maste anslutas
till natspanningen for att en P266-enhet
ska uppfylla emissionsbegransningarna
av radiofrekvensstérningar enligt FCC och
IEC Class B.

Hogspanningskablar

Figur 3 visar kopplingsscheman for
hogspanningskablar for modellerna P266A,

P266B och P266C. Figur 4 visar kopplingsscheman
for hogspanningskablar for P266E-modellerna.

Anvéand Tabell 1 for att ta reda pa vilka alternativ for
hdgspanningskablar som finns fér modellerna P266A,
P266B, P266C och P266E.

LSC-kabeldragning med en triac for
enheterna P266A, P266B, och P266C
(208/240 VAC, 380/460 VAC och

LSC-kabeldragning med tva triac for
enheterna P266A, P266B och P266C
(208/240 VAC, 380/460 VAC och

LSC-kabeldragning med delad
dragning/tre triac for P266A-enheter

(enbart 208/240 VAC) 460/575 VAC) 460/575 VAC)
e°'e’e'e'6 e'e'e’'e'e
e HBEHHH

M3 M2 M1 L1 L2/N M3 M2 M1 L1 L2/N M1 L1 L2/N

Léaghastighetskondensator|,/
(LSC) (tillbehor)

208/240 VAC

T~

Extra
kondensator
\

1
Huvuddragningar

\
AN
A"

—

Extra
dragningar
1

PSC-motor
-

Obs! L2/N-kontakterna ansluts internt.

Laghastighetskondensator
(LSC) (tillbehor)

=

n

208/240 VAC

~
Extra
kondensator

v

)

1
Huvuddragningar

\
\
B "o

—_—

Extra
dragningar
!

PSC-motor

—

Huvuddragningar

Obs! Vissa P266E-modeller har inte
M2 Triac eller M3 Triac.

Laghastighetskondensator| Laghastighetskondensator
(LSC) (tillbehor) (LSC) (tillbehor)
208/240 VAC Nat-VAC Nat-VAC
| I~
Extra == Extra Extra
kondensator kondensator kondensator
/ . / . .
Huvuddragningar Extra Huvuddragningar Extra Huvuddragningar Extra
dragningar dragningar dragningar
' ' .
\ \ \ ‘
\ \ \ z
PSC-/ PSC-/ I
A N motor B N motor C ~ <
Obs! Vissa P266A-, P266B- och g
P266C-modeller har inte M2 Triac &
eller M3 Triac. -
Figur 3: Alternativ for hdgspanningskablar fér modellerna P266A, P266B och P266C
LSC-kabeldragning med delad LSC-kabeldragning med Kabeldragning med
dragning/tre triac fér P266E-enheter tvatriac for P266E-enheter en triac for P266E-enheter
(enbart 208/240 VAC) (enbart 208/240 VAC) (enbart 208/240 VAC)
- - =] -] - e e -4 =) e ° ° e
e’ 68’666 e’ e"e'e’'6'e 8666
FHEPRE [FORpHE A B B E
3 M2 Ml Ll L2/N L2/N M3 M2 M1 L1 L2/NL2/N M1 L1 L2/NL2/N

208/240 VAC

Extra
kondensator
\

Extra
dragningar

PSC-motor

-

c o

L—

FIG: p266_E_HiV_wimg

Figur 4: Alternativ for hdgspanningskablar for P266E-enheterna
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Tabell 1: Alternativ for hdgspanningskablar och spanningsomrade per produkttyp

Produkt- Delad dragningl/tre triac Tva triac med Enkel triac
typsnummer |med laghastighetskondensator
laghastighetskondensator
208/240 VAC 208/240 VAC | 380/460 VAC | 460/575 VAC | 208/240 VAC | 380/460 VAC | 460/575 VAC
P266AA Se Figur 3A Se Figur 3B Se Figur 3C
P266AB Se Figur 3A Se Figur 3B Se Figur 3C
P266AC Se Figur 3C
P266AD Se Figur 3C
P266BC Se Figur 3C
P266BD Se Figur 3C
P266BG Se Figur 3B Se Figur 3C
P266BH Se Figur 3B Se Figur 3C
P266EA Se Figur 4A Se Figur 4B Se Figur 4C
P266EB Se Figur 4A Se Figur 4B Se Figur 4C
P266EC Se Figur 4C
P266ED Se Figur 4C
P266EE Se Figur 4C
P266EF Se Figur 4C
P266CH Se figur 3B Se figur 3B

Konfiguration och installningar

Alla P266-enheter levereras med fabriksinstéllda
standardvarden och lagesinstallningar. Vid

de flesta tillampningar behdver standardvardena
och standardlagena inte faltjusteras.

Om din tillampning av P266-enheten kraver
att du &ndrar vérdet eller lagesinstallningarna
maste du:

1. Berékna de nya vardena och faststélla de nya
lagesinstallningarna som kravs for tillampningen.
(Se Varden och lagen fér P266-enheten.)

2. Andra befintliga installningar p& enheten till
de nya vardena och lagena med hjalp
av installningsgréanssnittet for P266-enheten.
(Se Stalla in varden och lagen.)

Installningsgranssnittet for P266-enheten

Installningsgranssnittet for P266-enheten bestar
av ett block med atta binara DIP-brytare,

en tryckknappsbrytare och en grén LED-lampa
(Figur 2). Du kan &ndra de fabriksinstallda
standardvardena och standardlagena genom att

flytta pa DIP-brytarna och spara de nya installningarna.

Antalet LED-blinkningar (i ordningsféljd) anger
vilket varde och/eller vilka lagen som du sparar.
| Tabell 2 finns mer information om sekvenserna
med LED-blinkningar, varden och lagen.

Vid normal drift lyser den grona LED-lampan konstant.
Nar du trycker och haller ned tryckknappen slocknar
LED-lampan under tre sekunder och blinkar sedan tva
ganger. LED-lampan slocknar igen under tre sekunder
och blinkar tre ganger, och detta ménster fortsatter
tills lampan blinkar sju ganger eller tills du slapper upp
tryckknappen.

Varje sekvens med blinkningar anger ett varde eller
ett varde och en uppsattning lagesinstallningar. Om
du slapper upp tryckknappen efter den énskade
sekvensen med blinkningar sparas det aktuella vardet
och/eller de lagen som &r instéllda med DIP-brytarna.
| Tabell 2 finns mer information.

Nér du &r klar med installningen stéller du alla DIP-brytarna
i lage ON for att inaktivera anvandning av tryckknappen.

Varden och lagen for P266-enheten

P266-enheten har upp till tio varden och lagen (i sex
blinksekvenser) som kan &ndras pa faltet. | Tabell 2

finns mer information om blinksekvenser och deras

varden och lagen.

Varde for startspanning

Startspanningen (VAC) ar den spanning som skickas
av P266-enheten till flaktmotorn foér att driva motorn
vid tillampningens lagsta hastighet.
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Vardet for startspanning ar en procentandel av P266-
enhetens inspanning. Anvand féljande formel for att
beréakna tillampningens varde for startspanning.
Startspanning (VAC) Virde for
startspanning (%)

Ingdende natspanning
(VAC) for P266-enhet

Lage for 1&gt tryck

Laget for lagt tryck faststaller om flaktmotorn

ar pa ON (vid startspanning/lagsta hastighet) eller
OFF nar det avlasta trycket vid P266-omvandlaren
ligger under starttrycksinstallningen.

Varde for starttryck

Starttrycket (psi eller bar) ar den tryckinstélining

dar P266-enheten avger en startspanning och driver
flaktmotorn vid den lagsta hastigheten. Vardet for
starttryck ar en funktion av starttrycksinstallningen och
tryckomradet for den refererade P266-omvandlaren.
Anvand féljande formel for att berékna véardet for
starttryck. | Tabell 3 anges tryckomraden for P266-
omvandlaren.

Installning av starttryck

(bar eller psi) Varde for

starttryck

X 250 =
Tryckomrade for P266-
omvandlaren (bar eller psi)

Varde for sluttryck

Sluttrycksinstallningen &r det tryck (psi eller bar)

dar P266-enheten skickar en slutspanning och

driver flaktmotorn vid den hogsta hastigheten. Vardet
for sluttryck &r en funktion av sluttrycksinstaliningen
och det totala tryckomradet for den refererade
omvandlaren. Anvand féljande formel for att
faststélla tillampningens varde for sluttryck. | Tabell 3
anges tryckomraden for P266-omvandlaren.

Instéllning av sluttryck

(bar eller psi) Varde for

sluttryck

X 250 =
Tryckomrade for P266-
omvandlaren (bar eller psi)

Lage for delad dragning

Vissa enfas PSC-motorer har ledningar med

delad dragning. Om du staller in laget for delad
dragning pa ON kan M2 Triac skicka spanning till
huvuddragningen (och inte till extra dragningar), vilket
Okar motorns effektivitet (Figur 3A och Figur 4A).

Obs! Laget for delad dragning finns bara fér 240 VAC
enfas PSC-motorer som har ledningar for delad
dragning. | tillverkarens installationsanvisningar finns
information om hur du tar reda pa om flaktmotorns
kablar kan dras med hjalp av laget for delad dragning.

Kompressorlaget Copeland Digital Scroll™
Kompressorlaget Digital Scroll gér det mojligt

att anvanda P266-enheten i ett system med

en digital scrollkompressor. Om kompressorlaget
Digital Scroll inte kan aktiveras nar en digital
scrollkompressor anvands kan systemets
kondensatorflakt borja vibrera.

Lage for slutspanning

Slutspanningen ar den spanning som utgar fran P266-
enheten (i procent av hela spdnningen) och som
uppratthalls nar det 6vervakade trycket ar lika med
eller stérre &n sluttrycket. Laget fér slutspanning

kan stéllas in pa 95 % eller 97 % av den totala
inspéanningen. Se Figur 5.

Lagefor | 95%eller97% _
slutspanning maxspanning s
=] o ‘

O AN

25 . o |
B Lage for ad

[= 3 20
] € lagt tryck Y ‘

l— pa ——
%) 1T _p _ ‘
Startspanning T
| Lage for lagt tryck ‘

- av ‘
® |

< 0 1 i

Starttryck Sluttryck

S194 N[eA” 992

Tryck vid givare

Figur 5: Forhallandet mellan
variablerna for flakthastighetskontrollen P266
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Lage for laghastighetskondensator

| vissa tillampningar for flakthastighet kan

en laghastighetskondensator (LSC) (tillbehdr)
anslutas till P266-enhetens M3 Triac och den
flaktmotor som styrs (Figur 3 och Figur 4).
Laghastighetskondensatorer anvands vid lag
spanning for att forbattra flaktmotorns effektivitet och
prestanda. Stall in laget for laghastighetskondensator
pa ON nér en sddan anvands.

L&ghastighetskondensator Laghastighetskondensator

aktiverad inaktiverad
Slutspanning|” -
5 |
Q N
£ 6\0\0 |
= &
@ 0OS +— Omkopplingsspénning ‘\6\(\9_ —_—
c o
5 X |
«©
o
& |
Startspanning r - T
le— LPM pa LPM
n av |
o | }
&S : |
Starttryck Sluttryck

sl8d” A0 992

Tryck vid givare

Figur 6: Drift med laghastighetskondensator

Obs! Den valfria ldghastighetskondensatorn ska
ha samma spanningsomrade och mikrofarad-varde
som den extra kondensator som tillhandahéalls

av tillverkaren, men kondensatorn far inte
overskrida 15 mikrofarader.

Obs! Du maste ocksa stalla in vardet for
omkopplingsspanning nar en laghastighetskondensator
anvands i P266-tillampningen. | Vérde for
omkopplingsspanning och Faststélla vardet for
omkopplingsspanning finns mer information om hur
du staller in vardet for omkopplingsspanning.

Lage for extra flaktsteg

Du kan stélla in P266-enheten sa att den gar
igenom en cykel (ON/OFF) for upp till ytterligare
tre flaktmotorer (med fast hastighet) eller flaktsteg
forutom den flakt med variabel hastighet som styrs
av P266-enheten.

Tre lagspanningskretsar (Figur 2) kan anslutas for

att styra startmotorerna for extra flaktmotorer/steg.

| Tabell 2 finns information om hur du stéller in det antal
extra flaktar som anvands i tillampningen.

Figur 7 visar en P266-tillampning med

en extra flakt som drivs tillsammans med

den hastighetskontrollerade flakten. Nar
kondensatorbelastningen tverskrider utkapaciteten
for den-hastighetskontrollerade flakten kopplar P266-
enheten pa den extra flakten och vaxlar éver den
hastighetskontrollerade flakten (P266) till ett nytt
starttryck.

Flaktens regleringsomrade
A % Overlappning

3
for flakt g
Totalt ’ ! . | <
| | | 5 ff|k f E
- o 3 tel t for
o] ’ Vaxling /jf'—\. |A,‘? ° P266}-flakt
5 av flakisteg | N sant
g | Trorpaes | (@t extral flakt
g ] / l/ | |
Ssteg | | [‘ !
A
| 663\\6“‘ Utgang |
A.‘?'L p =z for extra
’ \Q\o o O flakt |
N\ B
N 7 | |
L y > >
0 Starttryck Sluttryck

Tryck vid givare

Figur 7: Hastighetskontrollerad (P266) flakt som
drivs med ett extra (ON/OFF) flaktsteg
over hela tryckomradet

Varde for dverlappning med extra flakt

Vardet for overlappning med extra flakt bestammer
tryckomradesoverlappningen (i procent av det totala
tryckomradet [regleringen]) mellan flaktstegen som har
stéllts in foér P266-enheten. Flaktbverlappningsvardet
ar samma for alla extra flaktsteg som har stéllts

in for enheten.

Nar du 6kar véardet for dverlappning med extra

flakt minskar cykelhastigheten (ON/OFF) for

de extra flaktarna och tryckskillnaderna 6kar mellan
de extra flaktstegen (vilket 6kar tryckomradet for
varje extra flaktsteg).

Obs! Om P266-enheten inte har stéllts in for extra
flaktar anvands inte vardet for dverlappning med extra
flakt. |1 Tabell 2 finns information om hur du stéller

in det antal extra flaktar som anvands i tillampningen.

Véarde fér omkopplingsspéanning

Vardet fér omkopplingsspanning faststaller med vilken
spanning som P266-enheten aktiverar och inaktiverar
M3 Triac och laghastighetskondensatorn (Figur 6).

Se Faststélla vardet fér omkopplingsspénning.
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Stalla in varden och lagen

Sa har andrar du installningar och varden pa en
P266-enhet:

1. Faststall drifttrycksinstéliningarna (psi eller bar),
inspanning och utspanning (VAC) samt de andra
driftlagen som du behdver for tillampningen.

2. Konvertera de valda tryckinstéllningarna (psi
eller bar) och spanningsmalen (VAC) till P266-
enhetsvarden. Se Varden och lagen fér P266-
enheten och Tabell 2.

3. Placera DIP-brytarna for att stalla in de nya
vardena och/eller lagena. Se Stélla in DIP-

brytarna.

4. Tryck och hall ned tryckknappen tills antalet LED-
blinkningar anger dnskat varde eller uppsattning
med varden och/eller lagesinstallningar. Slapp
upp tryckknappen efter:

« tva blinkningar om du vill spara
lagesinstaliningen for 1&gt tryck och vardet
for startspanning

e tre blinkningar om du vill spara véardet
for starttryck

« fyrablinkningar om du vill spara vardet
for sluttryck

« fem blinkningar om du vill spara
lagesinstallningarna for delad dragning,
slutspanning, laget for
laghastighetskondensator och extra flaktsteg

e sex blinkningar om du vill spara vardet
for dverlappning med extra flakt

e sju blinkningar om du vill spara véardet
fér omkopplingsspéanning
Obs! | Tabell 2 finns mer information om andra

varden och lagen som hor till antalet LED-
blinkningar.

5. Upprepa steg 3 och 4 for nasta varde och/eller
lage som du vill andra.

6. Nar du har sparat alla nya varden och
lagesinstallningar stéller du in DIP-brytarna i lage
ON sa att tryckknappen inte langre fungerar.

Stélla in DIP-brytarna

Sa har stéller du in nya varden och lagen med DIP-

brytarna:

1. Placera alla DIP-brytare i lage OFF.

2. Placera de numrerade brytarna pa ON sa att
summan av brytarnumren (i lage ON) &r lika med
det 6nskade instéllningsvardet. Borja med
brytaren med det hdgsta numret som ar mindre
an installningsvardet. (Om dnskat installningsvarde
till exempel ar 185 placerar du forst brytare
128 p& ON. Placera sedan brytare 32 pa ON,
foljt av brytare 16, brytare 8 och brytare
1[128+32+16+8+1=185] [Figur 8]).

For lagesinstéllningar behéver du bara placera
en eller tvd DIP-brytare, beroende pé lage.

| Tabell 2 finns mer information om andra véarden
och lagen som hor till antalet LED-blinkningar.

oija

N O 0o ¢ « -+

FIG: p266_DIP_swtch

Figur 8: Ett block med DIP-brytare déar brytarna
har placerats for instéllningsvéardet 185

VIKTIGT! Alla DIP-brytare méaste stallas in i ratt
lage for tillampningen innan du trycker ned och
slapper upp tryckknappen for att spara varden och/
eller lagesinstallningar. | Tabell 2 finns mer

information om brytarnas lagen.

Lage for spanningstest

Laget for spanningstest ar ett installnings- och
diagnosverktyg i P266-programvaran som gor att

du kan testa en kondensatorflaktmotors drift vid olika
spanningsvarden pa faltet och ta reda pa det basta
startspanningsvardet fér din P266-tillampning.

| laget for spanningstest kan du ocksa faststélla och
stélla in det basta vardet for omkopplingsspanning
for M3 Triac i de P266-tillampningar som anvander
en-laghastighetskondensator.

For att kunna anvanda laget for spanningstest
behodver du

e en P266-enhet som passar din
kondensatorflakttillampning

» tillgang till den kondensator (och flaktmotor)
som styrs av P266-enheten

» en fastbar amperemeter med 15 A-intervall (for
att kontrollera omkopplingsstromférbrukningen néar
du bestdmmer vérdet fér omkopplingsspanning)

» enisolerad sond for att halla ned tryckknappen
och andra laget pa DIP-brytarna
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* en 24 VAC Class 2-stromkaélla (endast fér de P266-
modeller som kraver en extern 24 VAC-stromkalla)

+ en laghastighetskondensator (LSC) avpassad for
flaktmotorn (endast for de P266-tillampningar som
anvander en laghastighetskondensator).

Obs! Laghastighetskondensatorn ska ha samma
spanningsomrade och kapacitans (i mikrofarad)
som motortillverkarens extrakondensator, men
laghastighetskondensatorns kapacitans far inte
Overskrida 15 mikrofarad.

Stalla in laget for spanningstest

Innan du startar P266-enheten och aktiverar laget
for spanningstest ska du goéra féljande:

1. La&saigenom och félja anvisningarna och
procedurerna i avsnitten Montering och
Kabeldragning.

2. Montera och dra kablarna pa P266-enheten
i kondensatortillampningen och ta hansyn
till féljande extra anvisningar:

» Las vad som star pa etiketten pa insidan
av locket till P266-enheten dér det finns
modellspecifik information om kabeldragning.
| Kabeldragning beskrivs alternativ for
kabeldragning.

» Anslut extra- och huvuddragningarna enligt
motortillverkarens anvisningar och kraven for
tilldmpningen. Dela upp dragningarna (vid
ledningarna) och sla pa strémmen till dem
separat, om det gar att anvanda delad
dragning for tillampningen och motorn.

Se Figur 3 och Figur 4.

e Om tillampningen anvander en valfri
laghastighetskondensator ansluter
du laghastighetskondensatorn till M3 Triac
och motorn endast efter att du har kontrollerat
och registrerat stromférbrukningen vid
hogsta laget. Se Faststélla vardet for
omkopplingsspanning.

*  Om P266-enheten kraver en extern 24 VAC-
stromkalla for driften ansluter du den stromkallan
till enheten. (Information om krav for extern
stromkalla finns pa etiketten pa insidan
av locket till P266-enheten.)

» Du behéver inte ansluta eller satta pa
strommen till P266-omvandlaren eller belasta
kondensatorn for att driva en P266-enhet i laget
for spanningstest. | l1aget for spanningstest
kan du anvanda DIP-brytarna for att stalla
in spanningen till motorn fran P266-enheten.

Stall in P266-enheten och kondensatorflaktmotorn
for den avsedda driften genom att stélla

in de varden och lagen som behévs for
tildmpningen. Procedurerna beskrivs

i Konfiguration och instéllningar.

Faststélla vardet for omkopplingsspanning

| laget for spanningstest kan du ocksa faststélla
och stélla in vardet fér omkopplingsspanning for
de P266-tillampningar som anvander en valfri
laghastighetskondensator. S& har faststaller

du vérdet for omkopplingsspanning:

1.

Montera, dra kablarna och stall in P266-enheten
och kondensatorflaktmotorn for drift i [aget for
spanningstest. Se Stalla in laget fér spdnningstest.

Obs! Du ska inte ansluta lAghastighetskondensatorn
forrén i steg 6 i den hér proceduren.

Stall in alla DIP-brytare utom brytare 1 pa lage
ON. Stall in brytare 1 pa OFF.

Koppla pa natspanningen till P266-enheten (och
den externa 24 VAC-stromkallan till de modeller
som kraver en sadan). Inom 30 sekunder efter

att du har slagit pa strommen trycker du ned och
slapper upp tryckknappen tre ganger. LED-lampan
slocknar och flaktmotorn accelererar till maxfart
(95 % eller 97 % av maxspanningen) och stannar
kvar pa maxspanningen i upp till fem minuter.

Vid maxspanningen anvander du en féastbar
amperemeter for att kontrollera strémforbrukningen
(i ampere) for flaktmotorns extradragningar och
registrera extradragningarnas stromforbrukning
for motorn vid maxspénningen.

Koppla frn natspanningen till P266-enheten (och
den externa 24 VAC-stromkallan fran de modeller
som kraver en sadan).

Anslut laghastighetskondensatorn till M3 Triac och
motorns extradragningar. (I Figur 3 och Figur 4
beskrivs anslutningsalternativ for M3 Triac.)

Stall in alla DIP-brytare utom brytarna 8 och
32 i lage OFF. Stéll in brytarna 8 och 32 i lage ON.
(8 + 32 =40 % av det maximala spanningsvéardet.)

Koppla pa natspanningen till P266-enheten (och
den externa 24 VAC-strémkallan till de modeller
som kraver en sadan). Inom 30 sekunder efter
att du har slagit pa strommen trycker du ned
och slapper upp tryckknappen tre ganger. LED-
lampan slocknar och flaktmotorn accelererar

till hastigheten vid 40 % av den maximala
spanningen (i upp till fem minuter).
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10.

11.

12.

13.

14.

Vid 40 % maxspanningen anvander

du en stromtang (tangamperemeter) for

att kontrollera stromforbrukningen (i ampere)
for flaktmotorns extradragningar som

ar anslutna till bAda kondensatorerna

och registrera extradragningarnas
stromforbrukning vid 40 % av maxspanningen.

Upprepa Steg 7 men 6ka procenten spanning
med 8 %, upprepa sedan Steg 8, Steg 9 och
Steg 10 vid de 6kade spanningsvardena

tills strémférbrukningen ar lika med den
stromforbrukning (maxspanning) som
registrerades i Steg 4.

Obs! Om motorn stannar eller inte kérs som den
ska, minskar du spanningsvardet pa DIP-brytarna
med 4 % och testar motorns drift.

DIP-brytarens spanningsvarde ar nu lika med
den hdgsta spanningen for laghastighetslaget
eller vardet fér omkopplingsspanning.

Tryck pa och hall ned tryckknappen tills LED-
lampan blinkar tre ganger och slapp sedan upp
knappen. Véardet for omkopplingsspéanning har
nu stallts in och sparats pa P266-enheten.

Obs! Om du aven vill faststélla och stélla in vardet
for startspanning for P266-enheten och motorn kan
du ga direkt till Steg 3 i proceduren Faststéalla
vardet for startspanning.

Koppla fran strommen till P266-enheten och stall
in alla DIP-brytare i lage ON for att inaktivera
anvandning av tryckknappen.

Anslut strommen till P266-enheten igen for att
aterga till normal styrning av motorns hastighet.

Faststalla vardet for startspénning

| laget for spanningstest kan du ocksa faststalla
och stélla in vardet for startspanning fér P266-
tillampningen.

S4& har faststaller du och staller in vardet for
startspanning:

1.

Montera, dra kablarna och stéll in P266-enheten
och kondensatorflaktmotorn for drift i laget fér
spanningstest. Se Stalla in l&get fér spanningstest.

Obs! Om tillampningen anvander laget for delad
dragning och laget for laghastighetskondensator
ska du dra kablarna for delad dragning och
laghastighetskondensatorn enligt tillampningens
krav (Figur 3A och Figur 4A).

Koppla pa natspanningen till P266-enheten
(och den externa 24 VAC-stromkallan till

de modeller som kraver en sadan). Inom

30 sekunder efter att du har slagit pa strommen
trycker du ned och slapper upp tryckknappen
tre ganger. LED-lampan slocknar.

Placera DIP-brytarna sa att det totala vardet

av brytarna som placeras i lage ON motsvarar

ett procentvarde som &r lika med eller ndgot
hdgre an det uppskattade vardet for startspanning.
(Om du till exempel uppskattar att startspanningen
fér motorn ska vara 25 % av den totala spanningen
placerar du brytarna 16, 8, 4 och 2 pd ON. 16 + 8 +
4 + 2 = 30 %, vilket ar nagot hogre an din
uppskattning pa 25 %.) Flaktmotorn accelererar
till hastigheten som ar 30 % av maxspéanningen
och haller sedan den hastigheten.

Observera hur flaktmotorn gar och faststall
om startspanningen kér motorn med 6nskad
starthastighet:

e Om starthastigheten och motordriften uppfyller
tillampningens krav gar du vidare till Steg 5.

*  Om starthastigheten eller driften inte uppfyller
tilampningens krav gar du tillbaka till Steg 3
och stéller in ett nytt uppskattat varde for
startspanning for att generera 6nskad
starthastighet fér motorn.

Nar motorn kérs med 6nskad starthastighet (vardet
for startspanning) trycker du pa och haller ned
tryckknappen tills LED-lampan blinkar tva ganger

i foljd, och slapper sedan upp knappen. Vardet

for startspanning har nu stéllts in och sparats

pa P266-enheten.

Koppla fran strommen till P266-enheten och stall
in alla DIP-brytare i lage ON for att inaktivera
anvandning av tryckknappen.

Anslut strommen till P266-enheten igen for att
aterga till normal styrning av motorns hastighet.
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P266-omvandlare for elektriskt tryck

P266-enheterna refererar antingen till en eller
tvad P266-omvandlare for elektriskt tryck fran
Johnson Controls som 6vervakar kondensatortrycket.

P266-omvandlarna &r specialiserade versioner

av omvandlarna for elektriskt tryck i P499-serien
som ar anpassade for anvandning tillsammans med
P266-enheterna. | Tabell 3 beskrivs vilka modeller
av P266-omvandlaren som finns.

Obs! | P266-tillampningar som anvander tva P266-
omvandlare refererar P266-enheten alltid till den
omvandlare som registrerar det hégsta trycket.

Information om hur du installerar P266-omvandlare
finns i P499 Series Electronic Pressure Transducers
Product/Technical Bulletin (LIT-12011190).

Tabell 3: P266SNR-omvandlare for elektriskt tryck

Produktkod | Beskrivning

P266SNR-1C | Omvandlare for elektriskt tryck:

0 till 35 bar (0 till 508 psi) totalt intervall
med en 1/4 tums SAE-flanskoppling
(hona) och en tvdmeterskabel.

P266SNR-2C | Omvandlare for elektriskt tryck:

0 till 52 bar (0 till 754 psi) totalt intervall
med en 1/4 tums SAE-flanskoppling
(hona) och en tvdmeterskabel.

VIKTIGT! Nar tva P266-omvandlare ar anslutna
till en P266-enhet maste omvandlarna vara

av samma modell (ha samma produktkod).

Om samma P266-omvandlarmodeller inte
ansluts till P266-enheten fungerar kanske

inte enheten korrekt.

Tekniska specifikationer

P266xxx-x flakthastighetskontroll med enfaskondensator

Ingdende stromkalla

208/240 VAC 50/60 Hz, 380/460 VAC 50/60 Hz eller 480/575 VAC 50/60 Hz beroende
pa modell. (Information om spanningsomrade och ett modellspecifikt kopplingsschema
finns pa etiketten pa insidan av locket till P266-enheten.)

Klassificering av
kortslutningsstrom

Lamplig for en krets som kan leverera maximalt 5 000 A RMS symmetrisk strém,
maximalt 600 volt och ar skyddad av en klass H-sékring.

Lagspanningsstromkalla

P266A, P266B och P266C: Extern 24 VAC Class 2-transformator, 20 VA
P266Exx: Lagspanningsstrom for P266-enheten tillhandahalls av en inbyggd transformator.

Obs! Nar startmotorer for extraflaktar ansluts till P266E-enheterna maste
du tillhandahalla en extern AC-stromkalla av typen Safety Extra-Low Voltage
(SELV) for att forse startmotorerna med strém (Figur 2).

Driftférhallanden

Temperatur: -40 till +60 °C

Luftfuktighet: Upp till 95 % relativ luftfuktighet (icke kondenserande) och maximalt
+29 °C daggpunkt

Leverans- och
forvaringsforhallanden

Temperatur: -40 till +85 °C

Luftfuktighet: Upp till 95 % relativ luftfuktighet (icke kondenserande) och maximalt
+29 °C daggpunkt

Lagspanningsanslutningar

1/4 tums Quick-Connect-kontakter, 30 m maximal kabellangd

Ingaende omvandlare

P266SNR-x tryckomvandlare: 5 VDC for 0,5 till 4,5 VDC analog signal for kvotmaétare

Typ av képa

NEMA 3R, IP54

Holje

Aluminiumfargad gjutning

Lock

UV-stabiliserad polykarbonat
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P266xxx-x flakthastighetskontroll med enfaskondensator
Matt (HxBxD) 159 x 177 x 70 mm

Vikt Tyngsta modellvikt: 1,0 kg.
Ungefarlig forpackningsvikt: 1,2 kg.

Overensstammelse Europa: Mérkning: CE-6verensstammande; CENELEC EN 60947-1 & 4-2;
RoHS-direktivet (2002/95/EG); WEEE-direktivet (2002/96/EG)

Nordamerika: cULus File 244421,
FCC-6verensstammande med CFR 47, Part 15, Subpart B, Class B
Industry Canada (IC)-6verensstammande med kanadensiska ICES-003, Class B-granser

Australien: C-Tick-6verensstammande (N1813)

Specifikationerna av kapaciteten &r nominella och éverensstimmer med godtagbara branschstandarder. Kontakta det lokala Johnson
Controls-kontoret vid driftférhallanden som skiljer sig frdn dessa. Johnson Controls, Inc. kan inte hallas ansvarigt for skador som uppstar
till foljd av felaktig anvéndning av dess produkter.

United States Emissions-6verensstdmmande (FCC)

Den har utrustningen har testats och funnits dverensstdmma med grénserna for en digital enhet av Class B, enligt Part 15 i FCC-reglerna.
Dessa granser ger ett godtagbart skydd mot skadlig storning i en installation i bostadsmiljo. Den har utrustningen genererar, anvander och
kan utstrala radiofrekvenser och kan, om den inte installeras och anvénds enligt anvisningarna, stéra radiokommunikation. Det finns emellertid
ingen garanti for att stérningarna inte uppstar i en viss installation. Om utrustningen stér radio- eller tv-mottagningen, vilket kan undersokas
genom att stanga av och sétta pa utrustningen, bor anvandaren forsoka korrigera storningen pa ett eller flera av féljande sétt:

- Andra riktning pé eller flytta mottagningsantennen.

- Oka avstandet mellan utrustningen och mottagaren.

- Ansluta utrustningen till ett uttag p& en annan krets an den som mottagaren ar ansluten till.

- Be handlaren eller en erfaren radio-/tv-tekniker om hjalp.

Canadian Emissions-0verensstammande

Den har digitala enheten av Class (B) uppfyller alla krav enligt Canadian Interference-Causing Equipment Regulations.

Johnson /)))(' Building Efficiency

ContrO S 507 E. Michigan Street, Milwaukee, WI 53202

Johnson Controls/PENN® &r registrerade varumarken som tillhor Johnson Controls, Inc.
Alla 6vriga méarken som namns i det har dokumentet tillhor respektive foretag. © 2010 Johnson Controls, Inc.
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Regulator ota€ek ventilatoru fady P266 s jednofazovym

kondenzatorem

: : C. dilu 24-7664-2705, rev. D
POkyny k instalaci Datum vydani: 27. srpen 2010
P266xxXx-X Nahrazuje vydani z 8. dubna 2010
Pouziti 178

DULEZITE: Tento regulator otaéek ventilatoru Fady
P266 s jednofazovym kondenzatorem pouzivejte
pouze jako provozni regulator. V systémech, kde
by v disledku selhani nebo poruchy regulatoru
otacek ventilatoru fady P266 mohlo dojit ke zranéni
osob nebo k poskozeni ovladanych zafizeni nebo
jiného majetku, musi byt do fidiciho systému
zafazena prFidavna bezpecnosti zafizeni.
Nainstalujte do systému dalSi zafizeni, jako jsou
napfiklad kontrolni (Fidici) Ci vystrazné systemy
nebo bezpednosti &i fidici prvky monitorujici mezni
hodnoty, s cilem upozornit ¢i zabranit selhani nebo
poruse regulatoru otacek ventilatoru fady P266.

UPOZORNENI: Nebezpeéi $kody

na majetku

S regulatorem fady P266 pouzivejte pouze

jednofazové motory s trvale pfipojenym
A kondenzéatorem (PSC) schvéalené

vyrobcem pro pouziti k regulaci rychlosti.

Pokud nebude pouzit jednofazovy motor

s PSC, muze dojit k poSkozeni motoru
a dalSim Skodam na majetku.

Regulator otacek ventilatoru fady P266 s jednofazovymi
kondenzatory je ekonomicky efektivni, kompaktni,
odolny-vaci pocasi a trvanlivy regulator rychlosti pro
jednofazové PSC motory, pouzivané v rozmanitych
variantach nizkorozsahového chlazeni a pouzitich

v kondenzéatorech klimatizaci.

Regulatory otacek ventilatoru fady P266 jsou navrzeny
tak, aby nahradily regulatory otacek ventilatoru

Johnson Controls® fady P66 a P215 a poskytovaly
dodate¢né vlastnosti a flexibilitu pouziti.

Montaz

Doporuéeni k umisténi
PFi umistovéani a pfipeviiovani regulatoru otacek
ventilatoru fady P266 se fidte témito pokyny:

» Ujistéte se, Zze podklad pro pfipevnéni a montazni

pFisluSenstvi jsou schopny nést regulator i kabelaz.

)

OBRp266_dims

&N
)

r~

|

66
(2-5/8)

Obrazek 1: Montazni rozméry regulatoru otacek
Rozmeéry pro pfipevnéni regulatoru otacek
ventilatoru, mm (palce)

Regulator fady P266 upevnéte kolmo na svisly
povrch se svisle orientovanymi Zebry chladice

s prachodkami/otvory pro elektrické vodice
smeéfujicimi dold.

Ujistéte se, Ze skrz Zebra chladi¢e muze
proudit vzduch a zajistéte minimalni prostor
10 cm okolo chladice.

Regulator fady P266 upevnéte v misté bez zdroji
nadmérného tepla a s udanymi provoznimi
podminkami prostfedi. Okolni provozni
podminky viz Technické udaje.

Johnson ﬂ))):(,

Controls
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Zapojeni

Viz schéma zapojeni konkrétnich modeld umisténé na
vnitfnim Stitku regulatoru fady P266. Pfi zapojovani regulatoru
otacek ventilatoru fady P266 se navicfidte témito pokyny:

A

VAROVANI: Nebezpeéi zasazeni
elektrickym proudem.

Pred instalaci elektrickych vodi¢t odpojte
nebo vypnéte veskeré zdroje elektrického
proudu. K Gplnému odpojeni zafizeni

od elektrického proudu bude pravdépodobné
nutné provést vice tkond odpojeni. Kontakt
se soucastmi, které jsou pod napétim, mize
zpusobit zasaZeni elektrickym proudem
avazny Uraz nebo smrt.

DULEZITE: Pfed dokonéenim zapojovani a kontrolou
vSech piipojenych konektord nepfipojujte regulator otacek
ventilatoru fady P266 ke zdroji napajeni. Zkratované
nebo nespravné pfipojené kabely mohou zpUsobit

poskozeni regulatoru P266 a ztratu platnosti zaruky.

Zapojeni zdroje napajeni 24 V stf. tfidy 2
pro regulatory typu P266A, P266B a P266C

Zapojeni primarniho
zdroje napajeni
120/240 V stf.

24 V stf.,
zdroj tfidy 2

g
@/@ Blok prepinacu DIP —> @
o
LED
/
Tlagitko

== A
— 1]
g : 3

E
==V
= p
== C

P2
==V
== p
@ M3 M2 M1 L1 L2/NL2/N @ ? ha

Ck\ L \J

°lo) .
=

zapojeni tlakového snimace tfidy 2
pro vS&echny modely P266

Zemnici
svorka

—m—\/
_l—Cervené

m—m— P— Bila -
c_|_Cerna
P1

g

zapojte svorky

OBRP266_IwV_wirn,

Elektronicky tlakovy

=0

Pokud pouZijete druhy snimac P266,

jako svorky P1.

DULEZITE: Neprekradujte jmenovité elektrické
hodnoty regulatoru otacek ventilatoru fady P266.
Prekroc¢eni jmenovitych elektrickych hodnot
regulatoru fady P266 mUze zpUsobit trvalé
poskozeni regulatoru a ztratu platnosti zaruky.

DULEZITE: PouZivejte pouze médéné vodice
60/75 C. VSechna zapojeni provedte v souladu
s mistnimi, narodnimi a regionalnimi pfedpisy.

DULEZITE: Sougasti regulatoru P266 muze
poskodit elektrostaticky vyboj. Chcete-li predejit
poskozeni soucasti P266, pouzivejte béhem
instalanich a servisnich ¢innosti vhodna opatreni
proti elektrostatickym vybojum (ESD).

Ujistéte se, Ze délka kabell mezi regulatorem fady
P266 a motorem ventilatoru neprekracuje 15 m.

Kabely pfipojené ke svorkovnici se sitovym napétim
musi mit priifez 3,31 mm? (12 AWG) nebo mensi.

Nizkonapétové kabely musi byt kratSi nez 30 m.

Zapojeni regulatoru 24V ventilatoru tfidy 2
pro typy ovladace P266A, P266B a P266C

o—m— A ——24 V stf.
o—m— ]

Nizkonapétovy (<30 V) regulator pomocného ventiltoru tfidy 2
Zapojeni pro regulatory typu P266E

Spoustéc
ventilatoru 1
(volitelny)
Spoustéc
ventilatoru 2
(volitelny)
Spoustéc
ventilatoru 3
(volitelny)

Externi nizkonapétovy zdroj
napéajeni SELV

Primarni stfidavy
sitovy zdroj

Spoustéc
ventilatoru 1
(volitelny)
Spoustéc
ventilatoru 2
(volitelny)
Spoustéc
ventilatoru 3

(volitelny)

—m—

Nizkonapétové
napéajeni tiidy 2 (<30V)

snima¢ P266

P2 stejné

Obrazek 2: Fyzikalni vlastnosti a nizkonapétové zapojeni regulatoru fady P266
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Nizkonapétove zapojen DULEZITE: Aby regulator fady P266 splnil limity
Obrazek 2 znazornuje funkce regulatoru fady P266 pod vysokofrekvenénich rugivych emisi podle predpisd
krytem skiiné a schémata nizkonapétovych zapojeni pro FCC a normy IEC (tfida B), musi byt svorka L2/N
modely regulatoru P266A, P266B, P266C a P266E. pfipojena k sitovému napéti.

Vysokonapétove zapojeni Chcete-li zjistit moznosti dostupnych vysokonapétovych
Obrazek 3 znazorfuje schémata vysokonapétovych zapojeni pro modely regulatoru P266A, P266B, P266C

zapojeni pro modely regulatoru P266A, P266B a P266C. a P266E, pouzijte tabulku Tabulka 1.
Obrazek 4 znazoriuje schémata vysokonapétovych
zapojeni pro modely regulatoru P266E.

Zapojeni s délenym vinutim/tfemi triaky a LSC Zapojeni se dvéma triaky a LSC Zapojeni se jednim triakem a LSC
pro regulatory typu P266A pro regulatory typu P266A, P266B a P266C pro regulatory typu P266A, P266B a P266C
(pouze 208/240 V sti.) (208/240 V stf., 380/460 V stf. a 460/575 V sti.) (208/240 V st¥., 380/460 V stF. a 460/575 V stf.)

8686866 86666
HE BB H HEREH

@Y{@°@°@
B F B &

M3 M2 M1 L1 L2/N M3 M2 M1 L1 L2/N M2/ M1 L1 L2/N
Volitelny Volitelny l
nizkorychlostni nizkorychlostni
kondenzator 208/240 V stf.  kondenzator Sitové napéti V st. Sitové napéti V stf.
(LSC) | (LSC) N~ 4 )
Pomocny < Pomocny Pomocny
kondenzator kondenzator kondenzator
/ \ / 3 \ .
Hlavni Pomocna Hlavni Pomocna Pomocna
vinuti vinuti vinuti vinuti vinutf
[ U 1 2
\ \ g
N\ Motor s N\ M \ %
4 otor s/ Motor s, |
A ~ __PsC B ~ _PSC SN — PSC el
©
Poznamka: Nékteré modely P266A, §
P266B a P266C nemaji %

triaky M2 nebo M3.

Obrézek 3: MozZnosti vysokonapétového zapojeni pro typy regulatoru P266A, P266B a P266C

Zapojeni s délenym vinutim/tfemi triaky aLSC  Zapojeni se dvéma triaky a LSC Zapojeni s jednim triakem
pro regulatory typu P266E pro regulatory typu P266E pro regulatory typu P266E
(pouze 208/240 V stF.) (pouze 208/240 V stf.) (pouze 208/240 V stF.)
&' e'e'ees eeeses e'e'e'se
FRBEERE EEHRHBEH RN
M3 M2 M1 L1 L2/NL2/N M3 M2 M1 L1 L2/NL2/N M1 L1 L2/NL2/N
208/240 V stf-. 208/240 V stF. 208/240 V stf.
Voliteln)’// | Volitelny S A~ . .
nizkorychlostni Pomocny nizkorychlostni =< Pomocny /7 Pomocny
kondenzéator kondenzator kondenzéator / kondenzator / kondenzator
SO iavni Pomocna SO avni Pomacna Hlavni Pomocna
vinuti vinuti vinuti vinuti vinuti vinuti
1 \ 1 : -
\ Motor s \ Motor s AN Motor s E‘
A ~N _ _ PsC B ~N _ _ PsC C ~ — - PSC o
Poznamka: Svorky L2/N jsou pfipojeny interné. Poznamka: Nékteré modely P266E nemaji :5
3

triaky M2 nebo M3.
Obrézek 4: MozZnosti vysokonapétového zapojeni pro typ regulatoru P266E
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Tabulka 1: Volby vysokonapétovych zapojeni a rozsahy napéti typa produktu

Typové Délené vinuti/ Dvoutriakové s Jednotriakové zapojeni
¢islo tritriakové s nizkorychlostnim kondenzatorem
vyrobku | nizkorychlostnim

zapojenim

kondenzétoru

208/240 V stF. 208/240 V sti. | 380/460 V sti. | 460/575V stf. | 208/240 V st. 380/460 V stif. | 460/575 V stf.
P266AA Viz obrazek 3A Viz obrézek 3B Viz obrézek 3C
P266AB Viz obrazek 3A Viz obrazek 3B Viz obrézek 3C
P266AC Viz obrézek 3C
P266AD Viz obrézek 3C
P266BC Viz obrazek 3C
P266BD Viz obrézek 3C
P266BG Viz obrazek 3B Viz obrézek 3C
P266BH Viz obrazek 3B Viz obrazek 3C
P266EA Viz obrazek 4A Viz obrazek 4B Viz obrézek 4C
P266EB Viz obrazek 4A Viz obrézek 4B Viz obrazek 4C
P266EC Viz obrézek 4C
P266ED Viz obréazek 4C
P266EE Viz obrdzek 4C
P266EF Viz obrézek 4C
P266CH -- -- Viz Viz

obrazek 3B obrazek 3C

Instalace a sefizeni

VSechny regulétory fady P266 se dodavaji s vychozimi
hodnotami a reZzimy nastavenymi ve vyrobnim zavodé.
U vétsiny aplikaci tyto vychozi hodnoty a rezimy
nevyzaduji Upravy v misté pouZiti.

Pokud zplsob pouZiti regulatoru fady P266 vyZaduje
zménu hodnot nebo rezimd nastaveni, musite:

1. Vypocitat nové hodnoty a urcit nové rezimy
nastaveni potfebné pro novy zpusob pouziti.
(Viz ¢ast Regulaéni hodnoty a rezimy fady P266.)

2. Zménit stavajici nastaveni na regulatoru na nové
hodnoty a reZimy pomoci rozhrani pro nastaveni
regulatoru fady P266. (Viz ¢ast Hodnoty a reZimy
nastaveni.)

Rozhrani pro nastaveni regulatoru rady P266

Rozhrani pro nastaveni regulatoru fady P266 sestava
na bloku pfepinac¢t DIP s osmi binarnimi prepinadi,
tlaéitkovym prepinaéem a zelenou svételnou diodou
(LED) (obrazek 2). Pfepnutim spinacu DIP a uloZzenim
novych nastaveni muzete zménit vychozi tovarni
hodnoty a rezimy nastaveni. Pocet bliknuti LED

diod (ve sledu) udava hodnotu a/nebo rezimy, které
ukladate. Vice informaci o sledech blikani LED diod,
hodnotach a rezimech viz Tabulka 2.

Béhem normalniho provozu je zelena dioda LED
rozsvicena. Pokud stisknete a podrzite tlacitko, LED
dioda na 3 sekundy zhasne a poté dvakrat blikne. LED
dioda poté znovu na 3 sekundy zhasne a tfikrat blikne
a pokracuje v tomto schématu dokud neblikne
sedmkrat nebo dokud neuvolnite tlagitko.

Kazdy sled bliknuti udava hodnotu nebo hodnotu a sadu
nastaveni rezimd. Uvolnénim tla¢itka po probéhnuti
pozadovaného sledu bliknuti se provede uloZeni
hodnoty a/nebo rezima, které jsou aktualné nastaveny
na bloku pfepinacu DIP. Vice informaci viz Tabulka 2.

Po dokonceni instalace prepnéte vSechny prepinace
DIP do polohy ZAPNUTO a zablokujte tak pouzivani
tlacitka.

Regulaéni hodnoty a rezimy rady P266
Regulatory fady P266 maji az deset hodnot a rezim(
(v Sesti posloupnostech blikani), které je mozno ménit
v provoznich podminkach. Viz Tabulka 2 pro vice
informaci o posloupnostech blikani a pfifazenych
hodnotach a rezimech.

Pocate€ni hodnota napéti

Rozbéhové napéti (V stf.) je napéti pfivadéné
regulatorem fady P266 do motoru ventilatoru pro
dosazeni minimalnich otacek potfebnych pfi
konkrétnim zpusobu pouziti.
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Hodnota rozbéhového napéti je procentualnim
podilem vstupniho napéti regulatoru fady P266. Pro
vypocet hodnoty rozbéhového napéti pro dany zplsob
pouziti pouzijte nasledujici vzorec.
Rozbéhové
napéti (V stf.) _ Hodnota rozbéhového
B napéti (%)

Vstupni sitové napéti
regulatoru P266 (V stf.)

Rezim nizkého tlaku

Rezim nizkého tlaku ur€uje, zda je motor ventilatoru
zapnuty (pfi rozbéhovém napéti/miniméalnich otackach)
nebo vypnuty, pokud je tlak zjiStény snimacem ovladace
P266 pod nastavenou hodnotou poc¢atec¢niho tlaku.

Hodnota poéateéniho tlaku

Pocatecni tlak (psi nebo bar) je nastavena hodnota tlaku,
pfi které regulator fady P266 za¢ne dodavat rozbéhové
napéti a spousti motor ventilatoru pfi minimalnich
otackach. Hodnota Po€ateéniho tlaku je funkce
nastavené hodnoty poc¢atecniho tlaku a rozsahu hodnot
tlaku referenéniho snimace P266. Pro vypocet hodnoty
pocatecniho tlaku pouzijte nasledujici vzorec. Viz
Tabulka 3 pro rozsahy hodnot tlaku snimace P266.
Nastaven& hodnota

rozbéhového

tlaku (bar nebo psi) Hodnota

X 250 = rozbéhového

Rozsah hodnot
tlaku snimace tlaku
P266 (bar nebo psi)

Hodnota koncového tlaku

Nastavena hodnota koncového tlaku je hodnota tlaku
(bar nebo psi), pfi které regulator fady P266 zacne
dodavat koncové napéti a motor ventilatoru bézi
maximalnimi otaCkami. Hodnota Koncového

tlaku je funkce nastavené hodnoty koncového

tlaku a celkového rozsahu hodnot tlaku referenéniho
snimace. Pro uréeni hodnoty koncového tlaku pfi
daném zpusobu pouziti pouzijte nasledujici vzorec.
Rozsahy hodnot tlaku snimace P266 najdete

v tabulce Tabulka 3.

Nastavena hodnota
koncového tlaku

(bar nebo psi) Hodnota
X 250 = koncového
Rozsah hodnot
tlaku

tlaku snimace
P266 (bar nebo psi)

Rezim déleného vinuti

Neékteré jednofazové motory s PSC maji délena vinuti
tvofena vodici motoru. Zapnuti reZzimu délenych vinuti
umoznuje triaku M2 pfivadét napéti do hlavnich vinuti
(a nikoli do pomocnych vinuti), coZ zvySuje u¢innost
motoru (obrdzek 3A a obrazek 4A).

Poznémka: ReZim rozdélenych vinuti je dostupny

pro pouze 240 VAC jednofazové PSC motory, které
maji rozdélen& kabelova vedeni vinuti. Chcete-li
zjistit, zda je dany motor mozno zapojit tak, aby byl
aktivovan rezim délenych vinuti, nahlédnéte do pokynu
vyrobce pro instalaci motoru.

ReZim kompresortd Copeland Digital Scroll™
ReZim digitalnich spirdlovych kompresord umozZziiuje
pouzivat regulatory fady P266 v systémech

s digitalnimi spirdlovymi kompresory. Pokud pfi praci
s digitélnim spirdlovym kompresorem nezapnete
rezim digitalniho spirdlového kompresoru, mize dojit
k oscilaci kondenzatoru.

RezZzim koncového napéti

Koncové napéti je vystupni napéti regulatoru rady
P266 (udavané jako procentudlni podil plného
napéti), které je udrzovano, je-li sledovany tlak roven
koncovému tlaku nebo vétsi nez koncovy tlak. Rezim
koncového napéti maze byt nastaven bud na 95 %
nebo 97 % celkového vstupniho napéti. Viz obrazek 5.

Rezim _| 95 nebo 97 % _

koncového maximalniho napéti
S napéti
o
% 0\0‘\) |
S Rezim " \,\60‘(\ ‘
o nizkého 0 |
:O tlaku w
= . zapnut
*Q Rozbéhové4+ —" — ‘
Q Lo t
S napéti v
= Rezim nizkého tlaku

|vypnut

o

% ! ‘

k=] 0 L] [

| Rozbéhovy Koncovy

tlak tlak

s|sy NIEA" 992

Tlak u snimace

Obrazek 5: Vztah mezi proménnymi regulatoru
otacek ventilatoru P266
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Rezim nizkorychlostniho kondenzatoru

PFi nékterych rychlostech ventilatoru maze byt
nizkorychlostni kondenzéator (LSC) (dodavany
uzZivatelem) pfipojen ke triaku M3 regulatoru fady
P266 a ovladaného ventilatoru motoru (obrazek 3

a obrazek 4). Nizkorychlostni kondenzator se aktivuje
pfi nizkych napétich, aby bylo dosazeno vyssi
Ucinnosti a vykonu motoru ventilatoru. Je-li
nizkorychlostni kondenzéator pouzit, aktivujte

reZim provozu s timto kondenzéatorem.

Nizkorychlostni kondenzator ~ Nizkorychlostni kondenzator

Koncové zapnut vypnut
napéti T~ -

5 |
o

9]

S 0\0& ‘
S <«

S Cvi— Prepinacinapti — 0% ————
0 () ‘
g N

. |
Rozbéhové

napéti
«— LPM q LPM
zapnuto

o vypnuto |

=)

2 ¥

3 ! |

Rozbéhovy Koncovy
tlak tlak

S8y~ AD 992

Tlak u snimace

Obrézek 6: Provoz s nizkorychlostnim
kondenzatorem

Poznéamka: Volitelny nizkorychlostni kondenzator
by mél mit shodné rozsahy napéti a hodnotu
mikrofaradd s pomocnym kondenzatorem dodavanym

vyrobcem, ale nesmi pfekrocit hodnotu 15 mikrofaradd.

Poznamka: Rovnéz musite nastavit hodnotu
pfechodového napéti pokud je nizkorychlostni
kondenzéator pouZit v daném vyuZiti regulatoru fady
P266. Vice informaci o nastaveni hodnoty pfepinaciho
napéti viz ¢asti Hodnota prepinaciho napéti a Uréovani

hodnoty prepinaciho napéti.

ReZim s pomocnymi stupni ventilatoru

Regulator fady P266 mUzete nastavit do rezimu, ktery
umoznuje stfidavé zapinani a vypinani az tfi pfidavnych
motoru ventilatoru (s pevnymi otaékami) nebo stupnu
ventilatoru ve spojeni s proménnou rychlosti ventilatoru
regulovanou regulatorem fady P266.

Pro ovladani pomocnych spousté&i motor(/stupnd
ventilatoru mohou byt pfipojeny tfi nizkonapétové obvody
(obrazek 2). Viz Tabulka 2 pro informace o nastaveni
¢isla pomocnych vétrakd pouzitych v daném vyuziti.

Obrazek 7 znazorfiuje pouZziti regulatoru fady P266

s jednim pomocnym ventilatorem pracujicim ve spojeni
s ventilatorem s regulovanou rychlosti. Pokud zatizeni
kondenzatoru prekroci vystupni vykon ventilatoru

s regulovanou rychlosti, regulator fady P266 zapne
pomocny ventilator a pfepne ventilator s regulovanou
rychlosti (P266) na novy pocatecni tlak.

‘17 Rozsah otacek ventllatorUﬁ
A

H
e
| % prekryti &
Celkova | i ventilatoru i | 2
‘ | | e/| g
..(E | I i Q’LQ’
= Prepnuti /j/\ |
% stupné ! qx\“ Vystup
o ventilatoru P266 | f,x\W pomocného
] Y ventilatoru a
=~ 1 | [ 1/ ventiltoru P266 |
stuperi [ |—< A |
= ©
S_ ‘ \)?7'% Vystup |
S o < o pomocného
1] | R B 2 ventilatoru |
> , 5\\)9 E s
S |/\H 8 N I
> >
0 ] ] > >
Rozbéhovy Koncovy
tlak Tlak u snimace tlak

Obrazek 7: Ventilator s regulovanou rychlosti
(P266) pracujici s jednim pomocnym (spinanym)
stupném ventilatoru v celém rozsahu tlaku

Hodnota prekryti pomocného ventilatoru

Hodnota prekryti pomocného ventilatoru uréuje prekryti
rozsahu tlakd (jako procentuélni podil z celkového
[Skrticiho] rozsahu tlaku) mezi stupni ventilatoru
nastavenymi na regulatoru fady P266. Hodnota
prekryti ventilatoru je stejné pro vSechna nastaveni
pomocnych stupnt ventilator(l na regulatoru.

ZvySenim hodnoty pfekryti pomocného ventilatoru
snizi ¢etnost stfidavého zapinani a vypinani
pomocnych ventilator( a zvysi rozdil tlaka mezi
pomocnymi stupni ventilatoru (€imz se zvySi rozsah
tlak(l kazdého pomocného stupné ventilatoru).

Poznamka: Pokud je regulator fady P266 nastaven
pro provoz bez pomocnych ventilatord, neni hodnota
prekryti pomocného ventilatoru pouzita. Viz Tabulka 2
pro informace o nastaveni €isla pomocnych vétraki
pouzitych v daném vyuZziti.

Hodnota pfepinaciho napéti

Hodnota prepinaciho napéti udava napéti, pfi
kterém regulator fady P266 zapina a vypina triak
M3 a nizkorychlostni kondenzator (obrazek 6).
Viz Uréovani hodnoty prepinaciho napéti.
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Hodnoty a reZzimy nastaveni

Chcete-li zménit nastaveni a hodnoty na regulatoru
fady P266:

1. Urcete nastavené body provozniho tlaku (psi
nebo bar), vstupni a vystupni napéti (V stf.)
a dalsi provozni rezimy pro dana pouZziti
regulatord chladi¢d motoru ventilatora.

2. Prevedte zvolené body nastaveni tlaku (psi nebo
bar) a cilova napéti (V stf.) na hodnoty regulatoru
fady P266. Viz ¢asti Regulaéni hodnoty a reZimy
fady P266 a Tabulka 2.

3. Prestavte spinace DIP pro nastaveni novych
hodnot nebo rezim(. Viz Nastaveni bloku
pfepinacd DIP.

4. Stisknéte a pridrzte tlagitko, dokud pocet bliknuti
LED diody neoznaci pozadovanou hodnotu nebo
sadu hodnot a/nebo nastaveni rezimu. Tlacitko
pustte po:

« dvou bliknutich chcete-li ulozit nastaveni
rezimu nizkého tlaku a hodnotu
rozbéhového napéti

* tfech bliknuti chcete-li ulozit hodnotu
rozbéhového napéti

e CtyFech bliknutich chcete-li ulozit hodnotu
koncového tlaku

e péti bliknutich chcete-li ulozit rezimy nastaveni,

délenych vinuti, koncového napéti, rezimu
nizkorychlostniho kondenzatoru a pomocnych
stupnd ventilatoru

» Sesti bliknutich chcete-li ulozit hodnotu
prekryti pomocného ventilatoru

« sedmi bliknutich chcete-li ulozit hodnotu
prepinaciho napéti

Poznamka: Pro vice informaci o hodnotach
a rezimech, které jsou spojeny s pocétem bliknuti
LED diod viz Tabulka 2

5. Pro dalSi hodnotu a/nebo rezim, ktery potfebujete
zménit, opakujte kroky 3 a 4.

6. Po ulozeni vSech novych hodnot a rezim(
nastaveni, nastavte vSechny pfepinace
DIP do polohy zapnuto pro uzaméeni
funkce tlacitka.

Nastaveni bloku pfepinac¢a DIP
Chcete-li nastavit nové hodnoty a rezimy na pfepinacim
bloku DIP:

1. Prepnéte vSechny pfepinace na bloku pfepinaci
DIP do polohy vypnuto.

2. Prepnéte ocislované spinace do polohy zapnuto

tak, ze se soucet ¢isel pfepinacu (v poloze
zapnuto) rovna pozadovanym hodnotam
nastaveni. Zaénéte s prepinaéem s nejvyssim
moznym c¢islem, které je mensSi nez hodnota
nastaveni. (Napfiklad, pokud je poZadovana
hodnota nastaveni 185, pfepnéte na hodnotu
zapnuto nejdfive prepinac 128. Poté prepnéte
na hodnotu zapnuto pfepinac 32, nasledné 16,
8 a 1[128+32+16+8+1=185] [obrazek 8]).

Rezimy nastaveni vyZaduji pfepnuti pouze
jednoho nebo dvou pfepinacu na bloku
prepinacl DIP, v zavislosti na reZzimu. Vice
informaci o hodnotach a rezimech, které jsou
spojeny s poctem bliknuti LED diod, najdete
v tabulce Tabulka 2.

Zapnuto

s

DIP_swich

N © o v o« -

OBRp266,

Obrazek 8: Blok pfepinac¢u DIP s pfepinaci
v poloze pro hodnotu nastaveni 185

DULEZITE: V8echny prepinace na prepinacim
bloku DIP musi byt nastaveny do spravnych poloh
pro dané pouziti pfed stlacenim a uvolnénim tlacitka
pro uloZeni hodnot a/nebo rezim( nastaveni. Pro

vice informaci o polohach prepinacl viz Tabulka 2.

ReZim testovaciho napéti

Rezim testovaciho napéti je nastroj pro nastaveni

a diagnostiku ve firmware regulatoru fady P266, ktery
umoznuje testovat provoz chladie motoru ventilatoru
pfi rtznych hodnotach napéti v poli a urcit optimalni
hodnotu rozbéhového napéti pro dané pouziti
regulatoru fady P266.

ReZim testovaciho napéti rovnéz umozriuje urcit
a nastavit optimalni hodnotu pfepinaciho napéti
pro triak M3 v pouzitich regulatoru fady P266.
které vyuzivaji nizkorychlostni kondenzator.

Chcete-li pouzit rezim testovaciho napéti, potfebujete:

» model regulatoru fady P266, navrzeny pro dané
pouziti kondenzator( ventilatoru;

»  pristup ke kondenzatoru (a motoru ventilatoru)
fizeny regulatorem fady P266;

» svorkovy ampérmetr s rozsahem 15 A (pro
kontrolu pfepinaciho proudu pfi uréovani hodnoty
pfepinaciho napéti);
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izolovanou sondu pro stlaceni tla¢itka a zménu
poloh prepinacl DIP;

zdroj napajeni 24 V stf. tfidy 2 (pouze pro modely
regulatoru fady P266, které vyzaduji externi zdroj
napajeni 24 V stt.);

nizkorychlostni kondenzator (LSC), s velikosti pro
motor ventilatoru (pouze pro pouziti regulatoru
fady P266, které pouzivaji nizkorychlostni
kondenzatory).

Poznamka: Kondenzator LSC by mél mit
shodny rozsah napéti i hodnotu v mikrofaradech

Nastavte regulator fady P266 a chladi¢ motoru
ventilatoru na zamysleny provoz, nastavenim
pozadovanych hodnot a rezimd provozu pro
dané pouziti chladi¢e ventilatoru. Pro postupy
viz Instalace a sefizeni.

Uréovani hodnoty pfepinaciho napéti

V rezimu testovaciho napéti mGzete uréit a nastavit
optimalni hodnotu pfepinaciho napéti v pouZitich
regulatoru fady P266 které vyuZivaji voliteIné
nizkorychlostni kondenzéatory. Chcete-li urcit

a nastavit hodnotu pfepinaciho napéti:

s pomocnym kondenzatorem vyrobce motoru, 1. Pfipevnéte, zapojte a nastavte regulator fady P266
nesmi vak prekrogit hodnotu 15 mikrofaradd. a chladi¢ motoru ventilatoru pro provoz v rezimu
testovaciho napéti. Viz ¢ast Nastaveni reZzimu
Nastaveni rezimu testovaciho napéti testovaciho napéti.
Prgd zapOjenlm,reguIat(v)r}J rady P2,66 a.spustenlm Poznamka: Nezapojujte nizkorychlostni
rezimu testovaciho napéti na regulatoru: . " X
kondenzatory dfive neZ v kroku 6 tohoto postupu.
I Si predtéte nasleduict smérmice a postupy 2. Nastavte vechny prepinace DIP kiomé
- ' prepinace 1 do polohy zapnuto; pfepinac
2. Prfipevnéte a zapojte regulétor fady P266 1 nastavte do polohy vypnuto.
v.danem pOUZvItI 'kondven.zatoru a prohlédnéte 3. Pripojte k regulatoru fady P266 sitovy napétovy
si tyto dodateéné smérnice: zdroj (a externi zdroj napéajeni 24 V stf. na modelech
» Detaily o zapojeni konkrétniho modelu viz které to vyzaduiji), poté béhem prvnich 30 sekund
nalepka uvnitf krytu skfiné regulatoru fady po pfipojeni zdroje tfikrat stisknéte a uvolnéte
P266. Pro rizné moznosti zapojeni viz tlacitko. LED dioda se vypne a zUstane vypnuta
Zapojeni. a motor ventilatoru zvysi ota¢ky na maximum
. . P (na 95 nebo 97 % maximalniho napéti) a zGstane
e Zapojte pomocna a hlavni vinuti podle . o . .
: sy < . . na maximalnim napéti po dobu az 5 minut.
instrukci vyrobce motoru a pozadavkid daného
vyuziti. Pokud dané pouziti a motor dovoluje 4. Pfi maximalnim napéti pouzijte svorkovy
provoz s rozdélenymi vinutimi, rozdélte vinuti ampérmetr pro kontrolu proudového odbéru
(v misté vedeni vinuti) a napajejte je oddélené. (v ampérech) pomocnych vinuti motoru ventilatoru
Viz obrazek 3 a obrazek 4. a zaznamenejte proudovy odbér pomocnych vinuti
. e e, motoru pfi maximalnim napéti.
» Pokud dané pouZziti vyuziva volitelny
nizkorychlostni kondenzator, zapojte LSC 5. Odpojte od regulatoru fady P266 sitovy napajeci
ke triaku M3 a motoru pouze po kontrole zdroj (a u modelu, které to vyzaduji, i externi
a zaznamu maximéainiho proudového odbéru. napajeci zdroj 24 V stf'.).
Viz Urcovani hodnoty prepinaciho napeéti. 6. Zapojte nizkorychlostni kondenzator na triak M3
«  Pokud model regulatoru fady P266 vyzaduje a pomocna vinuti motoru. (MoZznosti zapojeni triaku
externi zdroj napajeni 24 V stf. pro provoz M3 najdete na obrazcich obrazek 3 a obrazek 4.)
regulatoru, pfipojte napajeni k regulatoru. 7. Nastavte viechny prepinace DIP kromé prepinadti
(Detaily (0] poiadavcich externiho napéjeni viz 8 a 32 do polohy vypnuto; p‘r‘epinaée 8a32
nélepka zapojeni uvnitf krytu skfiné regulatoru nastavte do polohy zapnuto. (8 + 32 = 40 %
rady P266.) maximalni hodnoty napéti.)
¢« Nemusite pfipojovat, zapojovat nebo napajet 8. Pripojte k regulatoru fady P266 sitovy
snima¢ P266, nebo zatéZovat kondenzator napétovy zdroj (a externi zdroj napéjeni 24 V stf.
pro spusténi regulatoru fady P266 v rezimu na modelech které to vyZaduji), poté béhem
testovaciho napéti. Rezim testovaciho prvnich 30 sekund po pfipojeni zdroje tfikrat
napéti umoZiuje pouZit pfepinace DIP pro stisknéte a uvolnéte tlacitko. LED dioda se vypne
nastaveni dodavaného napéti regulatorem a zUstane vypnuta a motor ventilatoru zvysi otacky
fady P266 k motoru. na 40 % maximélniho napéti (po dobu az 5 minut).
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10.

11.

12.

13.

14.

Pfi 40 % maximalniho napéti pomoci

svorkového ampérmetru zkontrolujte proudovy
odbér (v ampérech) pomocnych vinuti motoru
ventilatoru pfipojenych k obéma kondenzatoriim

a zaznamenejte proudovy odbér pomocnych vinuti
motoru pfi 40 % napéti.

Opakuijte Krok 7, ale zvyste hodnotu napéti

0 8 %, poté opakujte Krok 8, Krok 9 a Krok 10
pfi zvySenych hodnotach napéti, dokud

se proudovy odbér nerovna proudovému
odbéru (pfi maximalnim napéti),
zaznamenanému v Krok 4.

Poznémka: Pokud se motor zastavi nebo nebézi
hladce, snizte hodnotu napéti na prepinacich
DIP o0 4 % a otestujte chod motoru.

Hodnota napéti uréena prepinaci DIP je nyni
rovnha maximalnimu napéti nizkorychlostniho
rezimu nebo hodnoté pfepinaciho napéti.

Stisknéte a drzte tlagitko, dokud LED dioda
3krat neblikne, poté tlacitko uvolnéte. Hodnota
pfepinaciho napéti je nastavena a uloZzena

na regulatoru fady P266.

Poznamka: Pokud chcete, rovnéz urCete

a nastavte hodnotu rozb&hového napéti pro
regulétor fady P266 a motor, miizete prejit
pfimo na Krok 3 postupu Uréeni hodnoty
rozbéhového napéti.

Odpojte napéjeni regulatoru fady P266 a nastavte
vSechny pfepinace DIP do polohy zapnuto pro
uzamcéeni funkce tlacitka.

Pro obnoveni standardni regulace otdéek motoru
znovu pfipojte k regulatoru fady P266 napajeni.

Ur€eni hodnoty rozbéhového napéti

V rezimu testovaciho napéti mizete rovnéz urcit
a nastavit hodnotu rozbéhového napéti v daném
pouziti regulatoru fady P266.

Chcete-li urcit a nastavit hodnotu rozbéhového napéti:

1.

Pfipevnéte, zapojte a nastavte regulator fady P266
a chladi¢ motoru ventilatoru pro provoz v rezimu
testovaciho napéti. Viz ¢ast Nastaveni rezimu
testovaciho napéti.

Poznamka: Pokud dané pouziti vyuziva rezim
délenych vinuti a rezim nizkorychlostniho
kondenzatoru, zapojte délena vinuti a nizkorychlostni
kondenzator podle pozadavk( daného pouziti
(obrazek 3A a obrazek 4A).

Pripojte k regulatoru fady P266 sitovy napétovy zdroj
(a externi zdroj napajeni 24 V stf. na modelech které
to vyZaduiji), poté béhem prvnich 30 sekund

po pfipojeni zdroje tfikrat stisknéte a uvolnéte tlagitko.
LED dioda se vypne a zlistane vypnuta.

Nastavte prepinace DIP tak, Ze celkova

hodnota zapnutych pfepinacl je rovna hodnoté

v procentech shodné nebo mirné vyssi, nez

je hodnota odhadovaného rozbéhového napéti.
(Pokud je napriklad odhadované rozbéhové napéti
motoru 25 % celkového napéti, zapnéte prepinace
16,8,4a2.16 +8+4 +2 =30 %, coZ je o néco
vice nez odhad danych 25 %.) Motor ventilatoru
zvysSi otacky na 30 % maximalniho napéti a tyto
otacky udrzi.

Prohlédnéte provoz motoru ventilatoru a urcete,
zda aplikované rozbéhové napéti rozbéhne motor
na pozadované pocatec¢ni otacky:

» Pokud pocéatec¢ni otacky a provoz motoru
odpovidaji pozadavkim daného pouZiti,
prejdéte na Krok 5.

» Pokud poc¢éatec¢ni otacky nebo provoz
neodpovidaji poZzadavkiim daného pouZiti,
vratte se na Krok 3 a nastavte novou
odhadovanou hodnotu rozbéhového napéti
pro vytvoreni poZadovanych pocatecnich
otacek motoru.

Pokud motor béZi na poZzadované rozbéhové otacky
(hodnotu rozbéhového napéti), stisknéte a drzte
tla¢itko dokud LED dioda 2 krat neblikne a poté
tlac¢itko uvolnéte. Hodnota rozbéhového napéti

je nastavena a uloZena na regulatoru fady P266.

Odpojte napajeni regulatoru fady P266 a nastavte
vSechny pfepinace DIP do polohy zapnuto pro
uzamceni funkce tlacitka.

Pro obnoveni standardni regulace ota¢ek motoru
znovu pfipojte k regulatoru fady P266 napajeni.
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Elektronické tlakové snimace regulatoru P266

Reguléatory fady P266 jsou navrZzeny pro podporu bud
jednoho nebo dvou elektronickych snimacu tlaku
regulatoru Johnson P266 pro sledovani tlaku
kondenzatoru.

Snimace P266 jsou specializované verze
elektronickych snimacu tlaku fady P499, navrzené
pro pouZiti s regulatory fady P266. Dostupné modely
shimace P266 najdete v tabulce Tabulka 3.

Poznamka: Pfi pouZitich regulatoru fady P266
vyuZivajicich dva snimace P266 preferuje regulator
fady P266 vzdy snimac, ktery snima vysSi tlak.

Viz fady P499 elektronickych snimacd tlaku vyrobniho/
technického magazinu (LIT-12011190) pro informace
0 instalaci snimact P266.

Tabulka 3: Elektronické snimace tlaku P266SNR

Cislo kédu
vyrobku

Popis

P266SNR-1C | Elektronicky tlakovy snimac:
Celkovy rozsah 0 az 35 barua
se Ctvrtpalcovou pfipojovaci

objimkou SAE a 2 metry kabelu.

DULEZITE: Pokud jsou k regulatoru fady P266
pfipojeny dva snimace P266, musi byt oba stejného
modelu (€islo kddu vyrobku). Chybné pfipojeni
stejnych modeld snimac¢u P266 k regulatoru fady
P266 muze vést k nestalému chovani regulatoru.

P266SNR-2C | Elektronicky tlakovy snimac:
Celkovy rozsah 0 az 52 barua
se Ctvrtpalcovou pfipojovaci

objimkou SAE a 2 metry kabelu.

Technické udaje

Reguléator otaéek ventilatoru fady P266xxx-x s jednofdzovym kondenzatorem

Vstupni zdroj napéti

208/240 V stf. 50/60 Hz, 380/460 V sti. 50/60 Hz nebo 480/575 V stf. 50/60 Hz (podle
modelu). (Jmenovity napétovy rozsah a schéma zapojeni daného modelu najdete
na Stitku uvnitf krytu regulatoru P266.)

Zkratovaci proud
jistici tfidy H)

Vhodné pro obvody schopné dodat nejvice 5 000 A rms symetricky, 600 V (pfi ochrané

Nizkonapétovy zdroj napéajeni

Typy P266A, P266B a P266C: Externi transformatorovy zdroj 24 V stt. tfidy 2, 20 VA
Typy P266Exx: Nizkonapétovy zdroj proudu pro regulator P266 je dodavan
zabudovanym transformatorem.

Poznamka: Pokud jsou startéry pomocnych ventilatord pfipojeny k regulatordm typu
P266E je nutné dodat externi zdroj bezpe¢ného stfidavého extranizkého napéti
(SELV) pro napéjeni startérd ventilatoru (obrazek 2).

Okolni provozni podminky

Teplota: -40 aZ 60 °C (-40 az 140 °F)
Vlhkost: AZ do 95% RV nekondenzujici; maximalni rosny bod 29 °C (85 °F)

Podminky prostfedi pro
prepravu a skladovani

Teplota: -40 az 85 °C (-40 az 185 °F)
Vlhkost: Az do 95% RV nekondenzujici; maximalni rosny bod 29 °C (85 °F)

Nizkonapétova pripojeni

1/4 palce. Svorky pro rychlé pfipojeni, 30 m maximalni délky zapojeni

Vstupni snimaé
analogového signalu

Tlakovy snimaé P266SNR-x: 5 V ss. pro 0,5 az 4,5 V ss. podil metrického

Zaveérny typ NEMA 3R, IP54

Konstrukce skfiné

Hlinikovy vstfikovy odlitek

Konstrukce krytu

UV stabilizovany polykarbonat

Regulator otacek ventilatoru fady P266 s jednofazovym kondenzatorem 95



Reguléator otaéek ventilatoru fady P266xxx-x s jednofdzovym kondenzatorem

Rozméry (V x S x H) 159 x 177 x 70 mm
Hmotnost Hmotnost nejtéZz3iho modelu: 1,0 kg
PFiblizna hmotnost pro prepravu: 1,2 kg
Shoda s pozadavky norem Evropa: Znac¢ka: CE vyhovujici; CENELEC EN 60947-1 & 4-2;
asmernic Nafizeni RoHS (2002/95/EC); Nafizeni WEEE (2002/96/EC)

Severni Amerika: Soubor cULus 244421,
FCC — kompatibilita CFR 47, oddil 15, pododdil B, tfida B
Industry Canada (IC) Ve shodé s kanadskym predpisem ICES-003, omezeni tfidy B

Australie: Kompatibilni s C-Tick (N1813)

Technické Gdaje jsou jmenovité a odpovidaji pfipustnym pramyslovym normam. V pripadé aplikaci, jejichz podminky neodpovidaji témto
Udajdm, se obratte na spole¢nost Johnson Controls, aplikované inzenyrstvi, tel. (414) 524-5535. Spole¢nost Johnson Controls, Inc.
neodpovida za Skody vzniklé nespravnym pouzitim nebo nevhodnym zachazenim s jejimi vyrobky.

V souladu s normami emisi Spojenych statd (FCC)

Toto vybaveni bylo testovano a shledano vyhovujici pro omezeni digitalnich zarizeni tfidy B, ve shodé s oddilem 15 pravidel FCC. Tato
omezeni jsou navrZzena k poskytovani rozumné ochrany proti nebezpecnym interferencim v obytnych aparaturach. Toto vybaveni vytvas,
pouziva a mdze vyzarovat radiovou frekvencni energii a, pokud neni nainstalovano a pouzivano v souladu s instrukcemi, mdze zptsobovat
Skodlivé interference v radiovych komunikacich. Nicméné neni poskytovana zadna zaruka, Ze se v konkrétni instalaci interference neobjevi.
Pokud toto vybaveni zpdsobuje Skodlivé interference pfijmu radia nebo televize, coZ je mozné urcit vypnutim a zapnutim vybaveni, doporucuje
se uzivateli pokusit se upravit interferenci jednou nebo vice z nasledujicich metod:

- Preorientujte nebo prfemistéte prijimaci anténu.

- ZvySte prostor mezi vybavenim a prijimacem.

- Pripojte vybaveni do zasuvky na jiném okruhu, nez je pripojen pfijimac.

- Pro pomoc vyhledejte prodejce nebo zkuSeného technika radiovych/televiznich pristroja.

V souladu s normami emisi Kanady

Tento digitalni pfistroj tfidy (B) splriuje vSechny pozadavky predpist o vybaveni pdsobicim-interference.

Johnson /)))(' Building Efficiency

ContrO S 507 E. Michigan Street, Milwaukee, WI 53202

Johnson Controls/PENN® jsou registrované ochranné znamky spolenosti Johnson Controls, Inc.
VSechny ostatni uvedené ochranné zndmky jsou znamkami pislusnych vlastnik. © 2010 Johnson Controls, Inc.
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Regulator predkosci jednofazowego wentylatora

skraplacza z serii P266
Instrukcja instalacji
P266xxx-X

Nr czesci 24-7664-2705, wer. D
Wydano 27 Sierpien 2010
Zastepuje 8 kwietnia 2010

Zastosowanie

WAZNE: Regulatora predkosci jednofazowego
wentylatora skraplacza z serii P266 nalezy uzywac
tylko jako regulatora sterowania. Jesli awaria lub
wadliwe dziatanie regulatora z serii P266 mogtoby
doprowadzi¢ do obrazen ciata lub uszkodzenia
sterowanego (wzglednie innego) urzadzenia,

w systemie sterowania nalezy zastosowacé
dodatkowe $rodki ostroznosci. W takim wypadku
nalezy zainstalowac i utrzymywac inne urzadzenia,
na przykfad systemy nadzorcze lub alarmowe,
regulatory zabezpieczajgce lub ograniczajace, majace
na celu ostrzeganie albo zabezpieczenie przed awarig
badz wadliwym dziataniem regulatora z serii P266.

PRZESTROGA: Ryzyko uszkodzenia
mienia

Do sterowania predkoscig wentylatora

za pomoca regulatora z serii P266 nalezy
uzywac tylko jednofazowych silnikdw

z kondensatorem pracy podtgczonym
podczas rozruchu (silniki PSC)
zatwierdzonych przez producenta.
Zastosowanie innego silnika niz jednofazowy
silnik PSC moze spowodowac jego
uszkodzenie lub uszkodzenie innego mienia.

A

Regulator predkosci jednofazowego wentylatora
skraplacza z serii P266 jest ekonomicznym,
kompaktowym, odpornym na warunki zewnetrzne

i trwatym urzadzeniem do sterowania predkos$cig
jednofazowych silnikbw PSC szeroko stosowanych
w chiodnictwie i klimatyzacji.

Regulatory predkosci wentylatora z serii P266 zostaty
zaprojektowane jako zamienniki regulatorow z serii P66
i P215 firmy Johnson Controls®. Charakteryzuijg sie one
dodatkowymi cechami i mozliwosciami zastosowania.
Montaz

Uwagi dotyczace lokalizacji

Umieszczajac i montujgc regulatory predkosci
wentylatora z serii P266, nalezy wzigé pod uwage
nastepujace wskazowki:

Upewnic sie, ze powierzchnia montazu i uzyte
materiaty utrzymajg regulator i okablowanie.

5
- =1k
e 11D
§ 5
[P266

="

|

66
(2-5/8)

Rysunek 1: Wymiary montazowe regulatora
predkosci P266 jednofazowego wentylatora
skraplacza w mm (cale)

Zamontowac regulator z serii P266 prostopadle
na pionowej powierzchni w taki sposéb, aby
zeberka radiatora skierowane byly pionowo,
a otwory przewodéw elektrycznych — w dét.

Upewnic sie, ze powietrze moze przeptywaé
pomiedzy zeberkami radiatora i zapewnié
co najmniej 10 cm luz wokét niego.

Zamontowac regulator z serii P266 z dala

od zrédet silnego promieniowania cieplnego

i w odpowiednich do pracy warunkach otoczenia.
Zob. informacje dotyczace warunkéw pracy

w sekcji Dane techniczne.

Johnson ﬂ))):(,

Controls
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Okablowanie

Nalezy zobaczy¢ schemat okablowania danego
modelu regulatora z serii P266 znajdujacy sie

na wewnetrznej etykiecie i przy wykonywaniu jego
okablowania stosowac sie do ponizszych wskazéwek:

OSTRZEZENIE: Niebezpieczenstwo
porazenia pradem elektrycznym.
Przed wykonaniem podigczenia
elektrycznego nalezy odtaczy¢ lub
odizolowaé wszystkie zrodia zasilania. Aby
catkowicie odtgczy¢ urzadzenie od zasilania,
moze by¢ konieczne wykonanie odtgczenia
lub izolacji w kilku miejscach. Dotkniecie
elementow bedacych pod niebezpiecznym
napieciem moze spowodowac porazenie

i powazne obrazenia lub nawet $mieré.

WAZNE: Nie podiaczaé do regulatora z serii P266
zasilania przed zakonczeniem wykonywania
okablowania i sprawdzeniem wszystkich potgczen.
Zwarcie lub nieprawidtowo podigczone okablowanie
moze uszkodzi¢ regulator z serii P266

i spowodowac uniewaznienie gwaranciji.

Okablowanie zasilania 24 VAC klasy 2
do sterowania P266A, P266B i P266C

il

Zasilacz 24 VAC
klasy 2

Podstawowy
zasilacz
120/240 VAC

é@ Blok przetacznikow —> @
DIP
o
LED
/ c| 6
== A
Przycisk {
©)
=yyp
(@] =
T
=V
== p
N = c
©°6°6°0°'6°0 p—
I
EEEHEHEH = 6
@ M3 M2 M1 L1 L2NL2IN @ okl
& = &
q l@
Ztacze
uziemienia ~ Obwod przetwornika ci$nienia klasy 2

we wszystkich modelach P266

P266, zaciski P2 nalezy

Rys.: P266_lwV_wirng

Elektroniczny przetwornik
ci$nienia P266

Jesli jest uzywany drugi przetwornik

tak samo jak P1.

WAZNE: Nie nalezy przekraczaé podanych
znamionowych wartosci elektrycznych regulatora
predkosci wentylatora z serii P266. Przekroczenie
znamionowych wartosci elektrycznych moze trwale
uszkodzi¢ regulator z serii P266 i spowodowac
uniewaznienie gwarancji.

WAZNE: Nalezy uzywaé wytgcznie przewodow
miedzianych 60/75 C. Okablowanie nalezy podtaczy¢
zgodnie z normami lokalnymi, krajowymi i regionalnymi.

WAZNE: Wytadowania elektrostatyczne moga uszkodzié
elementy regulatora P266. Podczas instalacji i konserwacji
regulatora P266 nalezy zachowac¢ odpowiednie srodki
ostroznosci, aby zapobiec wytadowaniom
elektrostatycznym i uszkodzeniu regulatora.

Dilugos¢ przewodow od regulatora z serii P266
do silnika wentylatora nie moze przekracza¢ 15 m.

Przewody podigczone do bloku zaciskéw linii
napiecia muszg miec¢ przekréj 3,31 mm?

(12 wg wskaznika AWG) lub mniejszy.
Przewody niskiego napiecia muszg by¢ krétsze
niz 30 m.

Obwdd sterowania 24 VAC klasy 2
modeli P266A, P266B i P266C

= A\ —— 24 VAC

o—m— ]

Wigcznik wentylatora
1 (opcjonalny)

=—m— )

m—m—3

Wigcznik wentylatora
2 (opcjonalny)

Wiacznik wentylator:
3 (opcjonalny)

®)

Sterowanie pomocniczego wentylatora klasy 2
o niskim napigciu (< 30 V) Okablowanie
do sterowania P266E

Zewnetrzny zasilacz niskiego
napigcia typu SELV

Linia napiecia VAC
P!
)

C

Zasilacz niskiego odstawowego zasilacza

napigcia klasy 2 (<30 V.

®

—m— ]

—m— ) Wigcznik wentylatora

m—m—3 1 (opcjonalny)
F

Wigcznik wentylatora

2 (opcjonalny)

Wiacznik wentylator.
3 (opcjonalny

okablowaé

Rysunek 2: Cechy fizyczne i schemat instalacji niskiego napiecia regulatora z serii P266
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Schemat instalacji niskiego napiecia

Rysunek 2 przedstawia elementy znajdujace sie

w obudowie regulatora z serii P266 i schemat instalacji
niskiego napiecia dla modeli P266A, P266B, P266C

i P266E.

Schemat instalacji wysokiego napiecia
Rysunek 3 przedstawia schemat instalacji wysokiego

WAZNE: Zaciski L2/N muszg by¢ podiaczone

do linii zasilania, aby regulator z serii P266
spetniat wymagania FCC i IEC klasy B dotyczace
ograniczenia zakidcen czestotliwosci radiowych.

Skorzystaj z tabeli (Tabela 1), aby okresli¢ opcje

napiecia dla regulatoréw typu P266A, i P266B i P266C,

a Rysunek 4 dla typu P266E.

Uzwojenie rozszczepione/trzy triaki

z okablowaniem LSC do sterowania P266A

(tylko 208/240 VAC)
8°6°6°6°6
HEHHH

M3 M2 M1 L1 L2/N

Opcjonalnie

pracaz =<

kondensatorem

matej predkosci ~ 4

Kondensator

pomocniczy
.

/

Uzwojenia
gitéwne

Uzwojenia
pomocnicze
1

Silnik /
— PSC

A D

208/240 VAC

Jeden triak z okablowaniem LSC
do sterowania P266A, P266B i P266C

instalacji wysokiego napiecia dostepne dla typow
P266A, P266B, P266C i P266E regulatora.

Jeden triak z okablowaniem LSC
do sterowania P266A, P266B i P266C

(208/240 VAC, 380/460 VAC i 460/575 VAC) (208/240 VAC, 380/460 VAC i 460/575 VAC)

e°'e'e°'66
HE 6

M3 M2 M1 L1 L2/N

Opcjonalnie
praca z - -
kondensatorem Linia VAC Linia VAC
matej predkosci AT~ . 1T~
=<Kc)ndens_ator / == Kondensatorf
pomocniczy pomocniczy
/ . / .
Uzwojenia Uzwojenia Uzwojenia Uzwojenia
gtéwne pomocnicze gtéwne pomocnicze
] [ =
\ \
\ \ z
B Sinik / C Silnik 7 z,
N Psc N . PsC E3
Uwaga: niektére modele P266A, §
P266B i P266C nie majg, 4
"4

trakéw M2 lub M3.

Rysunek 3: Opcje instalacji wysokiego napiecia dla typéw P266A, P266B i P266C

Uzwojenie rozszczepione/trzy triaki
z okablowaniem LSC do sterowania
P266E (tylko 208/240 VAC)

&'’ e’ee’s
HHHHHBRH

M3 M2 M1 L1 L2/NL2/N

Dwa triaki z okablowaniem
LSC do sterowania P266E
(tylko 208/240 VAC)

8°'6°'e°'e’'e6'6
CEECECECE

M3 M2 M1 L1 L2/NL2/N

Jeden triak
do sterowania P266E
(tylko 208/240 VAC)

e°'e'e°6
FREE

M1 L1 L2/NL2/N

208/240 VAC 208/240 VAC 208/240 VAC
~ T I~
Opcjonalnie Kondensator Opcjonalnie _| Kondensator| Kondensator,
praca z pomocniczy praca z “T° pomocniczy pomocniczy
kondensatorem kondensatorem/
matej predkosci matej predkosci
(LSC)  Uzwojenia Uzwojenia (LSC)  Uzwojenia Uzwojenia Uzwojenia Uzwojenia
gtéwne pomocnicze gtéwne pomocnicze gtéwne pomocnicze,
\ ' \ ! \ '
A AN Silnik B AN Silnik C \
~ PSC ~ PSC ~
— —_—

Uwaga: niektére modele P266E nie majg
triakéw M2 lub M3.

Uwaga: zaciski L2/N sg wewnetrznie potgczone.

Rys.: p266_E_HiV_wirng

Rysunek 4: Opcje instalacji wysokiego napiecia dla typu P266E
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Tabela 1: Opcje instalacji i zakresy wysokiego napiecia w zaleznosci od typu produktu

Numer Uzwojenie Dwa triaki i Jeden triak
typu rozszczepione/ | kondensator matej predkosci
produktu | trzy triaki

i kondensator

matej predkosci

208/240 VAC 208/240 VAC 380/460 VAC 460/575 VAC 208/240 VAC 380/460 VAC | 460/575 VAC
P266AA Zobacz Rysunek 3A | Zobacz Rysunek 3B Zobacz Rysunek 3C
P266AB Zobacz Rysunek 3A | Zobacz Rysunek 3B Zobacz Rysunek 3C
P266AC Zobacz Rysunek 3C
P266AD Zobacz Rysunek 3C
P266BC Zobacz Rysunek 3C
P266BD Zobacz Rysunek 3C
P266BG Zobacz Rysunek 3B Zobacz Rysunek 3C
P266BH Zobacz Rysunek 3B Zobacz Rysunek 3C
P266EA Zobacz Rysunek 4A | Zobacz Rysunek 4B Zobacz Rysunek 4C
P266EB Zobacz Rysunek 4A | Zobacz Rysunek 4B Zobacz Rysunek 4C
P266EC Zobacz Rysunek 4C
P266ED Zobacz Rysunek 4C
P266EE Zobacz Rysunek 4C
P266EF Zobacz Rysunek 4C
P266CH Zobacz Zobacz

Rysunek 3B Rysunek 3C

Konfiguracja i regulacja
Wszystkie regulatory z serii P266 sg dostarczane

z domysinymi ustawieniami fabrycznymi dla trybéw
pracy. W wiekszosci zastosowan wartosci ustawien
domysInych i tryby pracy nie wymagajg zmiany.

Jesli w danym zastosowaniu regulatora z serii P266
jest wymagana zmiana wartosci ustawien lub trybu
pracy, nalezy:

1. Obliczy¢ nowe wartosci i okresli¢ ustawienia
nowego trybu pracy wymagane dla danego
zastosowania. (Zobacz sekcje Wartosci i tryby
pracy regulatora z serii P266).

2. Zmieni¢ istniejgce ustawienia regulatora
na nowe wartosci i tryb pracy, uzywajac interfejsu
konfiguracji regulatora z serii P266. (Zobacz sekcje
Ustawianie warto$ci i trybéw pracy).

Interfejs konfiguracji regulatora z serii P266

Interfejs konfiguracji regulatora z serii P266 skfada

sie z bloku przetacznikéw DIP (osiem przetgcznikow
binarnych), przycisku i zielonej diody LED (Rysunek 2).
Zmiane wartosci ustawien fabrycznych i trybu pracy
wykonuje sie, zmieniajac ustawienie przetgcznikow
DIP i zapisujgc nowe ustawienia. Liczba mignie¢
diody LED (w sekwencji) wskazuje, jakie wartosci

i/lub tryb pracy zostaly zapamietane. Aby uzyskac
wiecej informacji o sekwencjach mignieé¢ diody LED,
zobacz: Tabela 2.

Podczas normalnej pracy zielona dioda LED $wieci

w sposob ciagty. Po nacisnieciu i przytrzymaniu
przycisku dioda gasnie na 3 sekundy, a hastepnie miga
dwa razy. Nastepnie ponownie gasnie na 3 sekundy,
po czym miga trzy razy — i tak dalej, az do siedmiu
mignie¢ lub zwolnienia przycisku.

Kazdy cigg mignie¢ wskazuje wartos$¢ lub wartosé

i ustawienie trybu pracy. Zwolnienie przycisku

po zadanej liczbie mignie¢ powoduje zapisanie tej
wartosci i/lub trybu pracy, jaki byt aktualnie ustawiony
na bloku przetacznikow DIP. Aby uzyska¢ wiecej
informaciji, zobacz: Tabela 2.

Po zakonczeniu konfiguracji nalezy wszystkie
przetaczniki DIP ustawi¢ w potozeniu ON, aby
zablokowa¢ dziatanie przycisku.

Wartosci i tryby pracy regulatora z serii P266
Regulatory z serii P266 majg dziesie¢ wartosci i trybow
(okreslone przez szes¢ sekwencji migniec), ktore
mozna zmienia¢ podczas ich pracy. Aby uzyskac
wiecej informacji o sekwencjach mignie¢ diody LED
oraz zwigzanych z nimi wartosciach i trybach pracy,
zobacz: Tabela 2.

Warto$é napiecia poczatkowego
Napiecie poczatkowe (VAC) to napiecie dostarczane
przez regulatory z serii P266 do silnika wentylatora,
aby uzyskat on minimalng predko$¢ dla danego
zastosowania.
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Wartos¢ napiecia poczatkowego okresla sie
jako procent napiecia wejsciowego regulatora
z serii P266. Aby obliczy¢ warto$¢ napiecia
poczatkowego, nalezy uzyé nastepujgcego wzoru.
Napiecie poczatkowe (VAC) — Wartos¢ napiecia
poczatkowego (%)

Napiecie (VAC) linii
wejsciowej sterowania P266

Tryb niskiego cisnienia
Tryb niskiego cisnienia okresla, czy silnik wentylatora
jest wigczony (przy napieciu poczatkowym/minimalna
predkosé), czy wytaczony, gdy cisnienie wykryte przez
przetwornik P266 jest mniejsze niz ustawiona wartos¢
cisnienia poczatkowego.

Wartosé cisnienia poczatkowego

Cisnienie poczatkowe (w jednostkach bar lub psi)

jest ustawiong wartoscig cisnienia, przy ktérej regulator
z serii P266 wysyta napiecie o wartosci poczatkowej

i porusza wentylator z minimalna predkoscig. Warto$¢
cisnienia poczatkowego jest funkcjg ustawionej
wartosci cisnienia poczatkowego i zakresu cisnienia
danego przetwornika P266. Aby obliczy¢ wartosé
cis$nienia poczatkowego, nalezy uzy¢ nastepujgcego
wzoru. Zakresy cisnienia przetwornika P266,

zobacz Tabela 3.

Ustawienie cisnienia
oczatkowego (bar lub psi e e
poczd 90 ( psi) X 250 :Wartoscmsnlenla
Zakres cisnienia przetwornika poczatkowego

P266 (bar lub psi)

Wartos$é€ cisnienia koncowego

Warto$¢ zadana cisnienia kornicowego jest cisnieniem
(mierzonym w jednostkach bar lub psi), przy ktorym
regulator z serii P266 wysyfa napiecie o wartosci
koncowej i porusza wentylator z maksymalng
predkoscig. Wartos¢ cisnienia koncowego jest
funkcjg ustawionej wartosci cisnienia poczatkowego

i catkowitego zakresu cisnienia danego przetwornika.
Aby obliczy¢ warto$c¢ cisnienia koncowego dla danego
zastosowania, nalezy uzy¢ nastepujacego wzoru.
Zakresy cisnienia przetwornika P266, zobacz Tabela 3.

Ustawienie cisnienia

koncowego (bar lub psi e .

90 ( psi) Wartos¢ cisnienia
koncowego

X 250 =
Zakres cisnienia przetwornika
P266 (bar lub psi)

Tryb dla uzwojenia rozszczepionego

Niektore jednofazowe silniki PSC majg przewody
uzwojenia z odczepem. Wigczenie trybu dla
uzwojenia rozszczepionego umozliwia triakowi

M2 dostarczanie napiecia do uzwojenia gtbwnego
(a nie do pomocniczego), co zwieksza efektywnos¢
silnika (Rysunek 3A i Rysunek 4A).

Uwaga: Tryb dla uzwojenia rozszczepionego jest
dostepny tylko dla jednofazowych silnikow PSC
240 VAC, ktére maja uzwojenie z odczepem.
Nalezy sprawdzi¢ w instrukcji instalacji dostarczonej
przez producenta, czy silnik moze byc¢ potaczony

w tym trybie.

Tryb sprezarki Copeland Digital Scroll™

Tryb cyfrowego kompresowania pozwala stosowac
regulatory z serii P266 w systemach ze sprezarkami
wykorzystujacymi metode ,Digital Scroll Compressor”.
Niezastosowanie tego trybu pracy w wypadku
stosowania sprezarki ,Digital Scroll Compressor”
moze powodowac drgania wentylatora skraplacza.
Tryb napiecia kohAcowego

Napiecie koncowe to napiecie wyjsciowe regulatora

z serii P266 (okreslone jako procent petnego napiecia),
jakie jest utrzymywane, gdy monitorowane cisnienie
jest rowne lub wieksze od cisnienia koncowego. Tryb
napiecia koncowego moze by¢ ustawiony na 95% lub

97% catkowitego napiecia wejsciowego. Zobacz
Rysunek 5.

Tryb )
napigcia _| 95% lub 97% napigcia _
kofcowego maksymalnego
¢
= N |
£ N
iz Tryb e ‘
2 niskiego ?&\QO
@ cisnienia W ‘
= — wi ——
Z NapigCie o= o= o ‘
poczatkowe T
| Tryb niskiego cisnienia ‘
» wyt. ‘
% )
o O T |
X Cisnienie Cisnienie
poczatkowe koncowe

S|4 NIeA 99!

Cisnienie przy czujniku

Rysunek 5: Zwigzki pomiedzy zmiennymi
regulatora predkosci wentylatora P266
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Tryb pracy z kondensatorem matej predkosci

W niektorych zastosowaniach do triaka M3 regulatora
z serii P266 i sterowanego silnika wentylatora mozna
podtaczy¢ kondensator (LSC) matej predkosci
(wyposazenie uzytkownika), zobacz Rysunek 3

i Rysunek 4. Kondensator matej predkosci jest
wigczany przy niskich napieciach, aby zwiekszy¢
efektywnos¢ i moc silnika. Ten tryb nalezy wiaczyc,
jesli jest uzywany kondensator matej predkosci.

Kondensator matej Kondensator matej

Napiecie predkosci wi. predkosci wyt.
koAcowe| - - T/
(¢}
= e |
£ N\
‘» . . - Q,9
o CV+— Napiecie zmiany —,\Qo\—————
8 W |
o
©
s |
Napiecie ¥ B
poczatkowe|¢
LPM W’f.:'| LPM
2 wyt. ‘
: ] v |
Cisnienie Cisnienie
poczatkowe korncowe

s19Y~AD 992

Cisnienie przy czujniku

Rysunek 6: Praca z kondensatorem
matlej predkosci

Uwaga: Opcjonalny kondensator matej predkosci
powinien mie¢ wartos¢ w mikrofaradach takg jak
kondensator pomocniczy dostarczony przez
producenta, identyczng w obu zakresach napiecia,
lecz nie wieksza niz 15 mikrofaradow.

Uwaga: Jesli w regulatorze z serii P266 jest stosowany
kondensator matej predkosci, nalezy takze ustawi¢
wartos$¢ napiecia, przy ktorej nalezy dokonaé

zmiany. Wiecej informacji na temat ustawiania
wartosci napiecia zmiany mozna znalez¢ w sekcjach
Warto$¢ napiecia zmiany i Okreslanie wartosci

napiecia zmiany.

Tryb pracy z wentylatorem pomocniczym

Regulator z serii P266 mozna zastosowaé

do witagczania i wytgczania trzech dodatkowych
silnikbw wentylatoréw (o statej predkosci) lub
stanow wentylatora o zmiennej predkosci.

Mozna utworzy¢ trzy obwody niskiego napiecia
(Rysunek 2) stuzace do sterowania wigcznikami
silnikbw/stanéw pomocniczych wentylatoréw. Aby
uzyskac¢ informacje dotyczace ustawiania liczby
pomocniczych wentylatoréw, zobacz: Tabela 2.

Rysunek 7 przedstawia zastosowanie regulatora

Z serii P266 z jednym wentylatorem pomochiczym

w potgczeniu z wentylatorem o sterowanej predkosci.
Gdy obcigzenie skraplacza przekracza wydajnos¢
wyjscia wentylatora o sterowanej predkosci, regulator
Z serii P266 wigcza wentylator pomocniczy i ustawia
dla wentylatora o sterowanej predkosci (P266) nowag,
wartos¢ cisnienia poczatkowego.

F— Zakres przepustowosci wentylatora—w
A

3
1 % pokr. g
Catkowita] ‘ : sie went. ' | 2
o | | L s E
= ‘ Przesumec% | \'o\ ‘(" Went.
'8 poziomu” ! xx@ pomogniczy
@ ‘ went. P266 | .oey i wyjscie
= 1 \N\;\ 1 P266
E3EN | / L& | |
osloplen [ I4 ‘6/ |
g ‘ o '& Wyjscie |
= e went.
f =
2 ‘ oe® = = pom. |
g '%G\e =
e TN |
N : > >
a Cisnienie Cisnienie
poczatkowe KoRcowe

Cisnienie przy czujniku

Rysunek 7: Wentylator o kontrolowanej
predkosci (P266) z jednym pomochiczym
wentylatorem (wt./wyt) w catym
zakresie cisnienia

Wartosé czesciowego pokrywania zakresu przez
wentylator pomocniczy

Wartos$¢ pokrywania sie zakresu przez wentylator
pomocniczy okresla pokrywanie sie zakresu

cisnienia (jako procent catkowitego zakresu cisnienia
[przepustowosé]) pomiedzy stanami wentylatoréw
konfigurowanymi przez regulator z serii P266. Warto$¢
pokrywania sie zakresu jest taka sama dla wszystkich
stan6w wentylatoréw pomocniczych konfigurowanych
przez regulator.

Zwiekszenie wartosci pokrywania sie zakresu przez
wentylator pomochiczy zmniejsza cykle pracy (wiaczanie/
wylgczanie) wentylatoréw pomocniczych i zwieksza
réznice cisnienia miedzy stanami wentylatoréw
pomocniczych (co z kolei zwieksza zakres cisnienia
kazdego ze stan6w wentylatoréw pomocniczych).

Uwaga: Jesli regulator z serii P266 nie jest stosowany
do zadnego z wentylatoréw pomocniczych, nie stosuje
sie parametru wartosci pokrywania zakresu. Aby
uzyskac informacje dotyczace ustawiania liczby
pomocniczych wentylatoréw, zobacz: Tabela 2.

Warto$¢ napiecia zmiany

Warto$¢ napiecia zmiany okre$la napiecie, przy
ktorym regulator z serii P266 wtagcza i wytacza triak
M3 i kondensator matej predkosci (Rysunek 6). Zobacz
sekcje Okreslanie warto$ci napiecia zmiany.
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Ustawianie wartos$ci i trybow pracy

Aby zmieni¢ ustawienia i wartosci regulatora
z serii P266:

1. Okre$l wartoéci cisnienia pracy (psi lub bar),
napiecia wejsciowego i wyjsciowego (VAC) i inne
tryby pracy wymagane w danym zastosowaniu
silnika wentylatora skraplacza.

2. Przeksztai¢ zadane w ten spos6b wartosci
cisnienia (psi lub bar) i docelowego napiecia
(VAC) na wartosci regulatora z serii P266.
Zobacz w sekcjach Wartosci i tryby pracy
requlatora z serii P266 i Tabela 2.

3. Zmien potozenie przetgcznikow DIP, aby ustawic
nowe warto$ci i/lub tryby pracy. Zobacz sekcje
Ustawianie bloku przefgcznikéw DIP.

4. Nacisnij i przytrzymaj przycisk do czasu, az liczba
mignie¢ diody wskaze ustawienie zgdanych
wartosci i/lub trybéw pracy. Zwolnij przycisk po:

» dwoch mignieciach, aby zapisa¢ ustawienie
trybu niskiego cisnienia i wartos¢ napiecia
poczatkowego;

* trzech mignieciach, aby zapisa¢ wartos¢
cisnienia poczatkowego;

» czterech mignieciach, aby zapisa¢ warto$¢
cisnienia kohcowego;

e pieciu mignieciach, aby zapisac tryb pracy
Z uzwojeniem rozszczepionym, ustawienie
napiecia koncowego, prace z kondensatorem
matej predkosci i ustawienia stanéw
wentylatoréw pomocniczych;

e szesciu mignieciach, aby zapisa¢ wartos¢
pokrywania sie zakresu wentylatora
pomocniczego;

» siedmiu mignieciach, aby zapisa¢ wartosé
napiecia zmiany.

Uwaga: Aby uzyska¢ wiecej informacji na temat
wartosci i trybow pracy zwigzanych z dang liczbg
mignie¢ diody LED, zobacz: Tabela 2.

5. Powtorz kroki 3. i 4. dla nastepnej wartosci i/lub
trybu, ktére chcesz zmienic.

6. Po ustawieniu wszystkich nowych wartosci
i trybow pracy ustaw wszystkie przetaczniki DIP
w potozeniu ,ON”, aby zablokowa¢ dziatanie
przycisku.

Ustawianie bloku przefacznikow DIP
Aby ustawi¢ nowg wartosc¢ i tryb pracy na bloku
przetgcznikéw DIP:

1. Ustaw wszystkie przetaczniki bloku DIP
w potozeniu ,OFF".

2. Przestaw odpowiednie przetaczniki w potozenie
,ON" w taki sposdb, ze suma liczb odpowiadajacych
tak ustawionym przetgcznikom jest rowna zgdanej
wartosci konfiguracyjnej. Rozpocznij od przetacznika
Z najwiekszg liczbg mniejszg od zadanej wartosci.
(Na przykiad jesli zadang wartoscig jest 185,
rozpocznij od ustawienia w potozenie ,ON”
przetacznika z numerem 128. Nastepnie ustaw
w to potozenie przetgczniki z numerami 32, 16,
8i1, gdyz 128+32+16+8+1=185 [Rysunek 8]).

Ustawienie trybu pracy wymaga ustawienia

co najwyzej dwoéch przetacznikéw w bloku DIP. Aby
uzyska¢ wiecej informacji na temat wartosci

i trybow pracy zwigzanych z dang liczbg mignie¢
diody LED, zobacz: Tabela 2.

oija

Y © o < N -

Rys.: p266_DIP_swtch

Rysunek 8: Blok przetacznikéw DIP
z ustawieniem do zapisania wartosci
konfiguracyjnej 185

WAZNE: Wszystkie przetaczniki w bloku DIP musza
by¢ ustawione w odpowiednich potozeniach przed
nacisnieciem i zwolnieniem przycisku, aby zapisac
ustawienie wartosci i trybow pracy dla danego
zastosowania. Aby uzyska¢ wiecej informaciji

0 potozeniu przetacznikdw, zobacz: Tabela 2.

Tryb testowania napiecia

Tryb testowania jest narzedziem oprogramowania
sprzetowego regulatora z serii P266 stuzagcym do
konfigurowania i diagnostyki. Pozwala on przetestowac¢
dziatanie silnika wentylatora skraplacza przy réznych
wartosciach napiecia pracy i okresli¢ optymalne
napiecie poczatkowe dla danego zastosowania
regulatora z serii P266.

Umozliwia on rowniez okreslenie optymalnej wartosci
napiecia zmiany w zastosowaniach regulatora z serii
P266 z triakiem M3 i kondensatorem matej predkosci.

W trybie testowania napiecia potrzebne sa;

» model regulatora z serii P266 przeznaczony
do zastosowania ze skraplaczem;

» dostep do skraplacza i silnika wentylatora
sterowanego przez regulator z serii P266;

e amperomierz zaciskowy o zakresie 15 A
(do sprawdzania zmiany przeptywu pradu
podczas okre$lania napiecia zmiany);
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e izolowany prébnik do przytrzymania wcisnietego
przycisku i zmiany potozenia przetacznikéw DIP;

e zasilacz 24 VAC klasy 2 (tylko dla modeli
regulatoréw z serii P266, ktére wymagajg
zewnetrznego zasilania 24 VAC);

» kondensator matej predkosci (LSC) odpowiedni
dla danego silnika wentylatora (tylko
w zastosowaniach regulatora z serii P266
wymagajgcych kondensatora matej predkosci).

Uwaga: Kondensator matej predkosci powinien
mie¢ wartos¢ w mikrofaradach taka jak
kondensator pomocniczy dostarczony przez
producenta, identyczng w obu zakresach napiecia,
lecz nie wieksza niz 15 mikrofaradéw.

Przygotowanie do trybu testowania napiecia

Przed wtgczeniem zasilania regulatora z serii
P266 i uruchomieniem trybu testowania napiecia
regulatora nalezy:

1. Przeczyta¢ wskazowki i procedury opisane
w sekcjach Montaz i Okablowanie.

2. Zamontowac i okablowac regulator z serii P266
do obstugi skraplacza, biorgc pod uwage
nastepujace wskazéwki:

e Sprawdzi¢ szczeg6ty dotyczace okablowania
dla danego modelu regulatora z serii P266
znajdujgce sie na etykiecie wewnatrz jego
obudowy. Aby sprawdzi¢ opcje okablowania,
zobacz sekcje Okablowanie.

e Podtaczy¢ uzwojenie pomocnicze i gléwne
zgodnie z instrukcjg producenta silnika
i wymaganiami danego zastosowania.
Rozdzieli¢ uzwojenia (na przewodach
uzwojenia) i zasila¢ je oddzielnie, jesli dane
zastosowanie i silnik zezwalajg na prace
Z uzwojeniem rozszczepionym. Zobacz
Rysunek 3 i Rysunek 4.

o Jesli w zastosowaniu jest uzywany
kondensator matej predkosci, potaczyc
go z trakiem M3 i silnikiem wytacznie
po sprawdzeniu i zapisaniu maksymalnego
przeptywu pradu. Zobacz sekcje
Okredlanie wartosci napiecia zmiany.

« Jesli dany model regulatora z serii P266
wymaga do operacji sterowania zewnetrznego
zasilania 24 VAC, nalezy podtaczyc¢
to zasilanie do regulatora. (Sprawdzi¢
wymagania dotyczace zasilania zewnetrznego
regulatora znajdujgce sie na etykiecie
wewnatrz jego obudowy).

* Uruchamiajac regulator z serii P266 w trybie
testowania napiecia, nie nalezy podtaczac
zasilania ani przewodéw do przetwornika
regulatora, ani obcigza¢ kondensatora.
Podczas testowania napiecia mozna
przestawia¢ przetgczniki DIP, aby ustawic
napiecie dostarczane do silnika przez
regulator z serii P266.

3. Ustawi¢ regulator z serii P266 i silnik
wentylatora skraplacza na zamierzony sposob
dziatania, wybierajac wymagane wartosci
i tryby dziatania odpowiednio do danego
zastosowania. Zobacz procedury opisane
w sekcji Konfiguracja i regulacja.

Okreslanie wartosci napiecia zmiany

W trybie testowania napiecia mozna okresli¢ i ustawic
warto$¢ napiecia zmiany w zastosowaniach regulatora
z serii P266 z opcjonalnym kondensatorem matej
predkosci. Aby okresli¢ i ustawi¢ wartos¢ napiecia
zmiany, nalezy:

1. Zamontowag, okablowa¢ i ustawi¢ regulator
z serii P266 i silnik wentylatora skraplacza
w trybie testowania napiecia. Zobacz sekcje
Przygotowanie do trybu testowania napiecia.

Uwaga: Nie nalezy podigczac okablowania
do kondensatora matej predkosci do czasu, gdy
zostanie wykonany krok 6 tej procedury.

2. Ustawi¢ wszystkie przetgczniki bloku DIP,
z wyjatkiem pierwszego, w potozeniu ON.
Pierwszy przetacznik ustawi¢ w potozeniu OFF.

3. Podtaczyé do regulatora z serii P266 linie napiecia
(i zewnetrzne zasilenie 24 VAC w wymagajacych
tego modelach). Nastepnie w ciggu 30 sekund
od podtaczenia zasilania trzy razy nacisna¢
i zwolni¢ przycisk. Dioda LED zgasnie i pozostanie
zgaszona, a silnik wentylatora przyspieszy
do maksymalnej predkosci (na poziomie 95%
lub 97% maksymalnego napiecia) i bedzie
maksymalnie zasilany przez czas do 5 minut.

4. Przy maksymalnym napieciu uzy¢é amperomierza
zaciskowego, aby sprawdzi¢ przeptyw pradu
(w amperach) uzwojenia pomocniczego silnika
wentylatora i zapisac przeptyw pradu w uzwojeniu
pomochiczym przy tym napieciu.

5. Roztaczy¢ linie napiecia zasilajacego regulator
z serii P266 (i zewnetrzne zasilanie 24 VAC
zgdanych modeli).

6. Podtaczy¢ kondensator matej predkosci
do triaka M3 i pomocniczego uzwojenia silnika.
(Zobacz opcje okablowania triaka M3: Rysunek 3
i Rysunek 4).
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10.

11.

12.

13.

14.

Ustawi¢ wszystkie przetaczniki bloku DIP,

z wyjatkiem dwéch dla pozycji 8 i 32, w potozeniu
OFF. Przefgczniki dla wartosci 8 i 32 ustawic

w potozeniu ON. (8 + 32 = 40% maksymalnej
wartosci napiecia).

Podtaczy¢ do regulatora z serii P266 linie napiecia
(i zewnetrzne zasilenie 24 VAC w wymagajacych
tego modelach). Nastepnie w ciggu 30 sekund

od podtaczenia zasilania trzy razy nacisngé

i zwolni¢ przycisk. Dioda LED zgasnie i pozostanie
zgaszona, a silnik wentylatora przyspieszy

do predkosci odpowiadajacej 40%

maksymalnego napiecia (na czas do 5 minut).

Przy 40% maksymalnego napiecia uzy¢
amperomierza zaciskowego, aby sprawdzi¢
przeptyw pradu (w amperach) w uzwojeniach
silnika pomocniczego wentylatora podtaczonych
do obu kondensatorow i zapisa¢ go.

Powtérzy¢ Krok 7, zwiekszajgc warto$¢ napiecia
0 8%, a nastepnie powtdrzy¢ Krok 8, Krok 9

i Krok 10 przy zwiekszonych wartosciach
napiecia, az przeptyw pradu osiggnie wartosé
(przy maksymalnym napieciu) zapisang w kroku:
Krok 4.

Uwaga: Jesli silnik zatrzyma sie lub pracuje
nierébwno, zmniejszy¢ przetacznikami DIP
napiecie 0 4% i sprawdzi¢ dziatanie silnika.

Wartos¢ napiecia ustawiona na przetgczniku DIP
jest teraz réwna najwiekszemu napieciu w trybie
pracy o matej predkosci, a takze wartosci
napiecia zmiany.

Nacisng¢ i przytrzymac przycisk, az dioda LED
mignie trzy razy — wtedy zwolni¢ przycisk.
Wartos$¢ napiecia zmiany zostanie zapisana

w regulatorze z serii P266.

Uwaga: Jesli chce sie réwniez okresli¢ wartosé
napiecia poczatkowego dla regulatora z serii P266
i silnika, wtedy mozna przej$¢ bezposrednio do:
Krok 3 procedury opisanej w sekciji

Okredlanie warto$ci napiecia poczgtkowego.

Odtaczy¢ zasilanie od regulatora z serii P266
i ustawi¢ wszystkie przetaczniki DIP w potozeniu
ON, aby zablokowa¢ dziatanie przycisku.

Ponownie podtaczyé zasilanie do regulatora
z serii P266, aby wznowi¢ normalne sterowanie
predkoscig silnika.

Okreslanie wartosci napiecia poczatkowego

W trybie testowania napiecia mozna takze okresli¢
i ustawi¢ wartos¢ napiecia poczatkowego dla
regulatora z serii P266.

Aby okresli¢ i ustawi¢ wartos¢ napiecia poczatkowego:

1.

Zamontowac, okablowac i ustawi¢ regulator z serii
P266 i silnik wentylatora skraplacza w trybie
testowania napiecia. Zobacz sekcje Przygotowanie
do trybu testowania napiecia.

Uwaga: Jesli w danym zastosowaniu korzysta sie
z trybow pracy dla uzwojenia rozszczepionego

i z kondensatorem matej predkosci, nalezy wykonac¢
okablowanie tych trybéw odpowiednio do wymagan
zastosowania (Rysunek 3A i Rysunek 4A).

Podtaczy¢ do regulatora z serii P266 linie napiecia
(i zewnetrzne zasilenie 24 VAC w wymagajacych
tego modelach). Nastepnie w ciggu 30 sekund

od podtaczenia zasilania trzy razy nacisng¢ i zwolnic
przycisk. Dioda LED zgasnie i pozostanie zgaszona.

Ustawi¢ potozenie przetgcznikéw DIP w taki sposéb,
ze catkowita wartos¢ przetgcznikdw ustawionych

w potozeniu ,,ON” jest rowna lub nieznacznie
wieksza od przewidywanej wartosci napiecia
poczatkowego. (Na przyktad jesli przewidywang
wartoscig napiecia poczatkowego silnika jest 25%
napiecia catkowitego, nalezy ustawi¢ w potozeniu
,ON” przetagczniki o wartosciach 16, 8,4i2. 16 + 8 +
4 + 2 = 30%, co jest nieznacznie wiecej niz 25%).
Silnik wentylatora przyspieszy do predkosci
odpowiadajacej 30% maksymalnego napiecia

i bedzie obracac sie z tg predkoscia.

Obserwowac prace silnika wentylatora, aby
okresli¢, czy zastosowane napigcie poczatkowe
daje zgdang predkos¢ poczatkows silnika:

» Jesli predkos¢ poczatkowa i praca silnika
spetniajg wymagania danego zastosowania,
przejs¢ do kroku: Krok 5.

o Jesli predkos¢ poczatkowa lub praca
silnika nie spetniajg wymagan zastosowania,
powrdcié do kroku: Krok 3 i ustawi¢
nowg przewidywang wartos¢ napiecia
poczatkowego, aby ustali¢ zgdang wartos¢
predkosci poczatkowej silnika.

Gdy silnik pracuje z zadang predkoscig
poczatkowag (okreslong przez wartosé

napiecia poczatkowego), nacisng¢ i przytrzymac
przycisk, az dioda LED mignie w jednym ciagu
dwa razy — wtedy zwolnié przycisk. Warto$é
napiecia poczatkowego zostanie zapisana

w regulatorze z serii P266.

Odtaczy¢ zasilanie od regulatora z serii P266
i ustawi¢ wszystkie przetaczniki DIP w potozeniu
ON, aby zablokowa¢ dziatanie przycisku.

Ponownie podtaczy¢ zasilanie do regulatora
Z serii P266, aby wznowi¢ normalne sterowanie
predkoscig silnika.
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Elektroniczne przetworniki ci$nienia P266
Regulatory z serii P266 zostaly zaprojektowane

do wspotpracy z jednym lub dwoma elektronicznymi
przetwornikami cisnienia firmy Johnson Controls.

Informacje dotyczace instalacji przetwornikéw
Z serii P266 mozna znalez¢ w biuletynie
technicznym elektronicznych przetwornikow
cis$nienia (LIT-12011190).

Przetworniki z serii P266 sg specjalng wersjg
elektronicznych przetwornikéw cisnienia z serii P499
przeznaczong do pracy z regulatorem z serii P266.
Tabela 3 przedstawia dostepne modele

przetwornikow P266.

Uwaga: W zastosowaniach regulatora z serii P266,
w ktorych sg wykorzystywane dwa przetworniki

z serii P266, regulator zawsze odwotuje sie do
przetwornika, ktéry zmierzyt najwieksze cisnienie.

Tabela 3: Elektroniczne przetworniki cisnienia
P266SNR

Numer
kodu
produktu

Opis

P266SNR-1C | Elektroniczny przetwornik cisnienia:
catkowity zakres 0-35 bar6éw (0-508 psi)
z szybkim ztgczem zenskim typu SAE

1/4 cala i przewodem 2 m.

P266SNR-2C | Elektroniczny przetwornik cisnienia:

WAZNE: Jesli do regulatora z serii P266

sg podtaczone dwa przetworniki z serii P266,
muszg to byc¢ takie same modele (ten sam numer
kodu produktu). Podtaczenie do regulatora P266
dwdch réznych modeli przetwornikéw z serii P266
moze da¢ nieoczekiwane wyniki sterowania.

calkowity zakres 0-52 baréw (0—754 psi)
z szybkim ztgczem zenskim typu SAE
1/4 cala i przewodem 2 m.

Dane techniczne

Regulator predkosci jednofazowego wentylatora skraplacza z serii P266xxx-X

Wejsciowe napiecie zasilajace

208/240 VAC 50/60 Hz, 380/460 VAC 50/60 Hz lub 480/575 VAC 50/60 Hz w zaleznosci
od modelu (zob. szczegdéty dotyczace okablowania dla danego modelu regulatora P266
znajdujace sie na etykiecie wewnatrz jego obudowy lub na schemacie okablowania
danego modelu).

Prad znamionowy zwarcia
obwodu

Odpowiednie do uzycia w obwodach nie przekraczajacych 5000 RMS Prad symetryczny,
maksymalnie 600 V przy ochronie bezpiecznikiem klasy H

Zasilacz niskiego napiecia

Typy P266A, P266B i P266C: zewnetrzny, transformatorowy, 24 VAC klasa 2, 20 VA
Typy P266Exx: niskie napiecie do zasilania regulatora P266 jest dostarczane przez
wbudowany transformator.

Uwaga: Jesli wtaczniki pomocniczych wentylatoréw sa podtaczone do regulatoréw typu
P266E do zasilania wigcznikbéw wentylatorow jest niezbedny zasilacz typu SELV (Safety
Extra-Low Voltage), zob. Rysunek 2.

Warunki pracy

Temperatura: od -40 do +60°C
Wilgotnosé: do 95% wilgotnosci wzglednej bez kondensacji, maksymalny punkt rosy 29°C

Warunki transportu i
przechowywania

Temperatura: od -40 do +85°C
Wilgotnosé: do 95% wilgotnosci wzglednej bez kondensacji, maksymalny punkt rosy 29°C

Potaczenia niskiego napiecia

Szybkie ztgcze typu 1/4 cala, maksymalna diugos¢ okablowania 30 m

Przetwornik wejsciowy

Przetwornik cisnienia P266SNR-x: 5 VDC dla 0,5 do 4,5 VDC z konwersjg stosunkowa
sygnatu analogowego

Typ obudowy

NEMA 3R, IP54

Puszka obudowy

Cisnieniowy odlew aluminiowy

Pokrywa

Zywica poliweglanowa stabilizowana UV
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Regulator predkosci jednofazowego wentylatora skraplacza z serii P266xxx-x
Wymiary (wys. x szer. x gt.) 159 x 177 x 70 mm

Ciezar Najciezszy model: 1,0 kg
Ciezar z opakowaniem: ok. 1,2 kg
Dane dotyczace zgodnosci Europa: Znak: CE Compliant; CENELEC EN 60947-1 & 4-2;

Dyrektywa dot. ograniczenia uzycia niebezpiecznych substancji (2002/95/EC); dyrektywa
dot. utylizacji urzadzen elektronicznych (2002/96/EC)

Ameryka Pétnocna: cULus File 244421;

Zgodnosc¢ z FCC do CFRA47, cz. 15, podcz. B, klasa B

Industry Canada (IC) zgodnos$¢ z ICES-003, ograniczenia klasy B

Australia: Zgodnos¢ z C-Tick (N1813)

Dane dotyczgce wydajnosci sg znamionowe i zgodne z odpowiednimi standardami branZzowymi. W sprawie zastosowar spoza zakresu tych
specyfikacji nalezy skontaktowac sie z firmg Johnson Controls Application Engineering pod numerem telefonu (414) 524-5535. Firma Johnson
Controls, Inc. nie ponosi odpowiedzialno$ci za niezgodne z przeznaczeniem lub niewfasciwe stosowanie jej produktow.

Zgodno$¢ z wymaganiami ograniczenia emisji obowigzujgcymi w Stanach Zjednoczonych (FCC)

Niniejsze urzgdzenie zostafo sprawdzone i uznane za zgodne z ograniczeniami obowigzujgcymi dla urzgdzer cyfrowych klasy B, zgodnie

z cz. 15 przepiséw FCC. Ograniczenia te zostafy opracowane w celu zapewnienia odpowiedniej ochrony przed szkodliwymi zakfoceniami

w instalacjach mieszkaniowych. Niniejsze urzgdzenie wytwarza, korzysta i moze promieniowac energie o czestotliwosci fal radiowych, i je$li
nie zostafo zainstalowane i uzyte zgodnie z instrukcjg, moze powodowac szkodliwe zakf6cenia w komunikacji radiowej. Ponadto nie gwarantuje
sie, Ze zakfocenia nie wystgpig w poszczegoélnych instalacjach. Jesli urzgdzenie powoduje szkodliwe zakf6cenia w odbiorze radiowym lub
telewizyjnym, co mozna stwierdzic, wyfgczajgc i wigczajgc ponownie urzgdzenie, zaleca sie, aby uzytkownik sprobowat wyeliminowac

te zakfécenia w nastepujgcy sposob:

- Zmieni¢ ustawienie lub ustawi¢ w innym miejscu antene odbiorczg.

- Zwiegkszy¢ odlegfo$¢ miedzy urzgdzeniem a odbiornikiem.

- Podfgczy¢ urzgdzenie do innego gniazdka lub obwodu niz odbiornik.

- Poprosi¢ o pomoc sprzedawce urzgdzenia lub doswiadczonego technika radiowegol/telewizyjnego.

Zgodno$¢ z wymaganiami ograniczenia emisji obowigzujgcymi w Kanadzie

Niniejsze cyfrowe urzgdzenie klasy B spefnia wszystkie kanadyjskie przepisy dotyczgce urzgdzer powodujgcych zakfdcenia.

JOhﬂSOﬂ /)))(' Building Efficiency

Contro S 507 E. Michigan Street, Milwaukee, WI 53202

Johnson Controls/PENN® jest zastrzezonym znakiem towarowym firmy Johnson Controls, Inc.
Wszelkie inne znaki zawarte w niniejszym dokumencie nalezg do odpowiednich wfascicieli. © 2010 Johnson Controls, Inc.
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